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SOLLEVATORE ELETTRO-MECCANICO QUATTRO COLONNE
ELECTRO-MECHANICAL FOUR POST LIFT
ELEKTROMECHANISCHE 4-SAULEN-HEBEBUHNE
PONT ELEVATEUR ELECTROMECANIQUE A 4 COLONNES
PUENTES ELEVADORES ELECTROMECANICOS 4 COLUMNAS
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—/TEST & SERVICE EQUIPMENT

Redatto da ESSEBI (Bologna)

- Per eventuali chiarimenti interpellare il piu vicino rivenditore oppure rivolgersi direttamente a:
Servizio assistenza tecnica: SPACE s.r.l. - Via Sangano, 48 - 10090 TRANA - Torino - Italia
Tel. (+39) 011 93440300 - Fax (+39) 011 9338864 - e-mail: aftersales@spacetest.com

- For any further information please contact your nearest dealer or speak directly to
Technical services: SPACE s.r.l. - Via Sangano, 48 - 10090 TRANA - Torino - ltaly

Phone (+39) 011 93440300 - Fax (+39) 011 9338864 - e-mail: aftersales@spacetest.com

- Im Zweifelsfall ober bei Riickfragen wenden Sie sich bitte an den nachsten Handler oder direkt an:
SPACE s.r.l. - Kundendienst - Via Sangano, 48 - 10090 TRANA - Torino - Italien
Telefon (+39) 011 93440300 - Fax (+39) 011 9338864 - e-mail: aftersales@spacetest.com

- Pour tout renseignement complémentaire s’adresser au distributeur le plus proche ou directement a:
SPACE s.r.l. - Service Apres-Vente - Via Sangano, 48 - 10090 TRANA - Torino - Italie
Tél. (+39) 011 93440300 - Fax (+39) 011 9338864 - e-mail: aftersales@spacetest.com

- En caso de dudas, para eventuales aclaraciones, pongase en contacto con el distribudor mas proximo 6 dirijasie directamente
a:

SPACE s.r.l. - Servicio Post Venta - Via Sangano, 48 - 10090 TRANA - Torino - Italia

Tel. (+39) 011 93440300 - Fax (+39) 011 9338864 - e-mail: aftersales@spacetest.com

0626-M001-6-P1 Rev. n. 0 (03-2017)
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-Il presente manuale costituisce parte integrante del prodotto, dovra seguire tutta la vita operativa del
sollevatore.

Conservarlo, quindi, in luogo noto e facilmente accessibile e consultarlo ogni qualvolta sorgano dub-
bi. Tutti gli operatori al prodotto devono poter leggere il manuale. Ogni danno derivante dalla mancata
osservanza delle indicazioni contenute nel presente manuale e da un uso improprio del sollevatore
esime il costruttore da ogni responsabilita.

ATTENZIONE!

A CAUTION!

-This manual is an integral part of the product and must be kept together with the lift throughout its
lifetime.

It should therefore be kept in an easily accessible and familiar place and consulted when in doubt. All
product operators must be able to read the manual. The manufacturer is exempted from any
responsibility for damage caused by failing to follow the indications in this manual and by improper
use of the lifting device.

A ACHTUNG!

- Diese Anleitung ist ergdnzender Bestandteil des Produktes und muss zusammen mit der Hebebiihne
sorgfaltig aufbewahrt werden.

Die Anleitung an einem bekannten und leicht zugénglichen Ort aufbewahren und bei Bedarf zu Rate
ziehen. Alle Bediener des Gerats miissen zwecks Einsichtnahme Zugang zur Anleitung haben. Jede
Artvon Schaden, der auf Nichtbeachtung der in diesem Handbuch enthaltenen Anweisungen und auf
unsachgemafien Gebrauch der Hebevorrichtung zuriickzufiihren ist, entbindet den Hersteller von jeder

Verantwortung.
A ATTENTION!

- La présente notice est partie intégrante du produit; elle devra accompagner I'élévateur pendant
toute la durée de son fonctionnement. Elle doit donc étre conservée dans un endroit connu et facilement
accessible et étre consultée au moindre doute. Tous les opérateurs qui utilisent le pont doivent pouvoir
lire la notice. Tout dommage résultant de la non observation des indications contenues dans le présent
manuel et suite a une utilisation impropre de I'élévateur dégage le fabricant de toute responsabilité.

A {ATENCION!

- El presente manual forma parte integrante del producto y por lo tanto debera seguir toda la vida
operativa del elevador.

Conservarlo, por lo tanto, en un sitio conocido, facilmente accesible y consultarlo cada vez que surjan
dudas. Todos los operadores que utilizan el elevador tienen que poder leer el manual. Cualquier dafo
derivado de la falta de respeto de las indicaciones contenidas en este manual y de un uso impropio
del elevador exime al fabricante de cualquier responsabilidad.

0626-M001-6-P1
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SIMBOLOGIA UTILIZZATA NEL MANUALE
SYMBOLS USED IN THE MANUAL
IN DER BEDIENUNGSANLEITUNG VERWENDETE ZEICHEN
SYMBOLES UTILISES DANS LA NOTICE
SIMBOLOS UTILIZADOS EN EL MANUAL
SIMBOLI SYMBOLS ZEICHEN SYMBOLES SIMBOLOS
Sollevamento Lifting from above Anheben von | Levage par le haut | Elevacién por la
dall’alto oben parte superior
N
Movimentazione Moving with fork | Transport mit Déplacement avec | Desplazamiento
con carrello lift  truck or Gabelstapler chariot élévateurou | con carretilla
o O elevatore o] transpallets oder auf transpalette elevadora o]
\ / | transpallets Palettenhubwagen transpaletas
Der Arbeit
Indossare guanti Wear working angemessene Porter des gants de | Colocarse guantes
da lavoro gloves Handschuhe travail de trabajo
tragen
./
-~ N
— Der Arbeit | Mettre des
A 'Y Calzare scarpe da Wear working angemessene |chaussures de | Usar zapatos de
lavoro shoes Schuhe tragen | travail trabajo
./
T ) i
W Sich nicht unter N,e pﬂats passer ni No pasar ni
[ ] Non passare né Do not walk or gehobener Last Zarre er adu- permanecer
1 sostare sotto cari- [ stay beneath aufhalten oder CE:?;:SS es debajo de cargas
i i i ;
chi sospesi suspended loads durchgehen suspendues suspendidas
[ )
) Personale spe- Specialist staff Qualifiziertes | Personnel qualifieé Personal
| cializzato Fachpersonal especializado
N/
a0
Attenzione! Danger! Achtung! Attention ! jAtencion!
Tensione elettrica Electric shock Elektrische Span- | Tension Tensioén eléctrica
nung électrique
N/
a0
Attenzione! Caution! Achtung! Attention ! iAtencion!
./
A )
Organi meccanici Working Mechanische Organes Organos
'ﬁ'ﬁ in movimento mechanical parts Organe in mécaniques en mecanicos en
Bewegung mouvement movimiento
N
A )
Schiacciamento Crushing Quetschgefahr Risques Aplastes
d’écrasement
Obbligo Obligation Pflicht Obligation Obligacién

0626-M001-6-P1
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0. ALLGEMEINE
SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

HINWEISE ZU DEN RESTRISIKEN

1. SICHERHEITSEINRICHTUNGEN

VERRIEGELBARER
HAUPTSCHALTER
TOTMANN-SYSTEM
MECHANISCHE NOT-AUS-
VORRICHTUNG
GLEICHLAUFREGELUNG DER
HUBWAGEN

NOT-AUS

ABSCHALTUNG BEI
TRAGMUTTERABNUTZUNG
HINDERNIS-
SICHERHEITSEINRICHTUNG
BEINOT-AUS ZUGELASSENE
BEWEGUNGEN

AUF DER HEBEBUHNE
VORHANDENE GEFAHRENZEICHEN

2. BESTIMMUNGSGEMASSE
VERWENDUNG

BETRIEBSTUCHTIGKEIT
UNSACHGEMASSEBEDIENUNG DER

INHALTSVERZEICHNIS

HEBEBUHNE
2.3 GEBRAUCH VON ZUBEHORTEILEN
2.4 SCHULUNGDESBEDIENUNGSPERSONALS
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SYNCHRONISIERUNGS-

6. TRANSPORT UND VORINSTALLATION
6.1 MONTAGE
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0. NORMES GENERALES DE SECURITE
0.1 RISQUESRESIDUELS

1. DISPOSITIFS DE SECURITE

1.1 INTERRUPTEUR PRINCIPAL

VERROUILLABLE

1.2 SYSTEME DE SECURITE «A HOMME
PRESENT>
ARRET MECANIQUE D'URGENCE
REALIGNEMENTAUTOMATIQUE DES
CHARIOTS
ARRET D'URGENCE
ARRET USURE ECROU
DISPOSITIF DE SECURITE EN CAS
D'OBSTACLE ,
MANCEUVRESAUTORISEES EN
CONDITIONS DARRET DURGENCE
PICTOGRAMMES PRESENTS SUR
LELEVATEUR
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0.NORME GENERALIDISICUREZZA

L'uso del sollevatore & consentito solo a personale apposita-

mente addestrato e solo dopo aver letto e compreso il presente manuale;
I'operatore deve essere autorizzato da chi ricopre il ruolo di responsabile
dellimpianto. Sono vietate manomissioni o modifiche al sollevatore e ai
dispositivi di sicurezza; nel caso in cui si verifichi quanto sopra scritto
il costruttore si ritiene sollevato dai danni derivati.

Seguire inoltre le seguenti indicazioni:

- usare solo accessori e ricambi del costruttore;

- l'installazione deve essere fatta da personale autorizzato e qualificato;
- controllare che durante la fase di salita e discesa non si verifichino
condizioni di pericolo; in tal caso arrestare immediatamente il sollevatore

AO

e rimuovere le cause di emergenza;

Prima della salita verificare la stabilita del veicolo.

- & vietato salire o sostare sugli organi di sollevamento;

- dopo il sollevamento posizionare l'interruttore sullo “O”;

- prima di sollevare verificare che il carico su ogni singola colonna non
ecceda la portata prevista.

E’ vietato utilizzare il sollevatore in caso di vento. Vedi paragrafo 2.

AO

The lift should only be used by properly trained personnel and only after
reading and understanding this manual. The operator must be authorised
by the person in charge of the plant. Tampering with or making changes
to the lift and safety devices is forbidden. Failure to comply will result in
the manufacturer being released from all liability for any resulting
damages.

Also follow these instructions:

- only use manufacturer’s accessories and spares;

- installation must be performed by authorised and professional
personnel;

- make sure no hazardous situations occur during up or down movement

0.GENERAL SAFETY PRECAUTIONS

of the lift. If they do, stop the liftimmediately and remedy the causes of
the emergency;

Check for vehicle stability before lifting.

- standing on the lifting mechanisms is forbidden;

- after lifting, position the switch on “O”;

- before lifting, check that the load on each post does not exceed the
recommended capacity.

Do not use the lift in case of wind. See paragraph 2.

AO

Die Hebebihne darf ausschliellich von geschultem Fachpersonal
bedient werden und erst nachdem die Bedienungsanleitung aufmerksam
gelesen und verstanden worden ist. Der Bediener muss zur Bedienung
der Hebebuhne von der Person autorisiert werden, welche die
Verantwortung fir die Anlage tréagt. Unbefugtes Betatigen und
Anderungen an der Hebebiihne sowie an den Sicherheitseinrichtungen
sind verboten. Bei Versto3 gegen diese Vorschriften lehnt der Hersteller
jede Verantwortung fur die daraus entstehenden Schéden ab.
Dariiber hinaus sind folgende Verhaltensmalregeln einzuhalten:

- Es dirfen nur Originalzubehér- und Ersatzteilebenutzt werden;
- Die Hebebiihne ist durch befugtes Fachpersonal aufzustellen;

- Sicherstellen, dass beim Heben- und Absenken der

0.ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

Hebebiihne keine gefahrlichen Situationen entstehen; ggf. die
Hebebiihne sofort anhalten und die Gefédhrdungen beseitigen;
Vor dem Hublauf die Stabilitit des Fahrzeugs kontrollieren;
- Es ist verboten, auf die Hubelemente zu steigen oder sich auf diesen
aufzuhalten.
- Nach dem Heben den Schalter auf “0” setzen;
- Vor dem Anheben des Fahrzeugs sicherstellen, dass die Last auf
jeder Saule vorschriftgemal ist
- Der Gebrauch der Hebebiihne bei Wind ist verboten. Siehe Abschnitt
2.

0.NORMES GENERALES DE SECURITE

Le pont élévateur ne peut étre utilisé que par un personnel ayant suivi
une formation appropriée et ayant lu et compris le contenu de la présente
notice ; 'opérateur doit étre autorisé par la personne responsable de
l'installation.

Il est strictement interdit de manipuler ou de modifier I'élévateur et les
dispositifs de sécurité ; le fabricant décline toute responsabilité pour
toute dérogation a ces instructions.

Respecter entre autres les instructions suivantes :

- n'utiliser que des accessoires et pieces de rechange Originales ;

- l'installation doit étre effectuée par du personnel autorisé et qualifié ;

NO

les manceuvres de montée et de descente ; en cas de danger, arréter
immédiatement 'élévateur et éliminer les causes a l'origine de la
condition d’urgence;
Avant la montée, vérifier la stabilité du véhicule.
- Il est interdit de monter ou de rester sur les organes de levage
- Aprés le levage, positionner I'interrupteur sur «0» ;
- Avant d’effectuer le levage, s’assurer que la répartition de la charge
sur chaque colonne ne dépasse pas la portée prévue.
Il estinterdit d’utiliser I'élévateur en cas de vent. Voir paragraphe 2.

controler 'absence de toute condition de danger pendant

El uso del elevador solo esta permitido a personal capacitado y s6lo
después de haber leido y comprendido el presente manual; el operador
debe estar autorizado por el responsable de la instalacion.

Estan prohibidas las alteraciones o modificaciones del elevadory de
los dispositivos de seguridad; en caso de que se verifique lo descrito
anteriormente, se considera al constructor no responsable de los dafios
derivados.

Ademas, es necesario respetar las siguientes indicaciones:

- usar Unicamente accesorios y recambios del fabricante;

- lainstalacion debe ser realizada por personal autorizado y calificado;

0.NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

- controlar que durante la fase de subida y bajada no se verifiquen
condiciones de peligro: de ser asi, detener el elevador y eliminar las
causas de emergencia;
- Antes de proceder con la subida controlar la estabilidad del vehiculo.
- Se prohibe subirse o permanecer sobre los 6rganos de elevacion.
- después de la elevacion colocar el interruptor en “O”
- antes de proceder con la elevacion comprobar que la carga en cada
columna no supere la capacidad prevista.
Se prohibe utilizar el elevador en caso de viento. Consultar parrafo 2.
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0.1 Indicazioni dei rischi residui

ILNOSTRO SOLLEVATORE E' STATO REALIZZATO APPLICAN-
DO SEVERE NORME PER LA RISPONDENZA Al REQUISITI
RICHIAMATI DALLE DIRETTIVE PERTINENTI. LANALISI DEI
RISCHI E STATAEFFETTUATAACCURATAMENTE ED | PERI-
COLI SONO STATI, PER QUANTO POSSIBILE, ELIMINATI.
Sono stati individuati alcuni punti a rischio che sono stati protetti
con tendine scorrevoli a protezione delle parti interne delle
colonne e dei salvapiedi che impediscono all’operatore di
inserire il piede sotto le pedane durante la discesa onde evitare
schiacciamenti dell’arto.

0.1 Indication of outstanding risks

OUR LIFT HAS BEEN MANUFACTURED ACCORDING TO THE
MOST STRINGENT STANDARDS REQUIRED BY THE
APPLICABLE DIRECTIVES. RISK ANALYSIS HAS BEEN
CAREFULLY MADE AND ALL HAZARDS HAVE, AS FAR AS
POSSIBLE, BEEN ELIMINATED.

The risk points found have been protected by special sliding
guards to protect the operator from the moving parts inside
columns and by foot guard rods, to prevent the operator from
putting his foot under foot-rest during its downward movement
and, consequently, the limb crushing.

0.1 Hinweise zu den Restrisiken

BEI DER ENTWICKLUNG UNSERER HEBEBUHNE WURDEN STRENGE
NORMEN IN UBEREINSTIMMUNG MIT DEN VORGESCHRIEBENEN
ANFORDERUNGEN DER EINSCHLAGIGEN RICHTLINIENANGEWANDT.
DIE ANALYSE DER RISIKEN WURDE MIT GROSSTER SORGFALT
AUSGEFUHRT UND DIE GEFAHRDUNGEN WURDEN, SOWEITMOGLICH,
BESEITIGT.

Einige gefahrliche Stellen wurden mit den folgenden
Vorrichtungen geschutzt: Schiebevorhdngen zum Schiitzen der
Innenteile der Saulen und FuBschutzvorrichtungen, die
verhindern, dass der Bediener den Fufd unter die Trittbretter
wahrend des Abstiegs einfihrt; dadurch werden
Quetschverletzungen des FulRes vermieden.

0.1 Risques résiduels

L’ELEVATEUR OBJET DE LA PRESENTE NOTICE A ETE
FABRIQUE DANS LE RESPECT DE NORMES SEVERES POUR
REPONDRE AUX CONDITIONS REQUISES PAR LES
DIRECTIVES REGISSANT CESAPPAREILS.

UNE ANALYSE ATTENTIVE DES RISQUESAETE REALISEE ET
LES DANGERS ONT ETE ELIMINES DANS LA MESURE DU
POSSIBLE.

Des points a risque ont été identifiés et protégés par des
rideaux coulissantes a protection des parties intérieures des
colonnes et des protége-pieds qui empéchent a I'opérateur
d’insérer le pied au-dessous des chemins de roulement
pendant la descente afin d’éviter de heurter la jambe.

0.1 Indicaciones de los riesgos residuales

NUESTRO ELEVADOR HA SIDO FABRICADO RESPETANDO
ESTRICTAS NORMAS PARARESPONDERALOS REQUISITOS
EXIGIDOS POR LAS DIRECTIVAS CORRESPONDIENTES. HA
SIDO EFECTUADA UNAATENTAANALISIS DE LOSRIESGOS Y
LOS PELIGROS HAN SIDO EN LO POSIBLE, ELIMINADOS.
Han sido localizadas algunas posiciones que presentaban
riesgos y han sido protegidas con cortinas deslizantes de
proteccién de las partes interiores de las columnas, y con
protecciones pies que impiden que el operador introduzca el
pié debajo de la tarima durante la bajada de la misma evitando
aplastes del miembro.
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1. DISPOSITIVIDI SICUREZZA

Ogni manomissione o modifica dell'apparecchiatura non
é preventivamente autorizzate dal costruttore sollevano questul-

timo da danni derivati o riferibili agli atti suddetti. La imozione
o0 manomissione dei dispositivi di sicurezza comporta una vio-

lazione delle Norme Europee sulla sicurezza.

1.1 Interruttore generale lucchettabile

1.2 Sistema a uomo presente

Il sollevatore & dotato di un sistema operativo del tipo “uomo presente”:

le operazioni di salita o di discesa, sono immediatamente interrotte al

rilascio del pulsante di comando.

1.3 Blocco meccanico d’emergenza

Il sollevatore & dotato di arresti meccanici che agiscono in caso di

1

anomalie del finecorsa, al termine della corsa di salita o di discesa. In tali
situazioni comandare a scatti la manovra opposta all’operazione prece-
dente per una corsa di 5-10 cm. Controllare il finecorsa interessato, ed
eventualmente sostituirlo.

N.B. Oltre al blocco meccanico di cui sopra pué verificarsi il
disinserimento della sonda termica del motore; il riarmo automatico di
quest’ultima avverra dopo circa 3 minuti.

1.4 Riallineamento automatico traverse

Quando la differenza di altezza tra le traverse raggiunge i 30 mm, il
dispositivo di controllo interviene automaticamente fermando per qualche
istante la traversa piu alta, per ripristinare il corretto allineamento.

1. SAFETYDEVICES
Any unauthorised modifications or tampering with the
A equipment release the manufacturer from any liability for
damages caused or related to the above-mentioned acts.
Removal or tampering with safety devices constitutes an infringement
of European Safety Regulations.
1.1 Padlockable main switch
1.2 Deadman device
The liftis equipped wit a “deadman” type operative system so that up or
down movement is immediately stopped when the control button is
released.

1.3 Mechanical emergency stop
The lift is fitted with mechanical stops that trigger when the limit switch

sends warning signals, at the end of an up or down run. In these
situations, jog operate the movement opposite to the previous movement
for a distance of 5-10 cm. Check the relative limit switch and replace if
necessary.

NOTE Besides the mechanical stop described above, the motor heat
probe might be disabled. This is automatically reset after about 3 minutes.
1.4 Automatic carriage height synchronisation

Should the difference in level of the crosspiece exceed 30 mm, the
control device automatically operates stopping the highest crosspiece
for a few instants, so as to reset the correct alignment.

1. SICHERHEITSEINRICHTUNGEN
Alle eigenméchtigen Eingriffe oder Modifizierungen an
Einrichtungen, die nicht zuvor vom Hersteller autorisiert wurden,
entheben diesen von der Haftungspflicht fiir dadurch
verursachte Schéden. Die Entfernung oder der Umbau der

Sicherheitseinrichtungen stellt eine Verletzung der Européischen

Sicherheitsnormen dar.

1.1 Verriegelbarer Hauptschalter

1.2 Totmann-System

Die Hebebiihne ist mit einem “Totmann”-Betriebssystem ausgerustet.

Wird die Betriebstaste losgelassen, werden alle Hebe- und

Senkbewegungen unverziiglich unterbrochen.

1.3 Mechanische Not-Aus-Vorrichtung

Sollte ein Hub- oder Absenkendschalter nicht funktionieren, wird die

Hebebiihne Uber ein mechanisches Sperrsystem abgestoppt. Unter
diesen Umsténden die Hebebiihne in umgekehrter Richtung ugf. 5- 10
cm stoRBweise zurtickfahren. Den Endschalter priifen und ggf.
auswechseln.

Hinweis: AuRer der mechanischen Sperre kann die obige Situation
das Abschalten des Motorwarmefiihlers zur Folge haben. Es muss
dann das automatische Wiedereinschalten desselben (nach ugf. 3
Minuten) abgewartet werden.

1.4 Gleichlaufregelung der Hubwagen

Wenn der Héhenunterschied zwischen den Quertragern 30 mm erreicht,
spricht die Steuervorrichtung automatisch an und sie stoppt den
Quertrager in der hdchsten Position fiir einige Sekunden, damit die
ordnungsgemale Ausrichtung wieder hergestellt wird.

1. DISPOSITIFS DESECURITE
Toute intervention ou modification de I'appareil non
préalablement autorisée par le fabriquant dégage ce
dernier de toute responsabilité en cas de dommages
dérivant ou reconductibles a ces fautes. L’enlévement ou
I'endommagement des dispositifs de sécurité constitue une
violation des Normes Européennes en matiere de sécurité.
1.1 Interrupteur principal verrouillable
1.2 Systéme de sécurité «<a homme présent»
Le pont élévateur est équipé d’'un systéme opérationnel du
type «a homme présent»: les opérations de montée ou de
descente sont immédiatement interrompues au relachement
de la commande.

1.3 Arrét mécanique d’urgence

Le pont élévateur est équipé d’arréts mécaniques quiinterviennenten
cas d’anomalie du fin de course, ala fin de la course de montée ou de
descente. Dans ces cas, commander la manceuvre opposée a
I'opération précédente para-coups surune course de 5-10cm. Contréler
le fin de course concerné et, si nécessaire, le remplacer.

N.B.: Outre le blocage mécanique susmentionné, lasonde thermique du
moteur pourrait aussi se déclencher, dans ce cas, son réarmement
s’effectue automatiquement apres un délais d’environ 3 minutes.

1.4 Réalignement automatique des chariots

Lorsque la différence de hauteur entre les traverses atteint 30 mm, le
dispositif de contréle intervient automatiquement en arrétant, pendant
quelques instants, la traverse plus haute, pour rétablir 'alignement
correct.

1. DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
El constructor no se responsabiliza por los dafios derivados
A de intervenciones o modificaciones al equipo sin autorizacion.
El desmontaje o la manumision de los dispositivos de
seguridad es una violacion a las Normas Europeas sobre la seguridad.
1.1 Interruptor general bajo candado
1.2 Sistema hombre presente
El elevador ha sido equipado con un sistema operativo de tipo “hombre
presente”, las operaciones de subida o de bajada se interrumpen de
inmediato al soltar el pulsador de mando.
1.3 Bloqueo mecanico de emergencia

El elevador ha sido equipado con topes mecanicos que actuan en caso
de anomalias del fin de carrera, al final del recorrido de subida o de

bajada. En estos casos, mandar a intervalos la maniobra contraria a la
operacion anterior durante un recorrido de 5 - 10 cm. Regular o sustituir
el final de carrera correspondiente.

NOTA: Ademas del tope mecanico, es posible que se verifique la
desconexion mecanica de la sonda térmica del motor; el rearme
automatico de la sonda se verifica después de 3 minutos
aproximadamente.

1.4 Alineado automatico de los carros

Cada vez que se produce una diferencia en altura de los travesafios de
30 mm, el dispositivo de control se activa automaticamente para parar el
travesafo mas alto y para restablecer el correcto nivelado.
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1.5 Blocco di emergenza A
Questo tipo di blocco interviene in caso di:

- rottura di un interruttore di prossimita induttivo (proximity)

- blocco dei motori

- malfunzionamento di qualunque tipo che impedisca il movimento del
sollevatore.

1.6 Arresto usura chiocciole

Utilizzando il sollevatore oltre il limite di usura come indicato al par. 7.4 si
avra l'intervento dell’arresto usura chiocciola.

L'intervento del dispositivo consente la discesa del carico ma impedisce
il sollevamento.

1.7 Sicurezza ostacolo

Qualora durante la fase di discesa un ostacolo avente resistenza

1

maggiore del peso dell’organo in movimento si dovesse interporre tra
I'organo citato e il suolo, interviene un apposito fine corsa con successivo
arresto di movimento del sollevatore in qualsiasi condizione di lavoro.
Ad arresto avvenuto & abilitato solo il comando di salita che consente la
rimozione dell'ostacolo e di comando discesa.

Attenzione: il sollevatore scarica sull’ostacolo tutto il carico
presente sul sollevatore.

1.8 Manovre permesse in condizioni di blocco emergenza

- Se occorresse togliere il veicolo dal ponte, quando il sollevatore si
trovain condizione di emergenza (vedi paragrafi precedenti), & possi-
bile far scendere singolarmente ciascuna traversa in sequenza (vedi
paragrafo 7.6).

1.5 Emergency block

This type of block occurs in the case of:

- breakage of the inductive proximity switch

- motor block

- any malfunctioning preventing carriage motion.
1.6 Nut wear stop

If the lift is operated even beyond the wear limit (see paragraph
7.4), the nut wear stop becomes operative. This intervention
allows to move down the charge but, afterwards, the carriage
lifting will not be possible.

1.7 Safety device in the presence of obstacles

If, during lift descent, an obstacle whose resistance is greater than the

A

weight ofthe moving element should come between the elementand the
ground, a special limit switch is activated, causing the lift to haltin any
working conditions.

Whentheliftis ata halt, the only possible command s the rise command
which enables the obstacle to be removed, followed by the descent
command.

Caution: the whole charge present on the lift will be
transmitted to the obstacle.

1.8 Manoeuvres permitted in emergency block conditions

- Each crosspiece can be lowered in sequence (see paragraph
7.6) in order to remove the vehicle from the lift, when the lift is in
the emergency state (see previous paragraphs).

1.5 Not-Aus

Not-Aus-Abschaltung bei:

- Bruch eines Schalters im Bereich des Annaherungssensors
(Proximity)

- Anhalten der Motoren

- Jeglicher Art von Fehlfunktion, welche die Bewegung der
Hubwagen behindert.

1.6 Abschaltung bei Tragmutterabnutzung

Wird die Hebebiihne tGber die in Abschnitt 7.4 angegebene Grenze
hinaus benutzt, greift die Sicherheitseinrichtung fir die
Tragmutterabnutzung ein. Bei Eingriff dieser Vorrichtung kann die Last
abgesenkt aber nicht gehoben werden.

1.7 Hindernis-Sicherheitseinrichtung

Resistenz als das Gewicht der sich bewegenden Einheit aufweist,
zwischen diese Einheit und den Fussboden stellen, schaltet ein dazu
vorgesehener Endschalter ein bzw. hélt die Hebeblhne in jeder
Arbeitsphase an.

Nach dem Stopp kanndie Biihne vorerst zur Beseitigung des Hindernisses
nur hochfahren und erst dann herunter. Bei Not-Aus zugelassene
Bewegungen

Achtung: die Hebebiihne lidt die ganze auf der Hebebiihne
vorhandene Last auf das Hindernis ab.

1.8 Bei Not-Aus zugelassene Bewegungen

- Ist das Fahrzeug bei Not-Aus der Hebebiihne (siehe vorhergehende
Abschnitte) auf den Boden zu bringen, kann jede Traverse nach einzeln
(siehe Abschnitt 7.6) abgesenkt werden.

Sollte sichwahrend der Absenkphase ein Hindernis, das eine gréssere
1.5 Arrét d’urgence é
Ce type d’arrét intervient en cas de:

- rupture d’un interrupteur de proximité a induction (proximity)

- arrét des moteurs

- mauvais fonctionnement de toute nature empéchant le mouvement
des chariots.

1.6 Arrét usure écrou

En cas d'utilisation du pont élévateur au-dela de la limite d’'usure, voir
paragraphe 7.4, le dispositif d’arrét usure écrou intervient.
Lintervention du dispositif permet la descente de la charge mais empéche
le levage.

1.7 Dispositif de sécurité en cas d’obstacle

supérieure au poids de 'organe en mouvement devait s’introduire entre
I'organe en mouvementetle sol, une butée de fin de course spécifique
entre en fonction et le pont élévateur se bloque dans n’importe quelle
condition detravail.

Acemomentlaseulelamanoeuvre de montée estpossible, carelle permet
deretirer'obstacle et reprendre ensuite la course de descente.
Attention: I’élévateur décharge toute la charge présente sur
I’élévateur sur I’obstacle.

1.8 Manceuvres autorisées en conditions d’arrét d’urgence

- En cas de nécessité enlever le véhicule du pont, lorsque I'élévateur se
trouve en condition d’urgence (voir paragraphes précédents), il est
possible de faire descendre individuellement chaque traverse 'une aprés
I'autre (voir paragraphe 7.6).

Si, pendantlamanoeuvre de descente, un obstacle ayantune résistance
1.5 Bloqueo de emergencia A
Este tipo de bloqueo interviene en caso de:

- rotura de un interruptor de proximidad inductivo (proximity)

- bloqueo de los motores

- Todo tipo de funcionamiento incorrecto que impida el movimiento de los
carros.

1.6 Parada desgaste tornillos patrones

Utilizando el elevador con un limite de desgaste superior a lo indicado
en el parrafo 7.4 se verificara la intervencion de la parada desgaste
tornillo patron. La intervencion del dispositivo permite la bajada de la
carga pero impide la subida.

1.7 Seguridad obstaculo

Cuando, durante la fase de descenso, un obstaculo con resistencia

superior al peso del érgano en movimiento se pone entre el precitado
organoy el suelo, se produce laintervencion de un microinterruptor de
tope con sucesiva parada, del movimiento del elevador cualquiera que
seala condicion de trabajo.

Tras producirse la parada, queda habilitado solamente el mando de
elevacion que permite sacar el obstaculoy acontinuacion elmandode
descenso.

Atenciodn: el elevador descarga en el obstaculo toda la carga
presente en el elevado.r

1.8 Maniobras admitidas en condiciones de bloqueo de
emergencia

- Siresulta necesario quitar el vehiculo del puente, cuando el elevador se
encuentra en condiciones de emergencia (consultar parrafos anteriores),
es posible proceder con el descenso individual de cada travesaro en
secuencia (consultar parrafo 7.6).
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S 3
Q42 E
SQ42 NE 12000 kg
SQ43 E 14000 kg
SQ43 NE
1 2
5 [400
3 SQ75E
10000 kg
1
5 [400
1 99990758 TARGHETTA PERICOLO DANGER PLATE
2 999909850 TARGHETTAAVVERTENZE WARNING PLATE
3 99990782 TARGHETTA PORTATA 12000 Kg 12000 Kg LOAD CAPACITY PLATE
99990383 TARGHETTA PORTATA 14000 Kg 14000 Kg LOAD CAPACITY PLATE
99990522 TARGHETTA PORTATA 10000 Kg 10000 Kg LOAD CAPACITY PLATE
4 TARGA MATRICOLA SERIAL NUMBER PLATE
5 999912510 TARGA 220VOLT 60hZ 3pH VOLTAGE PLATE
999913390 TARGA 230VOLT 50hZ 3pH VOLTAGE PLATE
999912520 TARGA 380VOLT 60hZ 3pH VOLTAGE PLATE
999912380 TARGA 400VOLT 50hZ 3pH VOLTAGE PLATE
999914870 TARGA 440VOLT 50hZ 3pH VOLTAGE PLATE
999918090 TARGA 480VOLT 60hZ 3pH VOLTAGE PLATE
999917990 TARGA 575VOLT 60hZ 3pH VOLTAGE PLATE
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1.9 Pittogrammi presenti sul sollevatore

NEL CASO CHE | PITTOGRAMMI S| DANNEGGINO E A 0
NECESSARIO SOSTITUIRLI RICHIEDENDOLI
ALL'AZIENDA COSTRUTTRICE DEL SOLLEVATORE.

1.9 Pictograms on lift

SEE FIGURE. IN THE EVENT OF THESE PICTOGRAMS

BEING DAMAGED, THEY MUST BE REPLACED BY NEW 0
ONESAVAILABLE FROM THE MANUFACTURER.

1.9 Auf der Hebebiihne vorhandene Gefahrenzeichen

SIEHE ABB. EVTL. BESCHADIGTE

GEFAHRENZEICHEN SIND BEI DER FIRMA é
ANZUFORDERN UND ZU ERSETZEN. o

1.9 Pictogrammes présents sur I’élévateur

VOIR FIGURE. SI CES PICTOGRAMMES SONT

ENDOMMAGES, IL EST NECESSAIRE DE LES é 0
DEMANDER A LA SOCIETE PUIS DE LES

REMPLACER.

1.9 Pictogramas presentes en el elevador

VER FIGURA EN EL CASO DE QUE ESTOS é
PICTOGRAMAS SE ESTROPEEN, ES NECESARIO 0
SUSTITUIRLOS, SOLICITANDOLOS ALAEMPRESA.

1"
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2. DESTINAZIONED'USO

Il prodotto & destinato al sollevamento diautocarri (KP442E-NE) odicarrelli
elevatori (KP175E); la portata € quella indicata nella targhetta matricola.
E’ consentito il sollevamento diautoveicolirispondenti ai seguenti requi-
siti:

- peso non superiore alla portata del sollevatore

-ripartizione del carico sui punti diappoggio (reversibile) 1:2 oppure 2:1
(reversibile)

Distanza minima trasversale dei punti di sollevamento (carreggiata):
mm.1800

Distanzaminima longitudinale dei punti diappoggio (passo) mm 3500.
Per valori di distanza inferiori, la portata del sollevatore viene ridotta.

2

Pertantoin questi casi o peraltrinon contemplati nel presente manuale, sara
opportuno contattare il costruttore.

-L’'usodel sollevatore & consentito esclusivamente all'interno dilocali chiusi,
ove non sussistano pericoli di esplosione o incendio.

-IIsollevatore non & idoneo ad un utilizzo che prevedail lavaggio dei veicoli.

2.1 Attitudine all'impiego

Questo prodotto é stato costruito conformemente alla Direttiva
Europea 2006/42/CE. In virtu dell'articolo 4.1.2.3 della suddetta
Direttiva, i coefficienti adottati per le prove sono i seguenti:
1.10 per la prova Dinamica

1.25 per la prova Statica

Queste prove devono essere fatte da personale specializzato.

2. USEFORWHICHTHEPRODUCTISDESIGNED

The productis designed forlifting lorries(KP442E-NE) orfork lift trucks
(KP175E); the capacity is indicated on the serial number plate.
Vehicles corresponding to the following characteristics may be
lifted:

Vehicles corresponding to the following characteristics may be lifted:
- weight not exceeding lift capacity

- division of the load on the resting points (reversible) 1:2 or 2:1
(reversible)

-Minimum transverse distance between lifting points (track): 1600 mm;
-Minimum longitudinal distance between resting points (pitch): 3500 mm
Forlower distance values, the lift capacity will be reduced. In this case

orin other cases not covered by this manual, the manufacturer should be
contacted.

- The lift may only used in enclosed areas, where there is no danger of
explosion or fire.

- The lift is not suitable for use where the vehicle is to be washed.

2.1 Suitability for use

This product has been manufactured in compliance with the
European Directive 2006/42/CE. On the basis of article 4.1.2.3 of
this Directive, the coefficients used for the tests are as follows:
1.10 for the dynamic test

1.25 for the static test

These tests must be performed by specialist staff.

2. BESTIMMUNGSGEMASSEVERWENDUNG

Das Produktistzum Heben von Lastkraftwagen (KP442E-NE) oder
Hubwagen (KP175E) vorgesehen. Die entsprechende Tragféhigkeit
istaufdem Seriennummernschild angegeben.

Gestattet wird das Heben von Fahrzeugen, die den folgenden
Anforderungen entsprechen:

- Gewicht, das die Tragfahigkeit der Hebebiihne nicht tiberschreitet.

- Lastverteilung auf den Auflagepunkten (umkehrbar) 1:2 oder 2:1
(umkehrbar).

Mindesttransversalabstand der Hebepunkte (Spurweite): 1600 mm
Mindestlongitudinalabstand derHebepunkte (Achsabstand): 3500 mm.
Beigeringerem Abstand wird die Tragféhigkeit der Hebebiihne reduziert.

Insolchenundanderen, nichtvon dieser Anleitung vorgesehenen Féllen
denHerstellerzu Rate ziehen.

- Die Hebebiihne darf ausschliesslich in geschlossenen Rdumen, wo
weder Explosions- noch Brandgefahr besteht, gefahren werden.

- Die Hebebuhne ist nicht zum Waschen von Fahrzeugen geeignet.
2.1 Betriebstiichtigkeit

Dieses Produktist geméss der Europédischen Richtlinie 2006/42/
CE gebaut worden. Kraft des Artikels 4.1.2.3 der o.g. Richtlinie
sind fiir die Priifungen folgende Koeffizienten angewandt
worden:

1.10 fiir die dynamische Priifung

1.25 fiir die statische Priifung

Dieses Priifungen sind durch spezialisiertes Fachpersonal
auszufiihren.

2. DESTINATIOND’USAGE

Le pont élévateur est destiné au levage de poids lourd (KP442E-NE)
ou de chariots élévateurs (KP175E) ; la capacité est celleindiquée
surlaplaque d’identification.

Seul le levage de véhicules répondant aux caractéristiques suivantes
estautorisé:

- le poids ne doit pas dépasser la capacité du pont élévateur,
-répartitionde lacharge surles points d’appui 1:2 oubien2:1 (réversible),
- distance minimale entre les points de levage (voie): 1000 mm.
Pourdes valeurs de distance inférieures, la capacité du pont élévateur
estréduite. Dans ce cas donc ou dans d’autres qui ne sont pas prévus
dans la présente notice, il sera opportun de s’adresser au fabricant.

-le pont élévateur ne peut étre utilisé qu'al'intérieur de locaux fermés,
al'abridetoutrisque d’explosion oud’incendie.
- le pont élévateur ne peut étre utilisé pour le lavage des véhicules.

2.1 Aptitude a ’emploi

Cet équipement a été fabriqué en conformité avec la Directive
Européenne 2006/42/CE. En vertu de I’article 4.1.2.3. de la dite
Directive, les coefficients adoptés pour les essais sont les suivants:
1.10 pour I’essai dynamique

1.25 pour I’essai statique.

Ces essais sont du ressort d’un personnel spécialisé.

2. DESTINACIONDEUSO

Elproducto esta destinado a la elevacion de camiones (KP442E-NE)
ode carretillas elevadoras (KP175E); la capacidad estaindicada en
laplacade matricula.

Esta permitida la elevacién de autovehiculos que respondan a las
siguientes caracteristicas:

- peso no superior a la capacidad del elevador

- reparticion de la carga en los puntos de apoyo (reversible) 1:2 6 2:1
(reversible)

Distacia minimalongitudinal delos puntos de apoyo (paso) 3500mm.
Para valores de distancia inferiores, la capacidad del elevador se
reduce. Portanto, en esos casos y para otros no contemplados en el

presente manual, sera conveniente ponerse en contacto con el fabricante.
- El uso del elevador esta permitido exclusivamente en el interior de
locales cerrados, enlos que no exista peligro de explosion o incendio.
- El elevador no es adecuado para usos que prevean el lavado de
vehiculos.

2.1 Aptitud para el empleo

Este producto hasido fabricado de conformidad con la Directiva
Europea2006/42/CE.Envirtud delarticulo4.1.2.3 de dicha Directiva,
los coeficientes utilizados para las pruebas son los siguientes:
1.10 para la prueba dinamica

1.25 para la prueba estatica

Estas pruebas tienen que ser efectuadas por personal
especializado.
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2.2 Uso improprio del sollevatore

Il sollevatore & destinato al sollevamento di veicoli con le caratteristiche
previste alla voce “Datitecnici” e al paragrafo “Destinazione d'uso”.
Ognialtrouso & da considerarsiimproprio e irragionevole; in particolare
e assolutamente vietato:

1) il sollevamento di persone ed animali;

2) il sollevamento di veicoli con persone a bordo;

3)il sollevamento di veicoli carichi di materiale potenzialmente pericolosi
(esplosivi, corrosivi, infiammabili, ecc. ...);

4) il sollevamento di veicoli posizionati su punti di appoggio o con
dispositivinon previstida questo manuale;

5) l'uso del sollevatore da parte di personale non adeguatamente
addestrato.

2

2.3 Uso di accessori

Il sollevatore puo essere usato con accessori per facilitare il lavoro
dell’'operatore. E’ consentito solo I'uso diaccessori originalidella casa
produlttrice.

2.4 Addestramento del personale

L’'usodell’apparecchiatura € consentito solo apersonale appositamente
addestrato ed autorizzato. Affinché la gestione della macchina sia
ottimale e si possano effettuare le operazioni con efficienza € necessario
cheil personale addetto venga addestrato in modo corretto perappren-
dere le necessarie informazioni al fine diraggiungere un modo operativo
inlinea con le indicazionifornite dal costruttore.

2.2 Improper use of the lift

Theliftis designed for lifting vehicles with the characteristics described
in the “Technical Specifications” and in the section “Use for which
productis designed”.

Any other use is to be considered unsuitable and unreasonable. In
particular, the following situations are absolutely prohibited:

1) lifting people oranimals

2) lifting vehicles with people inside

3)liting vehicles containing potentially dangerous materials, (explosives,
corrosives, inflammable substances, etc..)

4) liting vehicles placed on supports or with devices not covered by this
manual.

5) use of the lift by staff who are not adequately trained.

2.3 Use of accessories

The lift may be used with accessories to facilitate the work of the
operator. Only original accessories made by the manufacturer may be
used.

2.4 Staff training

The equipment may only be operated by specially trained and authorised
staff.

To ensure that the machine is used in the best possible way and work
canbe carried out efficiently, the staff responsible for the machine must
be properly trained to handle the necessary information in order to
achieve an operative method in line with the instructions supplied by the
manufacturer.

2.2 UnsachgemiRe Bedienung der Hebebiihne

Die Hebebiihne ist zum Heben von Fahrzeugen mit Spezifikationen
gemass Abschnitt “Technische Eigenschaften” und Paragraph
“Bestimmungsgemasse Verwendung” vorgesehen.

Jede andere Betriebsweise istals unsachgemass und daher fahrlassig
anzusehen. Insbesondere wird strikte verboten:

1.Personenund Tiere anzuheben.

2.Fahrzeuge mit Personen anzuheben.

3. Fahrzeuge mit potentiell gefahrlichen, explosiven, korrosiven oder
brennbaren Materialien usw. anzuheben.

4. Das Anheben von Fahrzeugen auf Stitzpunkten oder mit nicht in
dieser Bedienungsanleitung vorgesehenen Vorrichtungen.

5. Die Bedienung der Hebebiihne seitens nichtentsprechend geschultem
Personal.

2.3 Gebrauch von Zubehérteilen

ZurVereinfachung der Arbeit des Bedieners kann die Hebebiihne mit
Zubehorteilen verwendet werden. Es werden nur Originalzubehdrteile
derHerstellerfirma gestattet.

2.4 Schulung des Bedienungspersonals

Die Einrichtung darfnurvon entsprechend geschultem und autorisiertem
Personal benutzt werden.

Um den einwandfreien Betrieb der Hebebiihne und die effiziente und
sichere Ausflihrung der Arbeiten zu gewahrleisten, muss das
verantwortliche Personal fachgerecht geschult werden, um die
notwendigen Kenntnisse fiir das vorschriftsmassige Arbeiten nach den
Herstelleranweisungen zu erwerben.

2.2 Utilisation incorrecte du pont élévateur

Le pont élévateur est indiqué pour le levage des véhicules avec les
caractéristiques mentionnées au point “Données techniques” et au
paragraphe “Destinationd’'usage”.

Toute autre utilisation doitétre considérée commeincorrecte etirraisonnée;
ilesttout particuliéerementinterdit:

1) de soulever des personnes ou des animaux;

2) de soulever des véhicules avec des personnes a bord;

3) de soulever des véhicules chargés de matériel potentiellement
dangereux (explosifs, corrodants, inflammables, etc...);

4)de souleverdes véhicules positionnés surdes points d’appuiouavec
des dispositifs qui ne sont pas prévus dans la présente notice;

5) d'utiliser le pont élévateur sans formation adéquate.

2.3 Utilisation d’accessoires

Le pontélévateur peut étre utilisé avec des accessoires pourfaciliterle
travail de I'opérateur. Seule I'utilisation d’accessoires originaux du
fabricant est consentie.

2.4 Formation du personnel préposé

L'utilisation deI'équipement n’est consentie qu’au personnel autorisé et
possédant une formation adéquate.

Pourque lagestionde lamachine soit optimale etque 'on puisse réaliser
les opérations avec un maximum d’efficacité, il estindispensable que le
personnel préposé suive une formation appropriée en mesure de fournir
toutes lesinformations nécessaires permettant d’'opérer en conformité
avec les instructions fournies par le fabricant.

2.2 Uso impropio del elevador

El elevador esta destinado a elevar vehiculos con las caracteristicas
indicadas en el punto Datos Técnicos y en el parrafo Destinacién de uso.
Cualquier otro uso se consideraimpropio eirracional; en concreto esta
absolutamente prohibido:

1) elevar personasy animales

2) elevar vehiculos con personas a bordo

3) elevar vehiculos que lleven material potencialmente peligroso
(explosivos, corrosivos, inflamables, etc...)

4) elevarvehiculos colocados en puntos de apoyo o con dispositivos que
noincluye este manual

5) que use el elevador el personal que no esté adecuadamente formado.

2.3 Uso de accesorios
El elevador puede usarse con accesorios para facilitar el trabajo de la
personaque lo maneja. Esta solo permitido el uso de accesorios originales
de la fabrica productora.

2.4 Formacion del personal autorizado

Elusodelelevadoresta sdlo permitido al personal que haya sidoinstruido
y que esté autorizado.

Para que elmanejodelamaquinaseael éptimoy se puedan efectuarlas
operaciones con eficacia, es necesario que se instruya al personal
autorizado de manera correcta para aprender las informaciones
necesarias con el fin de alcanzar un modo de trabajar en linea con las
indicaciones que da el constructor.
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Perqualsiasidubbio relativo all’'uso e alla manutenzione dellamacchina,
consultare ilmanuale diistruzioni ed eventualmente i centridi assistenza
autorizzati o I'assistenza tecnica del costruttore.

2.5 Precauzione d'uso

- Controllare che durante le manovre operative non si verifichino
condizioni dipericolo, arrestareimmediatamente lamacchina nel caso si
riscontrinoirregolarita funzionali, ed interpellare il servizio assistenza del
rivenditore autorizzato.

- Controllare che I'area di lavoro intorno alla macchina sia sgombra di
oggetti potenzialmente pericolosi e non vi sia presenza di olio (o altro
materiale viscido) sparso sul pavimento in quanto potenziale pericolo per
I'operatore.

2

- L’operatore deve indossare adeguato abbigliamento dilavoro, occhiali
protettivi, guantie maschera per evitare il danno derivante dalla proiezio-
ne dipolvere oimpurita, non devono essere portati oggettipendenticome
braccialetti o similari, devono essere protettii capellilunghi con opportuno
accorgimento, le scarpe devono essere adeguate altipo dioperazione
da effettuare.

- Accertarsiche lo smontaggio di parte del veicolo non alterilaripartizione
del carico oltreilimiti accettabili previsti.

- Posizionare sullo zero I'interruttore generale quando si effettuano
operazioni sul veicolo sollevato.

For any doubts concerning use and maintenance of the machine, refer
to the instructions manual and, if necessary, authorised technical service
centres or the manufacturer technical service department.

2.5 Important checks to be made

- Check that situations of danger do not arise while work is being carried
out. Stopthe machineimmediately if any problemsin operation are noticed
and contact the technical service department of the authorised dealer.
- Check that the work area around the machine is free from potentially
dangerous objects and that oil (or other greasy liquid) has not been spilt
onthe floor, causing potential danger to the operator.

- The operator must wear suitable work clothing, safety goggles, gloves
and mask to avoid damage caused by dust orimpurities, dangling objects
such as bracelets or such like must not be worn, long hair must be tied
back, shoes must be suitable for the work to be done.

- Check that dismantling of part of the vehicle does not alter the load
distribution beyond pre-setacceptable limits.

- Turn the mains switch to zero when work is done on the lifted vehicle.

Sollten hinsichtlich Installation, Gebrauch und Wartung der Hebebiihne
Zweifel auftreten, in der Bedienungsanleitung nachlesen oder sich ggf.
an die Vertrags- Servicestellen oder an den technischen Kundendienst
der Firma wenden.

2.5 VorsichtsmaRnahmen

- Sicherstellen, dass wahrend der Arbeitsvorgénge keine Gefahrdungen
hervorgerufen werden. Sobald irgendwelche Betriebsstérungen
auftreten, die Hebebiihne sofort anhalten und den Kundendienst des
autorisierten Handlers zu Rate ziehen.

- Sicherstellen, dass der Arbeitsbereich um die Hebebiihne frei von
potentiell gefahrlichen Gegensténdenistund dass der Fussboden nicht
mit Olresten (oderanderen schmierigen Substanzen) beschmutztist, die

eine potentielle Gefédhrdung fur den Bediener darstellen kdnnten.

- DerBedienermuss angemessene Arbeitskleidung tragen: Schutzbrille,
Handschuhe und Maske zum Schutz vor aufgewirbelten Staub- und
Schmutzpartikeln. Das Tragen herabhéngender Gegensténde wie
Kettchen, Armbander u.4. ist zu vermeiden. Lange Haare sind durch
geeignete Massnahmen zu schitzen. Die Schuhe mussen der
auszufiihrenden Arbeit angemessen sein.

- Sicherstellen, dass durch das Demontieren von Fahrzeugteilen die
vorgesehenen und zugelassenen Lastverteilungslimiten nicht
Uberschritten werden.

- Bei Arbeitsvorgdngen auf dem aufgehobenen Fahrzeug den
Hauptschalter auf Null stellen.

En cas de doute concernant I'utilisation et I'entretien de la machine,
consulter la notice d’instructions et, éventuellement, les centres
d’assistance autorisés ou le Service Apres-Vente.

2.5 Précautions d’utilisation

- Contréler I'absence de toute condition dangereuse pendant les
manoeuvres. Arréterimmédiatementla machine en cas d'irrégularités de
fonctionnement et s’adresser au Service Aprés-Vente du revendeur
autorisé.

- Contréler que lazone de travail autour de lamachine soitdébarrassée
detoutobjet potentiellementdangereuxetqu’iln’y ait pas d’huile (ouautre
produitglissant) surle sol, car cela constitue un danger pour'opérateur.

- L’opérateur doit porter un vétement de travail approprié, des lunettes
de protection, des gants et un masque pour éviter d’étre blessé parles
projections de poussiéres oudimpuretés. Ne pas porter d’objets pendants
comme les bracelets ou similaires. Les cheveux longs doivent étre
protégés par tout moyen opportun. Porter des chaussures indiquées
pour le type d’opération a effectuer.

- S’assurer que le démontage de certaines parties du véhicule n’altére
pas larépartition de la charge au-dela des limites acceptables prévues.
- Pourtoute intervention surle véhicule soulevé, positionnerl'interrupteur
général surle zéro.

En caso de duda relativa al uso y al mantenimiento de la maquina, consultar
el manual de instrucciones y si necesario contactar los centros de asistencia
autorizados o la asistencia técnica del fabricante.

2.5 Precauciones durante el uso

- Controlarque durante las maniobras operativas no se creen condiciones
de peligro, y parar inmediatamente la maquina en caso de que se
encuentrenirregularidades en el funcionamiento; ponerse en contacto
con el servicio de asistencia del distribuidor autorizado.

- Controlarque enlazonade trabajo de alrededor de lamaquinano haya
objetos potencialmente peligrosos y que no haya aceite, (o cualquierotro
material viscoso), esparcido por el suelo ya que es un potencial peligro
parael operador.

- El operador tiene que llevar la ropa de trabajo adecuada, gafas de
proteccién, guantes y mascara para evitar el dafio que deriva de la
proyeccién de polvo o impuridades; no hay que llevar objetos que
cuelguen como pulseras o similes; hay que protegerel pelolargo, ylos
zapatos tienen que ser adecuados al tipo de operacion que hay que
efectuar.

- Asegurarse de que el desmontaje de una parte del vehiculo no altere
la distribucién de la carga mas alla de los limites aceptables previstos.
- Colocarenceroelinterruptor general cuando se efectien operaciones
enelvehiculolevantado.
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3. DESCRIZIONEDEL SOLLEVATORE
Sollevatore elettromeccanico a quattro colonne:
1 colonnacomando

2 colonna oppostaacomando

3 colonnaoppostaasecondaria

4 colonna secondaria

5 traversacomando

6 traversa secondaria

3.1 Caratteristiche tecniche principali

-Pedane con sbalzo daamboilati perfacilitare le operazioni
diestrazione motori

- Sincronizzazione meccanica ed elettronica dei movimenti
-Meccanismo disollevamentoirreversibile

- Impianto elettrico con grado di protezione IP 55

- Circuito dicomandoin bassatensione

- Protezionitermiche suimotori

3. DESCRIPTIONOFLIFT
Electromechanical four post lift.
1 Control post

2 Control opposite post

3 Secondary opposite post

4 Secondary post

5 Control crosspiece

6 Secondary crosspiece

3.1 Main technical specifications

- platforms with overhang at both sides for easy motor
extraction

-mechanical and electronic synchronisation of movements
-irreversible liting mechanism

- electrical system with protection category IP55

- low voltage control circuit

- motor protection by thermal relay

3. BESCHREIBUNG DERHEBEBUHNE
Elektromechanische 4-Saulen-Hebebiihne.
1 Steuersaule

2 Saule gegenuberder Steuerung

3 Saule gegeniiber der Sekundarsaule

4 Drehséaule

5 Steuertraverse

6 Drehtraverse

3.1 Wichtigste technische Daten

-Fahrschienen mitbeidseitigem Uberhang fiir den einfacheren
Motorausbau.

- Mechanische und elecktronische Synchronsierung der
Bewegungen

-Hubmechanismus nichtumkehrbar.

- Elektrische Anlage mit Schutzklasse IP55.

- Steuerkreis mit Niederspannung.

-Warmefihler aufden Motoren.

3. DESCRIPTIONDUPONTELEVATEUR
Pontélévateur électromécanique a4 colonnes.
1 colonne de commande

2 colonne opposée acommande

3 colonne opposée a secondaire

4 colonne secondaire

5 traverse commande

6 traverse secondaire

3.1 Principales caractéristiques techniques

- Chemin de roulement avec bord sur les deux cotés pour
faciliter les opérations d’extraction des moteurs.

- Synchronisationmécanique et électronique des mouvements
-Mécanisme delevage irréversible.

- Equipement électrique avec degré de protection IP 55.

- Circuitde commande a basse tension.

- Protections thermiques surles moteurs.

3. DESCRIPCIONDELELEVADOR
Elevador electromecanico de cuatro columnas
1 columnamando

2 columna opuestaamando

3 columna opuesta a secundaria

4 columnasecundaria

5travesafio mando

6 travesano secundario

3.1 Caracteristicas técnicas principales

- Tarimas con saliente en ambos lados para facilitar las
operaciones de extraccion de los motores.

- Sincronizacién mecanicay electronica de los movimientos
-Mecanismo de elevacionirreversible.

- Instalacion eléctrica con grado de proteccion IP 55

- Circuitode mando en bajatension

- Protecciones térmicas en los motores
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3.2 DATITECNICI / \
SQ42E-43E SQ42NE-43NE SQ75E

Portata 12.000Kg 14.000Kg 10.000Kg
Motori trifase 2x4 KW 2x4 KW 2x4 KW
Tempodisalita 120 Sec. 120 Sec. 120 Sec.
Tempodidiscesa 120 Sec. 120 Sec. 120 Sec.
Alt. min. pedane 275mm 275mm 275mm
Alt. max pedane 1.850mm 1.850mm 1.850mm
Corsa 1.575mm 1.575mm 1.575mm
Peso 2900Kg442 2900Kg442 2350mm
Peso 2490Kg443 2490Kg443
3.2 TECHNICAL SPECIFICATIONS

SQ42E-43E SQ42NE-43NE SQ75E
Capacity 12000Kg 14000Kg 10000Kg
Three-phase motors 2x4 KW 2x4 KW 2x4 KW
Risetime 120 Sec. 120 Sec. 120 Sec.
Descenttime 120 Sec. 120 Sec. 120 Sec.
Min. footboard height 275mm 275mm 275mm
Max. footboard height 1850mm 1850mm 1850mm
Stroke 1575mm 1575mm 1575mm
Weight 2900Kg442 2900Kg442 2350mm
Weight 2490Kg443 2490Kg443
3.2TECHNISCHEDATEN

SQ42E-43E SQ42NE-43NE SQ75E
Tragfahigkeit 12.000Kg 14.000Kg 10.000Kg
Drehstrommotor 2x4 KW 2x4 KW 2x4 KW
Hubzeit 120 Sek. 120 Sek. 120 Sek.
Absenkzeit 120 Sek. 120 Sek. 120 Sek.
Fahrschienenhéhe min. 275mm 275mm 275mm
Fahrschienenhdhe max. 1.850mm 1.850mm 1.850mm
Lauf 1.575mm 1.575mm 1.575mm
Gewicht 2900Kg442 2900Kg442 2350mm
Gewicht 2490Kg443 2490Kg443
3.2DONNEES TECHNIQUES

SQ42E-43E SQ42NE-43NE SQ75E

Capacité 12.000Kg 14.000Kg 10.000Kg
Moteurs triphasés 2x4KW 2x4KW 2x4 KW
Duréedelacoursedemontée 120 Sec. 120 Sec. 120 Sec.
Durée de la course de descente 120 Sec. 120 Sec. 120 Sec.
Hauteur minimale des chemins
deroulement 275mm 275mm 275mm
Hauteurmaximale des chemins
deroulement 1.850mm 1.850mm 1.850mm
Course 1.575mm 1.575mm 1.575mm
Poids 2900Kg442  2900Kg442  2350mm
Poids 2490Kg443  2490Kg443
3.2 DATOSTECNICOS

SQ42E-43E SQ42NE-43NE SQ75E
Capacidad 12.000Kg 14.000Kg 10.000Kg
Motor trifasico 2x4 KW 2x4 KW 2x4 KW
Tiempode subida 120 Seg. 120 Seg. 120 Seg.
Tiempodebajada 120 Seg. 120 Seg. 120 Seg.
Alturaminimatarimas 275mm 275mm 275mm
Alturamaximatarimas 1.850mm 1.850mm 1.850mm
Recorrido 1.575mm 1.575mm 1.575mm
Peso 2900Kg442 2900Kg442 2350mm
Peso 2490Kg443 2490Kg443
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4. VERIFICADEIREQUISITIMINIMIRICHIESTI
PERLUOGODIINSTALLAZIONE

Accertarsicheilluogo ove poiverrainstallatala macchina sia conforme
alle seguenti caratteristiche:
-illuminazione sufficiente (maluogo non sottoposto ad abbagliamentio
luciintense);
-luogo non esposto alle intemperie;
-luogoin cui sia previsto adeguato ricambio aria;
-ambiente privo diinquinanti;
-livello dirumorosita inferiore alle prescrizioni normative vigenti;
-ilpostodilavoro non deve essere esposto a movimenti pericolosi dovuti
ad altre macchinein funzionamento;
-illocale ove lamacchinaviene installata non deve essere adibito allo
stoccaggio di materiali esplosivi, corrosivi e/o tossici;

-ladistanza delle colonne dalle pareti o da qualunque attrezzatura
fissa deve essere almeno di 70 cm.
-scegliereillayoutdiinstallazione considerando che dalla posizione di
comando I'operatore deve essere in grado divisualizzare tutto 'appa-
recchio e l'areacircostante. Eglideveimpedire, intale area, la presenza
di persone non autorizzate e di oggetti che potrebbero causare fonte di
pericolo.

Tuttele operazionidiinstallazione relative ai collegamentiad alimentazioni
esterne (elettriche in particolar modo) devono essere eseguite da
personale professionalmente qualificato.

L’installazione deve essere eseguita da personale autorizzato seguen-
doleistruzioni particolari eventualmente presentiin questo libretto; in
caso didubbi consultare i centri di assistenza autorizzati o 'assistenza
tecnicadel costruttore.

4. CHECKING THE MINIMUMREQUIREMENTS FORTHE PLACE
OF INSTALLATION

Check that the area in which the machine is to be installed has the

following characteristics:

-enough light (without strong or dazzling lighting)

- the area is not exposed to bad weather

-the areais adequately ventilated

-anunpolluted environment

- sound levels are below the prescribed standards required by law

-no dangerous movements are caused in the area by other machines

being operated

- the area in which the machine is installed does not stock explosive,

corrosive and/or toxic material

- distance of posts from walls or from any fixed part shall be at least la

70cm
-the installation layout should be selected so that the operatorcan see

allthe equipment and the surrounding area from the operating position.
The operator must prevent unauthorised persons and potentially
dangerous objects from entering this area.

Allinstallation work concerning connections made to external power
supplies (particularly electrical) should be done by professionally qualified
staff.

Installation must be done by authorised stafffollowing specificinstructions
where present in this manual: if in doubt, please consult authorised
service centres or manufacturer's technical service department.

4.KONTROLLEDERMINDESTERFORDERNISSENFUR
DENAUFSTELLUNGSORT

Der Aufstellungsort muss folgende Eigenschaften aufweisen:

- Ausreichende Beleuchtung (aber kein blendendes oder intensives

Licht).

- Vorungiinstigen Witterungseinflissen geschutzt.

- Gute Beliiftung.

-Umgebung ohne verunreinigende Stoffe.

- Gerauschpegel unter den geltenden gesetzlichen Vorschriften.

- Der Arbeitsplatz darf nicht gefahrlichen Bewegungen ausgesetzt

sein, die von anderen laufenden Maschinen verursacht werden.

- Am Aufstellungsort dirfen keine explosiven, korrosiven und/oder

toxischen (giftigen) Materialien gelagert sein.

- DerAbstand von den Saulen zur Wand oderzu ortsfesten Ausriistungen
muss mindestens 70 cm betragen;

- Bei der Wahl des Aufstellungs-Layouts beriicksichtigen, dass der
Bedienervon seinem Standortdie gesamte Einrichtungund das Arbeitsfeld
Uberblicken kann. Er muss dafiir sorgen, dass sich in diesem Bereich
keine unbefugten Personen aufhalten oder Gegensténde befinden, die
Gefahrdungen hervorrufenkénnten.

Alle Installationsarbeiten, die externe Anschlisse und
Versorgungsleitungen betreffen (insbesondere Elektroarbeiten), miissen
von beruflich qualifiziertem Personal vorgenommen werden.

Die Montage muss von autorisiertem Personal entsprechend denevtl. in
dieser Bedienungsanleitung enthaltenen spezifischen Anweisungen
ausgefiihrtwerden. Im Zweifelsfall sich an die autorisierten Servicestellen
oderan dentechnischen Kundendienst der Firmawenden.

4. VERIFICATIONDES CARACTERISTIQUES MINIMES
REQUISES POURLAZONED’INSTALLATION

S'assurerquelazone choisie pourlinstallation présenteles caractéristiques
suivantes:

- éclairage suffisant (mais la zone ne doit pas étre exposée aux
éblouissements ouadeslumiéresintenses);

-lazone ne doit pas étre exposée auxintempéries;

-lacirculation de I'air doit étre suffisante;

-le milieu doit étre exempt d’agents polluants;

-le niveau du bruit doit étre inférieur au niveau prescrit parles normes en
vigueur;

-la zone de travail ne doit pas étre exposée a des déplacements dangereux
provoqués par d’autres machines en fonctionnement;

-lelocal choisi pourlinstallation de la machine ne doit pas étre utilisé pour
stocker des produits explosifs, corrodants et/ou toxiques;

-ladistance qui sépare les colonnes des murs ou de tout équipement fixe
doit étreauminimumde 70cm.

-lors du choix du layout d’installation, ne pas oublier que, de sa position
decommande, 'opérateur doit étre en mesure de visualiserl'ensemble de
I'équipementetdelazoneenvironnante. Dansladitezone, cedernierdevra
interdire la présence de personnes non-autorisées et d’objets pouvant
constituer une source de danger.

Toutes les opérations d'installation se rapportantauxraccordements aux
sources d’'alimentation externe (les connexions électriques tout
particulierement) doivent étre prises en charge par un personnel
professionnellementqualifié.

L’installation doit étre réalisée par le personnel autorisé qui devra tenir
compte des instructions particuliéres éventuellementmentionnées dans
laprésente notice: en cas de doute, s’adresseraux centres d’assistance
autorisés ou au Service Apres-Vente.

4. COMPROBACION DE LA EXISTENCIA DE LOS REQUISITOS
MiNIMOS REQUERIDOS PARAEL SITIO DE LAINSTALACION
Asegurarse de que el sitio donde se instalara la maquina tenga las
siguientes caracteristicas:

-iluminacioén suficiente (pero no sujeto areflejos o luces intensas);
-no expuestoalaintemperie;

- previsto de ventilacion;

-ambiente sin contaminantes;

-nivel de ruido inferior alas prescripciones de las normativas vigentes;
-ellugardetrabajo notiene que estar expuesto amovimientos peligrosos
debidos a otras maquinas en funcionamiento;

- no tiene que ser un sitio destinado al almacenaje de materiales
explosivos, corrosivos y/o téxicos;

-ladistancia delas columnas delas paredes o de cualquierainstalacion
fija debe ser porlomeno 70cm.

- elegirel sitiode instalacion tenendo en cuenta que desde la posicion
de mando el operador sea capaz de visualizartodo el aparatoy el area
quelorodea. Tiene queimpedir, endicha area, la presenciade personas
no autorizadas y de objetos que podrian ser fuente de peligro.

Todas las operaciones de instalacién relativas a las conexiones de
alimentacién externas (especialmente eléctricas), tienen que estar
realizadas por personal cualificado profesionalmente.
Lainstalaciontiene que realizarla el personal autorizado siguiendo las
instrucciones especiales eventualmente presentes en este manual: en
caso de dudas ponerse en contacto con los centros de asistencia
autorizados o con la asistencia técnica del fabricante.
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4.1 Requisiti richiesti per la pavimentazione

Il sollevatore deve essere piazzato su un pavimento piano ed orizzontale
in grado di reggere i carichi trasmessi al PIANO DI APPOGGIO indicati in
figura.

Le caratteristiche di minima della pavimentazione debbono essere:

a) Calcestruzzo utilizzato: classe R’bk 250 o superiore

b) Spessore minimo della pavimentazione al netto della eventuale
pavimentazione e del relativo massetto di posa: 15 cm.

¢) Armatura superiore ed inferiore realizzata con rete elettrosaldata @
4 x 150 mm od assimilabile, con maglia non superiore a250mm. Copriferro

non superiore a 25 mm
d) Portanza del terreno non inferiore a 1,3 kg/cm?

Le caratteristiche esposte debbono essere garantite su di una area
minima di mm 7000 x 4000 SQ42E-NE / mm 5000 x 4000 SQ43E-NE/mm
4500 x 3500 SQ75E, nella quale non debbono essere presenti giunti di
dilatazione o tagli che interrompono la continuita della maglia superiore.

E’ consigliabile, qualora esistessero dubbi sulla effettiva consistenza
della pavimentazione, consultare un tecnico qualificato.

4.1 Installation requirements

The lift must be placed on a flat and horizontal floor with a bearing
capacity suitable to withstand the forces transmitted TO THE WHOLE
AREA on which the lift operates , as indicated in Figure.

Minimum features for floor should be the following:

a) Concrete used: class R’bk 250 or higher

b) Minimum thickness of the floor, without any tiling and layout blocks: 15
cm.

c) Upper and lower reinforcement with electro-welded wire net @ 4 x
150 mm or similar, with mesh not exceeding 250 mm.

Concrete thickness between exterior and iron no greater than 25 mm
d) Load bearing capacity of area not less than 1.3 kg/cm?

These characteristics must be guaranteed over a minimum area of mm
7000 x 4000 SQ42E-NE / mm 5000 x 4000 SQ43E-NE / mm 4500 x 3500
SQ75E, without expansion joints or cuts to break the continuity of the
upper reinforcement.

Should some doubts on the effective floor capacity arise, look for the
advice of a skilled technician.

4.1 Installationsanforderungen

Die Hebebuihne ist auf einen flachen, festen und resistenten Fussboden
aufzustellen; die Widerstandsfestigkeit muss den auf dem ganzen
Betriebsbereich der Hubvorrichtung ausgeiibten Kréaften entsprechen
(Siehe Abb.).

Die Eigenschaften des Boden miissen folgenden
Mindestanforderungen entsprechen:

a) Beton: Klasse R’bk 250 oder dariiber

b) Mindeststarke des Bodens ohne eventuelle Bodenbelage

und entsprechenden Unterbeton: 15 cm.

c¢) Obere und untere Bewehrung mit elektroverschweil3tem Gitter & 4 x

150 mm oder &hnlich ausgefihrt, mit Raster nicht iber 250 mm.
Betonauflage auf Eisen bis max. 25 mm
d) Bodenbelastbarkeit mindestens 1,3 kg/cm?

Die angefiihrten Eigenschaften miissen in einem Bereich von
mindestens mm 7000 x 4000 SQ42E-NE / mm 5000 x 4000 SQ43E-NE /
mm 4500 x 3500 SQ75E, gewahrleistet sein. Hier durfen keine
Dehnkopplungen oder Schnitte vorhanden sein, die die Kontinuitat des
oberen Rasters unterbrechen.

Sollten Zweifel bezliglich der Festigkeit des Bodens bestehen, wenden
Sie sich bitte an qualifiziertes Fachpersonal.

4.1 Conditions requises pour I’installation

Le pont élévateur doit étre installé sur un sol suffisamment plat et
horizontal, résistant aux forces transmises SUR TOUTE LA ZONE ou le
dispositif de levage est en service (voir Fig.).

Les caractéristiques minimales du sol doivent étre les suivantes:

a) Béton utilisé: catégorie R'bk 250 ou supérieure.

b) Epaisseur minimum du sol, sans considérer un carrelage éventuel
avec son litde pose : 15cm.

c) L'armature supérieure et inférieure doivent étre réalisées

avec un grillage électrosoudé @ 4 x 150 mm ou similaire, mm ou
équivalent, dont la maille ne dépasse pas 250 mm.

La couverture en béton ne doit pas excéder les 25 mm.
d) Résistance minimale du sol 1,3 kg/cm?

Les caractéristiques que nous venons d’exposer doivent étre garanties
sur une surface minimale de mm 7000 x 4000 SQ42E-NE / mm 5000 x
4000 SQ43E-NE/ mm 4500 x 3500 SQ75E, qui ne doit présenter ni joints
de dilatations, ni coupures pouvant interrompre la continuité de Farmature
supérieure.

En cas de doute concernant la résistance du sol, il est conseillé de
consulter un technicien qualifié.

4.1 Requisitos para la instalacién

El elevador debe colocarse sobre un suelo suficientemente plano y
horizontal con resistencia adecuada a las fuerzas transmitidas AL
PLANO DEAPOQYO (FIG).

Un suelo con las caracteristicas describidas abajo permite soportar las
cargas transmitidas por el elevador.

Las caracteristicas del pavimento deben ser como minimo las
siguientes:

a) Hormigén utilizado: clase R’bk 250 o superior

b) Espesor minimo del pavimento sin el revestimiento y la capa de
asiento: 15 cm.

¢) Armadura superior e inferior realizada con red electrosoldada @ 4 x
150 mm o similar, con malla no superior a 250 mm.

Espesor del hormigdn no superior a 25 mm.

d) Capacidad de carga minima del suelo no inferior a 1,3 kg/cm?

Las caracteristicas mencionadas anteriormente deben garantizarse
para una superficie minima de mm 7000 x 4000 SQ42E-NE / mm 5000 x
4000 SQ43E-NE / mm 4500 x 3500 SQ75E, sin juntas de dilatacion o
cortes que interrumpan la continuidad de la armadura superior.

Si existen dudas sobre la real capacidad del pavimento, aconsejamos
consultar un técnico calificado.
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5.IDENTIFICAZIONE DEICOMANDIE ISTRUZIONID'USO

- (21) Interruttore generale

- (22) Pulsante salita (tipo uomo presente)

- (23) Pulsante discesa (tipo uomo presente)
- (24) Spia segnalazione blocco emergenza

AZIONAMENTO: Ruotare l'interruttore generale (21) in ON per l'attivazione
elettrica.

Premere i pulsanti di SALITA e DISCESA per movimentare il sollevatore.
DISATTIVAZIONE: Invertire l'interruttore generale in posizione “OFF”.

Discesa in emergenza: Per le istruzioni vedere il paragrafo 5.2 0
il paragrafo 7.6 nel caso di assenza di tensione elettrica.

Il sollevatore & provvisto di una scheda elettronica (paragrafo 5.1)
all'interno del quadro comandi che controlla il corretto funzionamen-
to del sollevatore e in caso contrario arresta il sollevatore e segnala
l'inconveniente mediante led.

5.DESCRIPTIONAND FUNCTION OF CONTROLS

- (21)Main switch

- (22) Up button (deadman type)

- (23) Down button (deadman type)
- (24) Emergency block warning light

OPERATION: Turn the main switch (21) to ON.
To move lift, press UP and DOWN buttons.
TURNING THE LIFT OFF: Turn the main switch to “OFF”.

Emergency descent: For correct instructions see section 5.2 or
section 7.6 in case of power failure.

The lift is equipped with an electronic board (section 5.1) located
inside the control panel for the correct operation of the lift and if
necessary, it stops the lift signalling the fault by a lamp.

5.STEUERUNGEN UND DEREN FUNKTIONEN

- (21) Hauptschalter

- (22) Hebesteuertaste (Totmann-System)
- (23) Senksteuertaste (Totmann-System)
- (24) Not-Aus-Blockierung

BETATIGUNG: Den Hauptschalter (21) fiir die Stromzufiihrung auf ON
drehen. Die HEBE- und SENKsteuertasten betatigen, um die
Hebebiihnen zu bewegen.

AUSSCHALTEN: Den Hauptschalter in OFF-Position bringen.

Notabstieg: Fir die Anweisungen siehe Abschnitt 5.2 oder Abschnitt
7.6 im Falle eines Spannungsausfalls.

Die Hebebiihne verfugt tiber eine elektronische Platine (Abschnitt 5.1)
in der Steuertafel, die den ordnungsgemafen Betrieb der Hebebiihne
kontrolliert; andernfalls stoppt sie die Hebebiihne und zeigt die Stérung
durch eine LED an.

5. IDENTIFICATION ET FONCTION DES COMMANDES

- (21) Interrupteur principal

- (22) Poussoir de montée (type homme présent)

- (23) Poussoir de descente (type homme présent)
- (24) Témoin de signalisation blocage emergenza

ACTIONNEMENT: Tourner l'interrupteur principal (21) sur ON pour
I'activation électrique.

Appuyer sur les poussoirs de MONTEE et de DESCENTE pour déplacer
les élévateurs.

DESACTIVATION: Invertir l'interrupteur principal en position «OFF».

Descente d’urgence: Pour les instructions voir le paragraphe 5.2 ou
le paragraphe 7.6 en cas d’absence de courant électrique.

L’élévateur est équipé d’une carte électronique (paragraphes 5.1) a
I'intérieur du tableau de commandes qui contréle le bon fonctionnement
de I'élévateur et dans le cas contraire, il arréte I'élévateur et signale
l'inconvénient au moyen de la led.

5.IDENTIFICACION DE LOS MANDOS Y SUS FUNCIONES

- (21) Interruptor general

- (22) Pulsador de subida (tipo hombre presente)
- (23) Pulsador de bajada (tipo hombre presente)
- (24) Testigo sefalizacion bloqueo emergencia

ACCIONAMIENTO: Girar el interruptor general (21) en ON para conectar
la tension eléctrica.

Presionar los pulsantes de SUBIDA y de BAJADA para mover los
elevadores.

DESACTIVACION: Invertir el interruptor general en posicion “OFF”.

Bajada de emergencia: Para las instrucciones véase parrafo 5.2 o
parrafo 7.6 en caso de ausencia de tension eléctrica.

El elevador es equipado de tarjeta eléctronica (parrafo 5.1) ubicada en
el interior del panel de mando para el correcto funcionamiento del elevador
y, cuando necesario, una luz testigo se ilumina sefalizando la parada
del elevador.
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5.1 Funzionalita dispositivo di controllo sincronizzazione

za é necessario l'intervento di un tecnico specializzato
poiché si opera in presenza di tensione elettrica.
All'interno del quadro sulla colonna comandi & presente una scheda
elettronica che dispone di led le cui accensioni hanno i seguenti signifi-
cati.
led 1 acceso (led 2 spento) interruttore manuale attivo
led 2 acceso (led 1 spento) interruttore automatico attivo
led 3 acceso sollevatore in blocco

2 Attenzione! Per le verifiche e le procedure di emergen-

Inconveniente: sollevatore in blocco (segnalato dalla lampada
intermittente rossa 24)

5

Rimedio: é possibile la Discesa di emergenza (Discesa in
singolo delle traverse)

Attenzione! Per le verifiche e le procedure di emergenza é
necessario I'intervento di un tecnico specializzato poiché si
opera in presenza di tensione elettrica.

- Se il sollevatore si trova in condizione di blocco € possibile far
scendere singolarmente ciascuna traversa.

- Ruotare su “0” l'interruttore generale

- Aprire la porta del quadro di comando.

Sulla scheda spostare verso sinistra la leva dell'interruttore (M) (MAN).

5.1 Synchronization Control Device Operation

Warning! In order to check the system or to perform
any emergency operation, contact a specialised
technician as the system is electrically powered.
Inside the panel of the control column is an electronic board fitted with
LEDs that, when ON, mean the following.
LED 1 ON (LED 2 OFF) active manual switch
LED 2 ON (LED 1 OFF) active automatic switch
LED 3 ON blocked lifter

Fault: blocked lifter (indicated by the flashing red lamp 24)

Remedy: the emergency Descent is possible (Crosspiece
Descent into single)

Warning! For checks and emergency procedures, it is
necessary for a specialist technician to intervene due to
working in the presence of live voltage.

- If the lifter is in a lock condition, it is possible to lower each crosspiece
individually.

- Turn the mains switch to “0”

- Open the control panel door.

On the board bring lefr the switch lever (M)(MAN) to be able to handle
individual trucks in manual mode.

5.1 Funktionstiichtigkeit der Synchronisierungs-
Kontrollvorrichtung

Achtung! Die Priifungen und die Notbetriebs-Vorgidnge
miissen von einem spezialisierten Techniker
a

usgefiihrt werden, weil elektrische Spannung vorhanden ist.
Im Schaltfeld auf der Steuerungsleiste befindet sich eine elektronische
Karte, die Uber eine LED verfiigt, deren Aktivierung die folgenden
Bedeutungen hat.
LED 1 an (LED 2 aus) manueller Schalter aktiv
LED 2 an (LED 1 aus) automatischer Schalter aktiv
LED 3 an Hebevorrichtung blockiert
Stérung: Hebevorrichtung blockiert (angezeigt durch blinkende rote
Lampe 24)

Abhilfe: Notsenkung ist méglich (einzelne Senkung der
traverse)

Vorsicht! Fiir die Uberpriifungen und die Notvorginge ist der
Einsatz eines spezialisierten Technikers erforderlich, denn
es wird in Anwesenheit elektrischen Stroms gearbeitet.

- Befindet sich die Hebevorrichtung im Sperrzustand, ist es méglich,
senken der Traverse.

- Drehen Sie den Hauptschalter auf “0”

- Offnen Sie die Tur der Schalttafel

Den Schalterhebel (M) (MAN) AUF der Karte linke bringen, um die
einzelnen WWagen manuell zu bewegen.

5.1 Fonctionnalité dispositif de contrdle synchronisation

d’urgence, intervention d’un technicien qualifié s’avére
nécessaire, puisqu’on travaille en présence de tension
électrique.
A lintérieur du tableau sur la colonne des commandes est présente
une carte électronique qui dispose de voyants dont les allumages ont
les significations suivantes :
voyant 1 allumé (t¢émoin 2 éteint) interrupteur manuel actif
voyant 2 allumé (témoin 1 éteint) interrupteur automatique actif
voyant 3 allumé élévateur en cours de blocage
Probléme : élévateur en cours de blocage (signalé par la lampe
intermittente rouge 24)

: Attention! Pour les contrdoles et les procédures

Solution : La descente d’urgence (descente unique des
traverses) est possible.

Attention ! Pour les contrdles et procédures d’urgence,
I'intervention d’un personnel de service est nécessaire, car
il fonctionne sous tension électrique.

- Sile vérin hydraulique de relevage se trouve en condition de blocage,
il est possible de faire descendre individuellement chaque traverse.
- Tourner sur «0» I'interrupteur général

- Ouvrir la porte du panneau de commande.

Sur la carte, déplacer vers gauche le levier de l'interrupteur (M) (MAN),
pour pouvoir manutentionner chacun des chariots manuellement

5.1 Funcionamiento dispositivo de control sincronizaciéon

emergencia hay que contactar con un técnico especia-
lizado pues el sistema esta alimentado electricamente.
En el interior del cuadro en la columna de mandos esta colocada
la ficha electrénica equipada con led donde sus encendidos tienen los
siguientes significados.
led 1 encendido (led 2 apagado) interruptor manual activo
led 2 encendido (led 1 apagado) interruptor automatico activo
led 3 encendido levantador en bloqueo
Inconveniente: levantador en bloqueo (sefializado por la lampara
intermitente roja 24)

2 Atencion! Para los controles y los procedimientos de

Solucién: se puede realizar la Bajada de emergencia (Bajada
individual de los travesanos)

jAtencion! Para las verificaciones y procedimientos de
emergencia es necesaria la intervenciéon de un técnico
especializados ya que se opera en presencia de tensién
eléctrica.

- Si el elevador se encuentra en la condicion de bloqueo es posible
hacer descender de manera individual cada traversafo.

- Girar en “0” el interruptor general

- Abrir la puerta del cuadro de mando.

En la ficha correr hacia izquierda la palanca del interruptor (M) (MAN)
para poder movilizar las carretillas individuales en manual.
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Alimentare il quadro elettrico ruotando manualmente in senso orario
I'albero dellinterruttore generale.

Discesa singola dei carrelli:
- premere il pulsante di discesa (23) e contemporaneamente premere
il pulsante (P1 o S2) relativo alla traversa che si desidera muovere.

Attenzione: queste operazioni devono essere effettuate cor-
rettamente e con molta attenzione onde evitare lo squilibrio
del carico e la caduta del carico.

5

Attenzione: durante la discesa in singolo il disallineamento
fra i carrelli non deve mai superare i 50mm.

- L'ultima traversa che giunge a terra (sul fine corsa di discesa) resetta
il blocco (lampeggio veloce della spia “ROSSA-24") con il pulsante di
discesa premuto.

- Togliere tensione al quadro elettrico ruotando in senso antiorario
I'albero dellinterruttore generale

- Sulla scheda riportare verso destra la leva dell’interruttore
(M), in (AUTO).

- Chiudere la porta del quadro principale.

Power the electrical panel by turning the shaft of the mains switch
clockwise by hand.

Individual carriage descent:
- press the descent button (23) and simultaneously press the button
(P1 or S2) relating to the crosspiece you want to move.

Warning: these operations must be carried out properly and
with great care to avoid the imbalance of the load or falling
loads.

Warning: during the individual descent, misalignment between
the carriages must never exceed 50mm.

- The last crosspiece that comes to ground (on the descent end of
stroke) resets the lock (fast blinking of warning light “RED-24") with
the descent button pressed.

- Switch off power to the electrical panel by turning the shaft of the
mains switch anti-clockwise

- On the board bring right the switch lever (M)(AUTO).

- Close the door of the main panel.

Versorgen Sie die Schalttafel durch manuelles Drehen der Welle des
Hauptschalters im Uhrzeigersinn.

Einzelabstieg der Wagen:
- driicken Sie die Abstiegstaste (23) und gleichzeitig die Drucktaste
(P1 oder S2) entsprechend der Traverse, die bewegt werden soll.

Vorsicht! Diese Vorginge miissen korrekt und mit groBer
Aufmerksamkeit ausgefiihrt werden, damit ein
Ungleichgewicht der Last und das Fallen der Last vermieden
werden kénnen.

Vorsicht: wahrend des einzelnen Abstiegs darf die schlechte
Ausrichtung der Wagen nie 50 mm (liberschreiten.

- Der letzte Traverse, der am Boden ankommt (am Endanschlag des
Abstiegs) setzt die Sperre zuriick (schnelles Blinken der Kontrollleuchte
“ROT-24") mit gedriickter Abstiegstaste.

- Trennen Sie die Spannung von der Schalttafel durch manuelles Drehen
der Welle des Hauptschalters im Uhrzeigersinn.
- Den Schalterhebel (M) (AUTO) AUF der Karte rechter bringen.

- SchlieRen Sie die Tur der Schalttafel.

Alimenter le tableau électrique en tournant manuellement dans le sens
horaire I'arbre de l'interrupteur général.

Descente individuelle des chariots:
- appuyer la touche de descente (23) et simultanément appuyer la
touche (P1 ou S2) relativement a la traverse que I'on désire déplacer.

Attention: ces opérations doivent étre effectuées
correctement et avec beaucoup de soin pour éviter le
déséquilibre de la charge et la chute de la charge.

Attention : lors de la descente individuelle le défaut
d’alignement entre les chariots ne doit jamais dépasser 50
mm.

- Le dernier traverse qui arrive a terre (sur la fin de course de descente)
réinitialise le bloc (indiqué par le clignotement rapide «kROUGE-24») avec
le bouton de descente enfoncé.

- Couper I'alimentation au tableau électrique en tournant dans le sens
antihoraire I'arbre de l'interrupteur général

- Remettre en position le levier de linterrupteur (M) (AUTO)
SUR LA carte vers droit.

- Fermer la porte du panneau principal.

Alimentar el cuadro eléctrico girando manualmente en sentido horario
el eje del interruptor general.

Bajada individual de los carros:
- presionar el botdn de bajada (23) y al mismo tiempo el boton (P1 o
S2) que se corresponde con el traversario que se desea mover.

Atencidn: estas operaciones deben ser realizadas
correctamente o con mucha atencién para evitar el
desequilibrio de la carga y la caida de la carga.

Atencidn: durante la bajada individual la desalineacion entre
los carros no debe nunca superar los 50mm.

- El dltimo traversano que llegue a tierra (en el final de carrera de bajada)
resetea el bloqueo (parpadeo veloz de la luz testigo “ROJO-24") con el
botén de bajada presionado.

- Cortar la tension al cuadro eléctrico girando en sentido anti horario el
eje del interruptor general

- En la ficha volver a llevar hacia derecha la palanca del
interruptor (M)(AUTO).

- Cerrar la puerta del cuadro principal.
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Sostituzione/configurazione scheda elettronica

Dopo la sostituzione della scheda elettronica & necessario configurare
la scheda seguendo le istruzioni sotto riportate:

Togliere tensione elettrica, aprire la porta del quadro di comando sulla
scheda posizionare gli switch come indicato in figura (switch 1 in ON),
(switch 2, 3, 4, 5, 6 tutti OFF)

Premere contemporaneamente i pulsantini P1, S2, e dare tensione
allimpianto.

Si accenderanno i led di diagnosi per 1secondo, poi a seguire i led
lampeggieranno tutti per 5 secondi.

A configurazione terminata restera acceso solo il led n°2; rilasciare i
pulsanti.

Al termine togliere tensione e chiudere il quadro elettrico.

Consigliamo di effettuare la configurazione della scheda con i
carrelli del sollevatore completamente in basso (intervento
del fine corsa inferiore).

Per resettare il blocco di sicurezza della scheda (contatto JP701 aperto)
serve |'impianto senza tensione; mettere lo switch manuale/automatico
su MAN.; premere contemporaneamente i due pulsanti e dare tensione
allimpianto. Tenere premuti i pulsanti fino a quando non resta accesoil
led. Mettere lo switch in AUTO.

Electronic card replacement/configuration

After replacing the electronic card you must configure the card following
the instructions below :
.Cut off the power ,open the door of the control panel position on the
card the switches as shown in the figure (switch 1 to ON), (all switches
2,3,4,5,6to OFF)
Press simultaneously the buttons P1, S2, and power the plant.
The diagnostic LEDs will turn on for 1 second, then all LEDs will flash
for 5 seconds.
With configuration complete, only led no. 2 will stay on; release the
buttons.

At the end cut off the power and close the electrical panel.

It is advisable to programme the settings when the carriages
of the hoist are completely lowered (this should be done at
the end of the lower reach).

Toresetthe safety lock onthe board (contact JP701 open) the system
must be powered; place the manual/automatic switch on MAN;
simultaneously press the two buttons and powerthe system. Keep the
buttons pressed until the led stays on. Place the switch on AUTO.

Austausch/Konfiguration der elektronischen Karte

Nach dem Austausch der elektronischen Karte muss die Karte gemaf
der unten aufgefiihrten Anweisungen konfiguriert werden:

Die elektrische Spannung trennen, die Tir der Schalttafel 6ffnen

auf der Karte die Schalter wie in der Abbildung gezeigt positionieren
(Schalter 1 auf ON), (Alle Schalter 2,3, 4, 5, 6 auf OFF)

Gleichzeitig die Tasten P1, S2 driicken und die Anlage an das Stromnetz
anschlielen.

Die LED Lichter leuchten 1 Sekunde lang auf, dann blinken alle LED
Lichter 5 Sekunden lang.

Nach abgeschlossener Konfiguration bleibt nur die LED Nr. 2 an; die
Tastenloslassen.

Nach Abschluss die Spannung trennen und die Schalttafel schlieRen.

Wir empfehlen, die Konfiguration der Karte mit den Schlitten
des Hebegerits in unterster Position vorzunehmen (Unterer
Anschlag).

Um die Sicherheitssperre der Karte zuriickzusetzen (Kontakt JP701
offen) muss die Anlage ausgeschaltet sein; den Schalter manuell/
automatisch auf MAN stellen; gleichzeitig die beiden Tasten driicken
und die Anlage einschalten. Die Tasten gedriickt halten, bis die LED
leuchtet. Den Schalterauf AUTO stellen.

Remplacement/configuration de la carte électronique

Aprés le remplacement de la carte électronique, il est nécessaire de
configurer la carte en suivant le mode d’emploi fourni ci-dessous:
Couper le courant électrique, ouvrir la porte du tableau de commande
sur la carte, régler les interrupteurs comme indiqué sur la figure
(interrupteur 1 sur ON), (tous les switch 2,3, 4, 5, 6 sur OFF)
Appuyer en meme temps sur les petites touches P1, S2 rétablir le
courant au niveau de l'installation.

Les témoins de diagnostic s’allumeront pendant 1 seconde, puis ces
derniers clignoteront tous pendant 5 secondes.

Une fois que la configuration est terminée, le voyant n°2 restera seul
allumé ; relachezles boutons.

Couper le courant a la fin et fermer le tableau électrique.

Nous conseillons d’effectuer la configuration de la fiche avec
les chariots de I’élévateur complétement en bas
(intervention de la butée inferieure).

Pourréinitialiser le bloc de sécurité de 'onglet (contact JP701 ouvert)
alimenter I'installation sans tension ; mettre I'interrupteur manuel/
automatique sur mode MAN. ; appuyer simultanément sur les deux
boutons etalimenterl'installation. Maintenezles boutons jusqu’a ce que
le voyant ne soit plus allumé. Mettre I'interrupteur en mode AUTO.

Sustitucién/configuracién ficha electrénica

Después de haber sustituido la ficha electrénica se debe configurar la
ficha siguiendo las instrucciones que se muestran debajo.

.Quitar tension eléctrica, abrir la puerta del cuadro de mando en la ficha
colocar los switch como se indica en la figura (switch 1 en ON), (todos
los switch 2,3, 4, 5, 6 en OFF)

Presionar simultdneamente los pulsadores P1, S2 suministrar tensién a
lainstalacion.

Se encenderan los led de diagnéstico por 1 segundo, luego a
continuacion los led parpadearan todos por 5 segundos.

Terminada la configuracion quedara encendido solo elled n°® 2; libere
los pulsadores.

Al finalizar quitar tensién y cerrar el cuadro eléctrico.

Recomendamos realizar la configuracion de la tarjeta con los
carros del levantador completamente bajos (Operacion del
final de carrera inferior).

Para reiniciar el bloque de seguridad de la tarjeta (contacto JP701
abierto) la instalacion debe estar sin tensiéon: ponga el interruptor
manual/automaticoen MAN_; Pulse simultaneamente los dos pulsadores
y dé tension a la instalaciéon. Mantenga pulsados los pulsadores
mientras quede encendido el led. Ponga elinterruptoren AUTO.
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6. MOVIMENTAZIONE EPREINSTALLAZIONE

La fornitura comprende:

A - due colonne accoppiate con le apposite traverse

B - due pedane, le rampe di salita D e la pedana centrale E

C - una confezione che contiene gli accessori e le minuterie per il
completamento dellassemblaggio.

La colonna principale si differenzia dalle altre per avere un pannello di
comando.

m

o

-
b |

6

-Indossare adeguatiindumenti e protezioniindividuali.

- Verificare al momento dell’arrivo che siano presenti tuttii componenti
elintegrita degli stessi.

- Utilizzare mezzi adeguati al carico da sollevare e in perfetta efficienza.
- Sollevare con cautela verificando il corretto equilibrio del carico e
trasportareicomponentinelluogo dove & prevista l'installazione.

- Evitare sobbalzi e strattoniimprovvisi, prestare attenzione adislivelli,
cunette, parti sporgenti, ostacoli, passaggi difficoltosi ecc.
-Movimentare I'imballo mediante il transpallet o carrello elevatore.

6. PRE-INSTALLATION AND MOVEMENT

The supply consists of:

A - two posts coupled to the corresponding crosspieces

B - two footboards, drive-on ramps D and main footboard E

C -apackage contains the accessories and the small parts forassembly
completion.

The main post differs from the other posts because itis equipped with
acontrol panel.

-Wear suitable clothing and protective gear.

-Onarrival, check thatthe packing has notbeen opened. Once unpacked,
check that nothing has been damaged.

- Use suitable means of support for the load, in perfect working order.
- Liftwith care, checkingthe correct balance ofthe load, then move the
parts to the choseninstallation point.

- Avoid sudden jolts and tugs, watch out for uneven surfaces, bumps,
take special care with exposed parts: obstacles, difficult throughways,
etc..

- Use transpallet or fork lift truck to handle.

6. TRANSPORTUNDVORINSTALLATION

Der Lieferung besteht in:

A —zwei Saulen verbunden mit den speziellen Quertragern

B — zwei Trittbretter, die Auffahrrampen D und die mittlere
Fahrschiene E

C-die Verpackung enthéltZubehorteile und Kleinteile zur Komplettierung
desZusammenbaus.

Die Hauptsaule unterscheidet sich vondenanderen durch eine Steuertafel.

- Derauszufithrenden Arbeitangemessene Kleidung und individuelle
Schutzvorrichtungen tragen.

- Bei Anlieferung die Verpackung aufihre Vollstandigkeit tiberprifen.
Nach dem Auspacken kontrollieren, ob die Ware evtl. Beschadigungen
aufweist.

-Vorsichtiganheben, die Last ordnungsgemass mitgeeigneten, sichin
einwandfreiem Zustand befindenden Hilfsmitteln stiitzen.

- Vorsichtig anheben und dabei das korrekte Gleichgewicht der Last
prifen, und die Bestandteile inden Installationsorttransportieren.

- Unerwartete Erhéhungen und Ruckbewegungen meiden. Vorsichtbei
Unebenheiten, Querrinnen. Besondere Vorsicht bei herausstehenden
Teilen: Hindernisse, schwierige Durchgénge usw.

- Die Verpackung mit einem Palettenhubwagen oder einem Gabelstapler
heben und transportieren.

6. DEPLACEMENTETPRE-INSTALLATION

La fourniture comprend:

A - deux colonnes accouplées avec les traverses spéciales

B - deux chemins de roulements, les rampes de montée D et la
plateforme centrale E

C-I'emballage contientles accessoires etles minuteries pour compléter
lassemblage

La colonne principale se différencie de I'autre pour la présence d’un
tableau de commande.

- Porterdes vétements appropriés et des protections individuelles;
-Aumomentde lalivraison, vérifier l'intégrité de 'emballage et que le
matériel ne soitpas endommagé.

- Utilisar des moyens de soutien de la charge appropriés, parfaitement
efficaces.

- Soulever avec attention, en vérifiant le correct équilibre de la
charge, et transporter les différents groupes a I'endroit choisi pour
linstallation

- Eviter les secousses et les a-coups imprévus, faire attention aux
différences de niveau, auxdos-d’ane, aux parties saillantes, obstacles,
passages difficiles, etc...;

-Déplacerlemballage aumoyen dutranspalette ou du chariot élévateur.

6.DESPLAZAMIENTOY PREINSTALACION

El suministro se compone de

A - dos columnas acopladas alos correspondientes travesarios

B - dos protecciones pies, las rampas de subida Dy latarima central
E

C - un paquete contiene los accesorios necesarios para completar el
ensamblaje

La columna principal se diferencia de las otras porque dispone de un
tablerode mando.

-llevar prendasy protecciones individuales adecuadas.

- Asegurarse cuando llega el elevador de que el embalaje esté integro
y comprobar que no haya sufrido dafios.

- Utilizar medios de soporte de la carga adecuados, en perfecto estado.
-Elevarcon cuidado, controlando el balanceado correcto de la carga,
ytransportarlos distintos grupos al sitio donde tendralugar lainstalacion.
- Evitar movimientos bruscos y repentinos, prestar atencion en los
desniveles, cunetas, partes que sobresalen: obstaculos, pasos
dificultosos, etc....

- Mover el embalaje por medio de transpaleta o carretilla elevadora.
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6.1 Montaggio

Stabilito dove siintende mettere la colonnalato comandi, siprocedacome
segue: sollevare la traversa (1) e posizionarla sul punto prestabilito.
Sollevare la traversa (2) e posizionarla sul lato opposto, alla distanza
dimm4000SQ43E-NE/mm6000SQ42E-NE/mm 3500SQ75E, (interasse
trale colonne).

Verificare che letraverse siano entrambe allamedesimaaltezza (650 mm
circa da sotto la traversa, a sopra la piastra di base della colonna).

In caso contrario € necessario:
- effettuare il collegamento elettrico del sollevatore come descritto al
paragrafo6.2;

- collegare elettricamente la traversa (1) con la traversa (2) mediante
I'apposito cavo (3) presente all'interno dellacassa;

- posizionare l'interruttore generale in posizione 1 e agire sui pulsantidi
salita e discesafino a che le traverse non sono allineate nella corretta
posizione.

Seletraverse nonfossero alla stessa altezza per muoverlein singolo,
eseguire le operazionidel paragrafo 5.2.

Sconnettereil cavo elettrico (3).

6.1 Assembling

After choosing the site of the control side post, proceed as follows: take
crosspiece (1) and placeitin the right position. Then take crosspiece (2),
and placeitatthe opposite side, ata distance of mm 4000 SQ43E-NE/
mm 6000 SQ42E-NE/mm 3500 SQ75E (measured fromthe inside ofthe
crosspieces).

Checkthatcrosspieces are both atthe same height (approx. 650 mmfrom
the underside of the crosspiece to the upper surface of the post base
plate).

If they are not:

- carry out the lift electric connection as described in section 6.2;

- connect crosspiece (1) electrically to crosspiece (2) by the suitable

cable (3) located inside the box;

- set the main switch to position 1 and push the up/down buttons until
crosspieces are aligned and in the correct position;

Ifcrosspieces are notatthe same height, in ordertomove themsingularly,
follow the instructions of section 5.2.

Desconnectthe electricacable (3).

6.1 Montage

Die Position der Steuersaule festlegen und folgendermassen vorgehen:
die Traverse (1) auf dem vorherfestgelegten Punkt positionieren. Dann
die Traverse (2) aufdergegeniberliegenden Seite unter Berticksichtigung
eines Abstands vonmm4000 SQ43E-NE/mm 6000 SQ42E-NE/mm 3500
SQ75E positionieren. Dieses Mass ist von Traverseninnenseite zu
Traverseninnenseite zu messen.

Sicherstellen, dass beide Traversen aufder gleichen Héhe liegen (ca.
650 mm, gemessen von der Traversenunterseite bis zur
Saulengrundplattenoberflache).

Bei Abweichungen wie folgt vorgehen:

- den elektrischen Anschluss der Hebebiihne gemafR Abschnitt 6.2
durchfiihren;

- den Quertrager (1) mit dem Quertréger (2) mit Hilfe des im Kasten
vorhandenen Kabels (3) anschlie3en;

- den Hauptschalter auf Position 1 stellen und die Auf- und
Abstiegsdruckkndpfe driicken, bis die Quertrégerin derrichtigen Position
ausgerichtetsind.

Wenndie Quertrager nichtaufderselben Héhe sind, um sie einzeln zu
bewegen, dieim Anschnitt 5.2 beschriebenen Vorgénge ausfihren.
Das elektrische Kabel (3) abtrennen.

6.1 Montage

Aprés avoir décidé 0% placer la colonne c6té commandes, procéder
comme suit: prendre latraverse (1) etla placer al’endroit choisi. Prendre
latraverse (2) etla placer surle c6té opposé, amm 4000 SQ43E-NE/
mm 6000 SQ42E-NE/mm 3500 SQ75E de distance (mesurée apartirde
l'intérieur des traverses).

Vérifier siles deuxtraverses sont alaméme hauteur (650 mm environ,
enpartantdela partie inférieure de latraverse jusqu’ala partie supérieure
delaplague de base de la colonne).

Dans le cas contraire, procéder comme suit:

- effectuerle branchement électrique de I'élévateur comme décritau
paragraphe6.2;

-brancherélectriquementlatraverse (1) aveclatraverse (2) aumoyen
du cable (3) situé al'intérieur du boitier;

- mettre l'interrupteur général surla position 1 etagir surles poussoirs
de montée etde descente jusqu’a ce queles traverses soientalignées
danslaposition correcte.

Si les tranverses ne sont pas a la méme hauteur pour les déplacer
individuellement,exécuterles opérations décrites au paragraphe 5.2.
Débrancherle cable électrique (3)

6.1 Montaje

Unavezestablecido donde se quiere colocarlacolumnalado mandos,
hay que obrar de laforma siguiente: coger el travesafio (1) y colocarlo
sobre el punto preestablecido.

Cogereltravesario (2) y colocarlo en el punto opuesto, ala distanciade
mm 4000 SQ43E-NE/mm6000 SQ42E-NE/mm 3500 SQ75E (medida
desde la parte interior de los travesarios) .

Verificar que los dos travesarios se hallen ala mismaaltura (aprox. 650
mm. desde abajo del travesaro hasta arriba de la placa de base de la
columna); en caso de no ser asi, hay que obrar de la forma siguiente:
- efectuar la conexién eléctrica del elevador como describido en el
parrafo 6.2;

- conectarelectricamente el travesario (1) al travesafio (2) mediante el
cable (3) ubicado en el interior de la caja;

-llevar elinterruptor general a la posicién 1y accionar los pulsadores
de subida y bajada hasta que los travesafos estén alineados en la
posicion correcta.

Silostravesafos no estan alamismaaltura, accionar cadatravesario,
segun las operaciones del parrafo 5.2.

Desconectar el cable eléctrico (3).
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Attenzione: Suun lato delle pedane sono presenti deifori, il lato con
i fori deve essere rivolto verso I'esterno del sollevatore.
SQ42E/NE-SQ43E/NE - Sollevare in sequenzalapedana (7)(8)ad una
altezza sufficiente per poter togliere le due piastre inferiori (9) svitando
le viti (10). Sollevare la pedana sopra le traverse e abbassarsi con
cautelafinoad appoggiare la pedanaalle traverse, facendo attenzione
adineserire la pedana all'interno degli appositi fermifissi (11).
Rimontare le due piastre (9) fissandole con le viti (10).

N.B. Le pedane possono traslare ciascuna di 140 mm. Regolare
a piacimento la distanza interna , che puo variare da 980 a 1220
mm. Serrare a fondo le viti (10).

SQ75E-Sollevarein sequenza le pedane (7A)(8A), sopraletraverse e
abbassarsi fino ad appoggiarla sopra le traverse. Allineare i fori di

i

6

fissaggio delle pedane con quelli presenti sulle traverse. Fissare le
traverse con gli appositi fermi (10A).

Sollevare la pedana centrale (12) (con un mezzo adeguato) e
posizionarla sulle traversa (11) e fissarla con le viti e le rondelle (10A).
Fissare lapedanadallato opposto mediante i perni e le copiglie (14).
Lubrificazione viti di traino

NB: Il sollevatore é privo di olio

Manualmente scostare latendina (18A) sopralatraversae inserire'olio
(50 gr circa) in ogni raccoglitore (19). Svitare le viti (17) che fissano la
tendina sotto latraversa, tirare la parte inferiore delle tendine (18) verso
I'esternoe metterel'olio nellavaschetta (21) situate allabase delle colonne
verificandole il livello mediante I'apposito indicatore (20).

Rimontare letendine.

Usare OLIO SPARTAN EP220-210Sta40°C.(ESSO)odequivalente.

Warning: Holes are located on one footboard side, and the side with
holes must be turned outwards respect to the lift.
SQ42E/NE-SQ43E/NE -Risein sequence footboard (7) (8) atasuitable
height, so as toremove the two lower plates (9) by unscrewing screws
(10). Rise footboard above crosspieces and carefully lower it until it
touches them; checking thatfootboard fits the suitable fixed retaining
plugs (11).

Re-fit the two plates (9) by fastening them with the screws (10).
NOTE: Footboards can move each of 140 mm. Adjust the inner
distance as you like , from 980 to 1220 mm. Tighten screws (10)
home.

SQ75E-Risein sequence footboard (7A) (8A), above crosspieces and
carefully lowerituntil it touches them. Align footboards fastening holes

tothe holes fitted on crosspieces. Fasten crosspieces with pins (10A).
Rise main footboard (12) (with suitable means) and place it on the
crosspiece (11), then fasten with screws and washers (10A). Fasten
footboard on the other side by pins and cotter-pins (14).

Towing screws lubrication

NOTE: The lift is delivered without oil

Manually move the flap (18A) above the crosspiece and fill each
container (19) with oil (about 50 g.). Remove the screws (17) fastening
the flaps under the crosspiece, pull the lower part of the flaps (18)
outwards and pour oil into the small containers (21) checking the level
inthe suitable indicator (20).

Mountflaps again.

Use SPARTANEP 220-210St OlIL at40°C (ESSO), or similar.

Achtung: Aufeiner Seite der Trittbretter befinden sich einige Lécher,
die Seite mitden Léchern muss zur AuBenseite der Hebebiihne gerichtet
sein.

SQ42E/NE-SQ43E/NE - Das Trittbrett (7) (8) (in Sequenz) bis zur
genligenden Héhe anheben, damitbeide Unterplatten (9) durch Lockern
der Schrauben (10) entferntwerden kénnen. Die Fahrschiene tberdie
Traversenanheben undvorsichtig herablassen, bis sie aufden Traversen
abstutzt. Vorsicht beim Einsetzen der Ausgleichstifte (11). Die beiden
Platten (9) durch Lockern der Schrauben (10) wieder montieren.
Hinweis: Die Trittbretter kbnnen sich je um 140 mm verschieben.
Den Innenabstand zwischen 980 und 1220 mm nach Wunsch
einstellen.Die Schrauben (10) festziehen.

SQ75E- Das Trittbrett (in Sequenz) (7A)(8A), lber die Traversen
anheben undvorsichtig herablassen, bis sie aufden Traversen absttzt.
Die Befestigungsbohrungen der Trittbretter mitden Traversenbohrungen

ausrichten. Die Traversendurch Lockernder Schrauben (10A) befestigen.
Die mittlere Fahrschiene (12) (durch verwendbares Werkzeug)
anheben und Uber die Traversen (11) setzen und durch Lockern der
Schraubenund Unterlegscheiben (10A) festziehen. Das Trittbrettaufder
gegenuberliegenden Seite mit Stift und Splint (14) befestigen.
Schmierung der Vorschubschrauben

Hinweis: Die Hebebiihne ist ohne Ol

Den Vorhang (18A) auf dem Quertrager manuell versetzen und das Ol
(ungefahr50g)injeden Behalter (19) gieRen. Die Schrauben (17), die
denVorhangunterdem Quertrager befestigen, lockern, den Unterteil der
Vorhange (18) nach auRen ziehen und das Olin die Wanne (21) auf der
Unterseite der Saulen gieBen, indem der Stand mit dem speziellen
Anzeiger (20) kontrolliert wird.Die Vorhénge wieder montieren.
SPARTAN EP220-210 St Ol (ESSO) auf 40°C oder gleichwertiges Ol
verwenden.

Attention: Sur un cbété des chemins de roulement se trouvent des
trous, le cété avec les trous doit étre tourné vers I'extérieur de
I'élévateur.

SQ42E/NE-SQ43E/NE -Souleverdans I'ordre le cheminde roulement
(7)(8) a une hauteur suffisante pour pouvoir enlever les deux plaques
inférieures (9) en dévissant les vis (10).

Souleverle chemin de roulement au-dessus des traverses et descendre
avec précaution jusqu’a ce que le chemin de roulementappuie surles
traverses, en veillant a l'introduction des fiches d’alignement (11).
Remonter les deux plaques (9) et serrer les vis (10).

Note: Les chemins de roulement peuvent se déplacer de 140
mm chacun . Régler, comme désiré, la distance intérieure, qui
peut varier de 980 a 1220 mm. Serrer les vis a bloc (10).
SQ75E- Soulever dans 'ordre le chemin de roulement (7A)(8A),au-
dessus des traverses et descendre avec précaution jusqu’ace que le
chemin deroulement appuie surles traverses. Alignerles trous de de

fixation des chemins de roulement avec les troues sur les traverses.
Fixer les traverses avec les vis (10A).

Soulever la plateforme centrale (12) (par un outil approprié) etplacer
la plateforme sur le traverse (11), fixer et serrer a fond les vis et les
rondelles (10A). Fixerle chemin de roulementde 'autre cété avec boulons
etgoupilles (14).

Graissage des vis d’entrainement

Note: L’élévateur est dépourvu d’huile.

Ouvrirmanuellementle lerideau (18A) surlatraverse et mettre de I'huile
(60 grammes environ) dans chaque réservoir (19). Enleverles vis (17)
quifixentles rideaux au-dessous de latraverse, tirer la partie inférieure
desrideaux (18) vers I'extérieur et mettre de I'huile dans les bacs (21)
situés alabase des colonnes jusqu’au niveau au moyen del'indicateur
spécial (20). Monter de nouveau les rideaux.

Utiliserde 'THUILE SPARTAN EP220-210Sta40°C (ESSO) outoute autre
huile équivalente.

Advertencia: enunlado delas tarimas hay agujeros; este lado tiene
que estardirigido hacia el exterior del elevador.
SQ42E/NE-SQ43E/NE - Levantaren secuencialatarima (7)(8) auna
altura suficiente para sacarlas dos placas inferiores (9) destornillando
lostornillos (10).

Llevarlatarima encimade los travesafios, bajandola con cautela hasta
que la tarima descanse sobre los travesafos, procurando que se
produzca la insercion correcta de los topes fijos (11).

Volver a montar las dos placas (9) y fijar con los tornillos (10).
N.B.Es posible desplazar cada tarima de aprox. 140 mm. Ajustar
la distancia interior como deseado, de 980 hasta 1220 mm.
Apretar a tope los tornillos (10).

SQ75E- Levantar en secuencia la tarima (7A)(8A), encima de los
travesafos y bajarla hasta que apoye sobre los travesarios. Alinearlos

agujeros de sujecion de las tarimas alos agujeros de los travesarios. Fijar
los travesafios por medio de los tornillos (10A).

Levantar la tarima central (12) (por medio de un sistema adecuado)
y ponerla sobre los travesafos (11) luego fijar contornillos y arandelas
(10A). Fijarlatarimadellado opuesto pormediode pernosyclavijas (14).
Lubricacién tornillos de arrastre

NB: El elevador no contiene aceite

Manualmente desplazar la cortina (18A) sobre el travesafio y verter
aceite (aprox. 50 gr.) en cada contenedor (19). Sacarlos tornillos (17)
que sujetan la cortinaabajo del travesario, estirar la parte inferior de las
cortinas (18) hacia el exterior y verter aceite en los depdsitos (21)
situados enlabase de las columnas hasta el nivel controlando el indicador
(20). Montarlas cortinas.

Utilizaraceite SPARTAN EP220-210Sta40°C (ESSO) o parecido.
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COLLEGAMENTOMOTORE COLLEGAMENTOTRASFORMATORE
MOTOR CONNECTION CONNECTING THE TRANSFORMER
MOTORANSCHLUSS ANSCHLUSS DES TRANSFORMATORS
CONNEXIONDUMOTEUR CONNEXIONDUTRANSFORMATEUR
CONEXIONES DEL MOTOR CONEXIONES DEL TRANSFORMADOR

COLLEGAMENTO MOTORE
MOTOR CONNECTION

MOTORANSCHLUSS
CONNEXION DU MOTEUR

230V 50Hz

220V 60HZ
e -

400V 50Hz
oo o/ 380V 60HZ

COLLEGAMENTO TRASFORMATORE
CONNECTING THE TRANSFORMER

ANSCHLUSS DES TRANSFORMATORS
BRANCHEMENT TRANSFORMATEUR

N.B.: spostare solo il filo 16

N.B.: only shift wire 16
Anmerkung: nur den Draht 16 versetzen.
Remarque: déplacer uniqguement le fil 16.

V230 V400
SCH SCH
18V 1 18V 1
0—2 0—2
24V — 40 24V — 40
09 o9
400 400 — 16
230— 16 230
0—15 0—15
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Montaggio cavo di connessione elettrica
Collegareil cavo diconnessione elettrica (3) negliappositi connettorie
montare i carter di sostegno e protezione (4).

6.2 Collegamento Impianto elettrico

N.B: Tutte le operazioni di allacciamento elettrico devono essere
effettuate con la linea di alimentazione priva di tensione e da
personale qualificato ed esplicitamente autorizzato e comunque
nel pieno rispetto delle normative vigenti nel paese di utilizzo.
Controllo tensione elettrica

Controllare che latensione perla quale & predisposto I'impianto corri-
spondaaquelladirete.

- In caso contrario effettuare il cambio tensione del motore e del
trasformatore.

Percambiare tensione da220/230 a 380/400 Volt o viceversa, cambiare

A\

T

6

J

il collegamento dei quattro motori e del trasformatore (vedifigura).

- sostituire i fusibili dei motori nella cassetta elettrica
Attenzione:rispettare la corrispondenza della numerazione deifili
emorsettiere.

Allacciamento alla rete elettrica

Accertarsiche la portata minimadellarete dialimentazione corrisponda
aquanto indicato sullatarghetta oin figura a lato.

Collegare il cavo di alimentazione (non compresi nella fornitura)
all'interruttore generale allinterno della cassetta elettrica principale.

La portata minima richiesta é: Sezione del cavo Mlin 4G 10 mm?

3Ph 400V 50Hz - 380V 60Hz P=2,6kW I=50A

3Ph 230V 50Hz - 220V 60Hz P=2,6kW [=87A

Power cable mounting
Connectthe electric cable (3) to the corresponding connectors and fit
the support and safety guards a (4).

6.2 Electrical circuit connections

NOTE: All operations regarding the electrical connection shall
be performed with the power line OFF, and by qualified and
clearly authorised personnel, observing the laws in force in
the country of use of the equipment.

Voltage check

Check thatthe voltage ofthe system corresponds to the mains voltage.
- If not, change the voltage of the motors and the transformer.
Tochange voltage from 220/230 to 380/400 Volts or vice versa, change
the connections of the 4 motors and that of the transformer (see fig.).

- Replace motor fuses located in the electric box.
2 Warning: check thatwires and terminals are matched to the right

numbers.
Connecting up to the mains
Check thatthe minimum mains capacity corresponds to the data on the
plate orontheillustration at the side.
Connectthe power cables (not supplied on standard) to the main switch
inside the main electrical box.
The minimum capacity required is: cable cross-section 4G 10 sg. mm
3Ph 400V 50Hz - 380V 60Hz  P=26kW [=50A
3Ph 230V 50Hz - 220V 60Hz  P=26kW [=87A

Montage des AnschlusskabelsDas Anschlusskabel (3) an die
speziellen Verbinder anschlieBen und die Stiitz- und Schutzgehause (4)
montieren.

6.2 Netzanschluss

Hinweis: Alle Anschliisse miissen bei ungespannter
Versorgungsleitung, durch qualifiziertes und ausdriicklich
autorisiertes Personal und auf jeden Fall gemaR den geltenden
Vorschriften im Gebrauchsland ausgefiihrt werden.
Kontrolle der Spannung

Sicherstellen, dass die fur die Anlage ausgelegte Spannung der
Netzspannung entspricht. Andernfalls sind die Motor

-und Transformatorspannung zu @ndern. Fiirden Ubergang von 220/
230Voltauf380/400 Volt oderumgekehrtden Anschluss der 4 Motoren

und des Transformators wechseln (siehe Abbildung).
- Die Sicherungen der Motoren im Schaltkasten ersetzen.
f Achtung: Sicherstellen, dass die Nummern der Drahte und der
Netzanschluss

Klemmenleisten Gibereinstimmen.

Sicherstellen, dass die Mindestleistung des Speisungsnetzes den
Angaben aufdem Seriennummernschild oderin der Abbildung entspricht.
Das Versorgungskabel (nicht mitgeliefert) an den Hauptschalter im
Hauptschaltkasten anschlieRen.

Erforderliche Mindestspannung: Kabelquerschnitt 4G 10 mm2

3Ph 400V 50Hz - 380V 60Hz  P=26kW [=50A

3Ph 230V 50Hz - 220V 60Hz  P=26kW [=87A

Montage cable de connexion électrique
Brancher le cable de connexion électrique (3) sur les connecteurs
spéciaux et monter les protections de support (4).

6.2 Connexion de I’installation électrique

Note: Toutes les opérations de branchement électrique doivent
étre effectuées avec la ligne non alimentée en courant, par du
personnel qualifié et explicitement autorisé et de toute fagon,
dans le plein respect des réglementations en vigueur dans le
pays d’utilisation.

Contréle de la tension électrique

Contrélerque latension prévue pourlinstallation électrique correspond
a celle du réseau. Dans le cas contraire, effectuer le changement de
tension du moteur etdu transformateur.

Pour passer de la tension de 220/230Volts a une tension de 380/400

Volts ou vice versa, il faut modifier la connexion des quatre moteurs et
du transformateur (consulter la figure).
-Remplacerles fusibles des moteurs du boitier électrique
c Attention: respecterla correspondance numérique desfils et
Branchement au réseau électrique

des barrettes de connexion.
Veérifier que la puissance minimum du réseau d'alimentation correspond
auxindications de la plaquette signalétique ou auxindications de lafigure
ci-contre. Brancher le cable d’alimentation (noninclus dans lafourniture)
surlinterrupteur général alintérieur du boitier électrique principal.
La capacité minimale nécessaire est: Section du cable 4G 10 mm2
3Ph 400V 50Hz - 380V 60Hz  P=26kW [=50A

Montaje cable de conexién eléctrica
Conectarel cable de conexion eléctrica (3) alos conectores apropiados
y montar las protecciones de soporte (4).

6.2 Conexion instalacion eléctrica

N.B: Todas las operaciones de enlace eléctrico deben ser
efectuadas con la linea de alimentacién desactivada y por un
tecnico calificado y rigurosamente autorizado y en conformidad
con lo establecido por las normas vigentes en el pais de
empleo.

Control de la tension eléctrica

Controlar que la tensién para la cual ha sido proyectado el equipo
correspondaconladered. Encaso contrario cambiarlatension del motor
y deltransformador. Para cambiar latension de los 220/230 a los

3Ph 230V 50Hz - 220V 60Hz  P=26kW [=87A

380/400 voltios o al revés, hay que cambiar la conexion de los
A cuatro motores y del transformador (ver la fig.).

- Sustituir los fusibles de los motores en la caja électrica.
Advertencia: procurar que lanumeracion de los hilos corresponda con
la de los tableros de bornes.

Enlace a la red eléctrica

Comprobar que la capacidad minima de la red de alimentaciéon
corresponda a los valores indicados en la placa datos o en la figura al
lado. Conectar el cable de alimentacién (no incluido en el suministro) a la
caja de bornes dentro del cuadro eléctrico principal.

La capacidad minima necesaria es de: Seccion del cable 4G 10 mm2
3Ph 400V 50Hz - 380V 60Hz  P=26kW [=50A

3Ph 230V 50Hz - 220V 60Hz  P=26kW [=87A
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In caso di dubbio interrompere la procedura di installazione e telefonare
allassistenza tecnica. Controllare inoltre che a monte si trovi un
dispositivo d’interruzione automatico contro le sovracorrenti dotato di
salvavita da 30mA.

N.B: eseguire sempre il collegamento nel rispetto delle norme vigentinel
paesed’installazione.

6.3 Fissaggio al pavimento e prove di funzionamento

Ruotare l'interruttore principale (21) su ON, posizione 1.

Premendo il pulsante di salita (22) il sollevatore deve salire.
Premendoil pulsante didiscesa (23) il sollevatore deve scendere

(in caso dimancato funzionamento vedere paragrafo AVWERTENZE).
Controllarne il corretto funzionamento del fine corsa superiore (24) e
del fine corsa inferiore (25).

In casodifunzioninonrispettate, invertire due fasi nei morsetti di entrata
dell'interruttore (21). Fare scendereil sollevatore fino all'arresto inferiore
efissare al pavimentole contropiastre (26) usandoitasselliad espansione
(27) (in dotazione al sollevatore), facendoli passare dai fori diametro 25
delle contropiastre stesse. Procedere poi alla messa a piombo delle
colonne (fig. 6): allentare le viti (28) che bloccanoil registro (29); con bolla
appoggiata all’'esterno, dietro e di fianco ad ogni colonna, procedere
all'orientamento girando nel senso necessario le vitidiregistro (29). Una
volta effettuatala messaa piombo ditutte e quattrole colonne, bloccare
tutte le viti (28) e successivamente anche le viti (30).
Siconsigliadifare unaverificadiparallelismo conunfilo allabase e alla
testa tra le colonne: la differenza accettata € dimm 5; e poi di fare una
verifica sulle diagonali.

Ifin doubt, stop installation and call technical service. Also check that
there is an automatic circuit breaker installed upstream, to safeguard
against overloads, fitted with 30mA protection.

NOTE: Connection should always be made in compliance with the national
prevailing regulations.

6.3 Fitting to floor and operation tests

Turn the main switch (21) to ON, position 1.

If the rise button (22) is pressed, the lift should go up .

Ifthe descentbutton (23) is pressed, the lift should descend (if not, see
“WARNING” section).

Check thatit stops by operating thethe upperlimit switch (24) and lower
limit switch (25).

If not, invert the two phases in the switch (21) input terminals.

Allow the lift to descend to the lower stop and fasten the counter plates
(26) to the floor by means of expansion nogs (27) (supplied with the lift),
passing them through the diameter 25 holesinthe counterplates.
Then stand the posts upright (fig. 6): loosen the screws (28) that fasten
the adjustment device (29); using a spiritlevel on the outside, back and
side of each post, position the posts properly by turning the adjustment
screws (29) as required.

When allfour posts have been mounted according tothe plumbline, fasten
all the screws (28 e 30).

We recommend checking the parallelism with a wire atthe base and at
the head ofthe posts. A difference of 5mmis accepted. Diagonals must
be checkedtoo.

Im Zweifelsfall die Installation unterbrechen und telefonisch den
technischen Kundendients zu Rate ziehen. Ebenfalls kontrollieren, ob
eine automatische Uberstrom-Abschaltvorrichtung mit einem 30mA
Schutzschalter vorgeschaltet ist.

Hinweis: Der Anschluss muss immer unter Beachtung der geltenden
Normen des Landes, in dem das Gerat aufgestellt.

6.3 Befestigung am Boden und Betriebspriifungen
DenHauptschalter (21) auf ON, Position 1drehen

Wird die Taste “Heben” (22) betatigt, muss die Hebebiihne hochfahren.
Wirddie Taste “Senken (23) gedriickt, muss die Hebebiihne herunterfahren
(beiBetriebsstérung siehe den Abschnitt VORSICHTSMASSNAHMEN).
Die Arretiereinrichtung Uberpriifen, indem der obere Endschalter (24)
oder der untere Endschalter (25) betéatigt wird.

Sind diese Funktionen nicht vorhanden, zwei Phaseninden
Eingangsklemmen des Schalters (21)umpolen. Die Hebebiihne bis zur
unteren Arretiereinrichtung herunterfahren und die Gegenplatten (26)
am Fussboden verankern, indem die im Lieferumfang enthaltenen
Spreizdibel (27) in die 25 @ Bohrungen der Gegenplatten eingesetzt
werden.Nun die Saulen (Abb. 6): lotrecht positionieren, Die die
Justierschrauben (29) arretierenden Schrauben (28) I6sen. Aussen,
innen und seitlich einerjeden Saule eine Wasserwaage verwenden und
die Saulen tiber die Justierschrauben (29) entsprechend richten.

Sind alle 4 Saulen lotrecht, samtliche Schrauben (28, 30) festspannen.
Die Parallelitat mit einer Schnur unten und oben zwischen den S&ulen
Uberprufen. Es kann eine Abweichung bis zu 5 mm akzeptiert werden.
Die Diagonalen Giberpriifen.

En cas de doute, interrompre la procédure d’installation et s’adresser
au service Aprés-Vente. De plus, contréler la présence en amontd’un
dispositif de coupure automatique contre les surintensités équipé de
disjoncteur de 30mA.

N.B.: toujours effectuer le branchement dans le respectdes normesen
vigueurdans le pays d’'installation.

6.3 Fixation aux sol et essais de fonctionnement

Tourner l'interrupteur principal (21) sur ON, position 1.

Enappuyant surle bouton-poussoirde montée (22), le pont élévateur doit
monter. En appuyant surle bouton-poussoir de descente (23), le pont
élévateur doit descendre (en cas de non fonctionnement, consulterle
chapitre INSTRUCTIONS). Contrélerl'arrétdu ponten actionnantlabutée
de fin de course supérieure (24) et de fin de course inférieure (25).

Si le pont élévateur n’exécute pas ces fonctions, il faut inverser deux
phases dans les bornes d’entrée de l'interrupteur (21).

Faire descendre I'élévateur jusqu’a I'arrét inférieur et fixer les contre
plaques (26) au sol en utilisantles chevilles aexpansion (27) (comprises
danslafourniture), enles faisant passerdansles trous @25 des contre
plaques. Procéder ensuite a la mise a plomb des colonnes (fig. 6):
desserrerles vis (28) qui bloquentle régleur (29); poserle niveauabulle
d’'airal’extérieur, derriere et surle c6té de chaque colonne, et procéder
a l'orientation en tournant les vis de réglage (29) dans la direction
nécessaire. Lorsque lamise a plomb des quatre colonnes estterminée,
serrer a fond toutes les vis (28 et 30); nous conseillons un contréle du
parallélisme en utilisant un fil a la base et a I'extrémité haute entre les
colonnes: une différence de 5 mm est acceptée; le contrdle sur les
diagonales est nécessaire.

En caso de dudas, interrumpir el procedimiento de instalacion y consultar
la asistencia técnica. Controlar ademas que al principio de la red haya
sido predispuesto un dispositivo de interrupcién automatica en caso de
sobrecorriente, equipado con salvavida de 30mA.

NOTA: Proceder siempre con la conexién respetando las normas
vigentes en el pais de instalacion.

6.3 Fijacion al piso y pruebas de funcionamiento

Girar el interruptor principal (21) en ON, posicion 1.

Oprimiendo el pulsador de elevacion (22) el elevador debe subir.
Oprimiendo el pulsador de descenso (23) el elevador tiene que bajar
(en caso de que no funcione, consultar el parrafo ADVERTENCIAS).
Controlar su parada accionando el tope superior (24) y el tope inferior
(25).

En caso de que no sean respetadas las funciones, hay que intervenir
dos fases en los bornes de entrada del interruptor (21). Hacer que el
elevador baje hasta el tope inferior y sujetar al piso las

controplacas (26) utilizando los tornillos de expansion (27)
(suministrados con el elevador), haciendo que pasen por los orificios d.
25 de las controplacas. Luego conferir el aplomo a las columnas: aflojar
los tornillos (28) que bloguean el registro (29); mediante nivel de burbuja
apoyando en el exterior, detras o al lado de cada columna, efectuar la
orientacion girando en el sentido necesario los tornillos de ajuste (29 y
30).

Tras conferirelaplomo alas cuatro columnas, bloqueartodoslos tornillos
(28); se aconseja verificar el paralelismo mediante un hiloenlabase y
en la cabeza entre las columnas: la diferencia aceptada es de 5 mm_;
verificartambién las diagonales.
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SQ42E/NE - SQ43E/NE - Montare gliarrestiautocarro (31) sulle pedane
e montare all'opposto le semi-rampe (32). Comandare ladiscesafino
all'arrestoinferiore: mettere unariga sopralatraversa (subito fuoridalla
colonna) e controllare che frail piano superiore della piastra dibase delle
colonne e la riga vi siano mm 230-235: eventualmente registrare il
finecorsadiscesa (25) oppure la suacamma di comando.

SQ75E -Posizionare le rampe disalita (33) amm.150 dall’estremita della
traversa e perfettamente centrate rispetto I'asse longitudinale.
Quinditramite i fori nelle orecchie delle rampe tracciare il testimone per
la foratura dei quattro fori diametro 24. Per il corretto posizionamento
vedere anchel'illustrazione apag. 22.

Fissare quindile rampe al pavimento utilizzandoitasselliad espansione
che sono forniti di dotazione.

SQ42E/NE - SQ43E/NE -SQ75E -

Verificare le posizioni limite di fine corsa procedendo come segue:
Premere il pulsante di salita (22) e tenerlo premuto fino all’arresto
superiore comandato dal fine corsa salita (24): controllare con lariga
sistemata come in precedenzaindicato, che 'arresto avvengatramm
1850-1885 didistanza dal piano superiore della piastra dibase; nel caso
fosse diverso, regolare il fine corsa superiore oppure la sua camma di
comando. Premere il pulsante di discesa (23) e tenerlo fino all’arresto
comandato dal fine corsa inferiore (25); (altezza -230-235).

SQ42E/NE - SQ43E/NE -Fitthe lorry blocks (31) onto the footboards and
the semi-ramps (32) at the otherend. Give the descent command until
the lift reached the lower stop limit. Place a straight edge on the cross
piece (just outside the post) and check thatthe distance is 230-235 mm
between the upper face of the post base plates and the straight edge.
If necessary, adjust the limit switch (25) or its control cam.

SQ75E -Positionthe rise ramps (33) at 150 mm fromthe cross piece end
and perfectly centered with reference to the longitudinal axle.
Through the eyelets of the ramps trace the reference points for
drilling the four @ mm.24 holes. For correct positioning, see drawing
page22.

Then fix the ramps by means of the supplied anchor bolts.

SQ42E/NE - SQ43E/NE -SQ75E -

Check upper/lower limit positions as follows: press the rise button (22)
andkeepit pressed untilupperlimit stop is reached, which is controlled
by the limit switch (24).

Useastraightedge, as indicated above, to check that the stopis between
1850and 1885 mm from the straight edge to the upper surface ofthe base
plate. If not, adjust the upper limit switch or its control cam. Press the
descent button (23) and keep it pressed until the lower limit switch
activates lift stop (25) (height-230-235).

SQ42E/NE - SQ43E/NE - Die LKW-Abrollsicherungen (31) auf die
Fahrschienen montieren und auf der gegeniiberliegenden Seite die
Halbrampen (32). Bis zur unteren Arretiereinrichtung herunterfahren.
Ein Lineal aufdie Traverse legen (gleich ausserhalb des Saulenbereichs)
und sicherstellen, dass zwischen der oberen Flache der
Séaulengrundplatte und dem Lineal 230-235 mm bestehen. BeiBedarfden
Endschalter (25) oder seinen Steuernockenregulieren.

SQ75E -Die Auffahrrampen (33) auf 150 mmvom Ende der Traverse und
perfekt zentriert zur Longitudinalachse positionieren. Dann Uber die
Bohrungenin den Befestigungsohren den Bezugspunkt fur das Setzen
dervier Bohrungenvon24 mmanbringen.

Firdie korrekte Positionierung, siehe Zeichnung Seite 22.
Danndie Rampenmitden mitgelieferten SpreizdiibelnamBoden befestigen.

SQ42E/NE - SQ43E/NE -SQ75E -

Wiefolgtdie Endschaltergrenzpositionen Giberpriifen: die Taste “Heben”
(22) betatigen und sie bis zur oberen vom Endschalter (24) gesteuerten
Arretierung gedriickt halten. Ein Lineal wie vorhergehend beschrieben
aufdie Traverse legenund sicherstellen, dass die Arretierung aufeiner
Distanzvon 1850-1885 mmvonderoberen Flache der Sdulengrundplatte
gemessen erfolgt. Bei Abweichungen den oberen Endschalter oder
seinen Steuernockenregulieren. Die Taste “Senken” (23) betatigen und
sie bis zur vom unteren Endschalter (25) gesteuerten Arretierung
gedrickt halten. (H6he 230-235 mm).

SQ42E/NE - SQ43E/NE - Installerles arréts pour poids lourd (31) sur
les chemins de roulement et monter surle cété opposé les demi-rampes
(32). Commanderla course de descente jusqu’al'arrétinférieur. Poser
unerégle surlatraverse (immédiatementaprés la colonne) et controler
que ladistance entrele plan supérieur de la plaque de base des colonnes
etlarégle soitcomprise entre 230-235 mm: sinécessaire, réglerlabutée
de fin de course (25) ou sa came de commande.

SQ75E -Positionnerles rampes d’accés (33) amm.150du coté
extérieurde latraverse et parfaitement centrées avecl'axe longitudinale.
Utiliserles oeillets des rampes pour marquer les points pourle percage
de quatre trous @ mm.24.

Pourle positionnement correct, voirillustration page 22.

Ancrer les rampes a l'aide des vis de fixation livrées avec le pont.

SQ42E/NE - SQ43E/NE -SQ75E -

Vérifier les positions limites de butée de fin de course en procédant
comme suit: appuyer surle bouton-poussoir de montée (22) et maintenir
lapression jusqu’aenclenchementde 'arrét supérieur commandé parla
butée definde course (24): avecla régle posée comme indiqué plus haut,
controler que 'arrét ait lieu aprés une distance comprise entre 1850 et
1885 mmdu plan supérieurde la plaque de base; dans le cas contraire,
réglerlabutée de fin de course supérieure ou sacame de commande.
Appuyer surle bouton-poussoir de descente (23) et maintenirla pression
jusqu’a l'arrét commandé par la butée de fin de course inférieure (25)
(hauteur230-235).

SQ42E/NE - SQ43E/NE -Montarlos topes de detencion del vehiculo (31)
enlastarimasymontaren ellado opuesto las semi-rampas (32). Activar
el descenso hasta eltopeinferior: colocar unaregla sobre el travesafio
(inmediatamente fuera de la columna) y controlar que entre la superficie
superiorde laplacabase delas columnasylareglahaya230-235 mm:
encaso necesarioregularelinterruptor de tope (25) o bien su excéntrica
demando.

SQ75E-Posicionarlas rampas de elevacion (33) ,de manera que estén
mm.150 de la extremidad del travesafo y perfectamente centradas
respecto al eje longitudinal. Luego, enlos agujeros de las orejas de las
rampas trazarlos puntos de referencia para el taladrado de los cuatro
agujerosdemm.24.

Para el correcto posicionamiento véase dibujo pag. 22.
Fijarlas rampas al piso pormedio de los tornillos de expansion abastecidos.

SQ42E/NE - SQ43E/NE -SQ75E -

Verificar las posiciones de tope obrando de la forma siguiente. Oprimir
el pulsador de subida (22) manteniéndolo oprimido hasta que alcanceel
tope superior gobernado por el interruptor de tope (24): controlar
mediante laregla colocada de lamaneraanteriormente indicada, que la
detencion tenga lugar a 1850 -1885 mm. de distancia de la superficie
superior de la placa base; en caso de no ser asi, regular el interruptor
de tope superior o bien su excéntrica de mando. Oprimir el pulsador de
descenso (23) y mantenerlo oprimido hasta que se produzca la parada
activada por el interruptor de tope inferior (25); (altura ~230-235).
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6.3.1 Controllo funzionamento pompette olio
Premere il pulsante di discesa (23) per fare scendere il ponte fino
all'arrestoinferiore; premereil pulsante salita (22) e salire di 10 cm.; quindi
scendere nuovamente; ripetere I'operazione 3-4 volte, controllando che
infase di salita ogni pompa eroghiolio agli appositi contenitori (19).

6.3.2 Controllo funzionamento sicurezze ostacolo

Accertarsidell’azionamento dei microinterruttori (42) agendo manual-
mente sugli stessi: deve bloccarsiil movimento didiscesa. Comandare
poilasalitaperalzareil sollevatore di 10 cm circa, mettere uno zoccolo
dilegno sottolatraversa (1) alladistanza di 15 cmdalla colonna (30) e
scendere ad impulsi fino ad appoggiare la traversa (1) allo zoccolo di
legno e osservare attentamente latraversa oppostaal punto diappoggio:

dando ancora qualche impulso, essa deve arrestarsi automaticamente
entro6-8 mmdicorsa. Ripetere la verifica posizionando 'ostacolo sotto
allatraversa opposta(2).

6.3.3 Regolazione micro sicurezza ostacolo

Se occorrerivedere laregistrazione del comando, procedere nelmodo
seguente:

Togliereil coperchio superiore (36).

Serrare le viti che fissano il micro (42).

Provvedere allaregolazione della distanzatra latesta delle vitiditraino
el'albero delle camme comeindicatoinfigura8A.

Rimontare il coperchio superiore (36).

Le operazioni descritte devono essere effettuate su tutte le colonne.

6.3.1 Check of oil pump

Check that the oil pump works properly by pressing the descent button
(23) to lower the lift as far as the lower stop; press the rise button (22)
andraise thelift 10 cm. Thenloweritonce again and repeat the operation
3 or4times, checking that during the rise movement each pump sends
oilto the containers (19).

6.3.2 Check of the obstacle safety switches

Check that the microswitches (42) work by activating them manually.
The descentmovement should halt. Then operate the rise movementto
raise the liftabout 10 cm., place awooden wedge under crosspiece (1)
atadistance of 15 cmfromthe post (30) and lower itin short bursts until
the cross piece (1) rests on the wooden wedge. Carefully watch cross

piece (2) which is opposite the rest point. It should come to a stop
automatically within 6-8 mmwhen the descent switchis pressed afew
more times. Repeat the test placing the wooden wedge under cross
piece (2).

6.3.3 Obstacle microswitch adjustment

If any adjustment is required, proceed as follows:

Remove the upper cover (36).

Tighten the screws securing the microswitch (42).

Adjust the distance between the screw head and the cam shaft as
shown in figure 8A.

Fitthe upper coveragain (36).

Perform this check on all four posts.

6.3.1 Kontrolle der Pumpenfunktion

Folgendermassendie Olpumpen aufihre Funktionstiichtigkeit tiberpriifen:
die Taste “Senken” (23) driicken und die Hebeblihne bis zur unteren
Arretiereinrichtung herunterfahren. Die Taste “Heben” (22) betatigen
und 10 cm hochfahren. Jetzt wieder herunterfahren. Diesen Vorgang
3-4 Mal wiederholen und beim Hochfahren sicherstellen, dass jede
Pumpe Olin die entsprechenden Behélter (19) spritzt.

6.3.2 Funktionstiichtigkeit der
Hindernissicherheitseinrichtungen

Den Einsatz der Mikroschalter(42) kontrollieren, indem sie manuell
betétigt werden. Die Absenkbewegung muss anhalten. Danach die
Biihne um ca. 10 cm hochfahren, ein Holzstiick unter die Traverse (1)
ca. 15 cm von der Saule (30) entfernt legen und im Taktbetrieb

herunterfahren, bis die Traverse (1) auf das Holzstiick aufliegt. Dabei
die dem Auflagepunkt gegentiberliegende Travese (2) aufmerksam
beobachten. Noch ein paar Impulse geben und die Traverse muss
zwichen 6.8mmautomatischanhalten. Das Hindernis unter die Traverse
(2) stellen und die Kontrolle wiederholen.

6.3.3 Einstellung Hindernis-Mikroschalter

Wenn diese Einstellung notwendig ist, gehen Sie wie folgt vor:

Die obere Abdeckung (36) entfernen. Die den Mikroschalterarretierenden
Schraubenfestziehen (42). Die Einstellung des Abstands zwischendem
Kopfteil der Spindeln und der Welle der Nocken geméass Abb. 8A
vornehmen. Die obere Abdeckung (36) wieder montieren.

Diese Kontrolle aufallen vier Sdulen vornehmen.

6.3.1 Contréole du fonctionnement des pompes a huile
Controler le fonctionnement des pompes a huile en procédantcomme
suit: appuyer sur le bouton-poussoir de descente (23) pour faire
descendre le pont jusqu’a l'arrét inférieur; appuyer sur le bouton-
poussoirde montée (22) et monterde 10 cm; puis, descendre encore;
répéter cette opération 3-4 fois, en contrélant que pendantla course de
montée chaque pompe refoule I'huile auxréservoirs (19).

6.3.2 Contréle du fonctionnement des sécurités en cas
d’obstacle

Controler le fonctionnement des microrupteurs (42) en intervenant
manuellementsurces derniers: le mouvementde descente doits’arréter.
Commander ensuite la montée et soulever le pont de 10 cm environ.
Introduire une cale en bois sous latraverse (1) a 15 cmdela colonne (30)

et descendre par a-coups jusqu’a ce que la traverse (1) appuie surla
caleenbois etobserver attentivement latraverse (2) opposée au point
d’appui: avec quelques a-coups supplémentaires, elle doit s’arréter
automatiquemententre 6-8 mm. Répéterl'essaien déposantun obstacle
sous la traverse (2).

6.3.3 Réglage du microrupteur pour le contréle de présence
d’obstacle

Sileréglage estnécessaire, opérer comme suit:

Enlever le couvercle supérieur (36). Serrer les vis de fixation du
microrupteur (42). Effectuer le réglage de la distance entre la téte des
vis et I'arbre des cames, en suivant les indications de la figure 8A.
Remonter le couvercle le couvercle supérieur (36).

Effectuer le contréle surles quatre colonnes.

6.3.1 Control funcionamiento bombas aceite

Controlar si las jeringas de engrase funcionan, obrando de la forma
siguiente: oprimirel pulsador de descenso (23) para causareldescenso
del puente hasta el tope inferior; oprimir el pulsador de elevacion (22) y
subir 10 cm.; luego volver a bajar; repetir esta operacion 3-4 veces,
controlando que enlafase de elevacion cadabombahagallegarel aceite
alos contenedores correspondientes (19).

6.3.2 Control funcionamiento dispositivos de seguridad frente
a los obstaculos

Cerciorarse de que los microinterruptores (42) funcionen: accionando
manualmente los mismos, elmovimiento de bajadatiene que bloquearse.
Luego activar la elevacion para que el elevador suba 10 cm. aprox.,
colocar unapieza de espesorde madera debajo deltravesafio (1) ala

distanciade 15 cm. de lacolumna (30) y hacer bajar porimpulsos hasta
que el travesano (1) quede adosado ala pieza de espesor de madera
y sefije bien en eltravesafio (2) situado enla parte opuesta al punto de
apoyo: mediante ulteriores impulsos, el mismo debe pararse
automaticamente dentro de 6-8 mmde carrera. Repetiresa comprobacion
posicionando el obstaculo debajo del travesario (2).

6.3.3 Regulacion del microinterruptor de presencia de un
obstaculo

Sinecesario, efectuar el ajuste obrando como sigue:

Quitarlatapa superior (36). Apretarlos tornillos que fijan el microinterruptor
(42). Proveeralaregulaciondeladistanciaentre lacabeza delostornillos
y el &rbol de las levas como se indica en la figura 8A. Volver a montar
latapa superior (36). Realizar el control entodas las cuatro columnas.
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6.3.4 Regolazione arresto meccanico fine corsa
Interviene in caso di mancato funzionamento deifinecorsa salita (24) e
discesa(25) ed é presentein salita ein discesa dopo5 mmdiextracorsa
dal punto diintervento del finecorsa.
L'arresto meccanico fine corsa viene regolato in fabbrica.
Attenzione! E' necessaria una regolazione solo in caso
A di sostituzione di uno dei fine corsa o della camma di
comando.
Attenzione! Per le procedure di seguito descritte & necessario
lintervento di un tecnico specializzato poiché si opera in
presenza di tensione elettrica.
Dopo linstallazione € necessario controllare che tutti i fine corsa

meccanici siano allo stesso livello. Premere il pulsante di salita fino
all'arresto del sollevatore per I'intervento del fine corsa elettrico.

Verificare quale dei due finecorsa salita € intervenuto arrestando il
sollevatore. Identificato il fine corsa che € intervenuto (utilizziamo come
esempioilfine corsatraversa 1 regolare 'arresto meccanicodellatraversa
1e quellodellacolonnacorrispondente 2. Seguendo le istruzioni descritte
al paragrafo 5.2 attivare la modalita diagnostica; questa permette di
movimentare le traverse in manieraindipendente. Far scendere dialcuni
centimetrilatraversa5 dove é gia stata effettuata laregolazione. Seguendo
leistruzionidescritte al paragrafo 5.2 disattivare la modalita diagnostica per
operareinmodalita dinormale funzionamento. Premendoil pulsante disalita
siavral'arresto del sollevatore perlintervento diunfine corsaelettricodella
traversa 6. |dentificato il fine corsa che ¢ intervenuto regolare I'arresto
meccanico della colonna 3 e quello della colonna opposta 4. Premere il
pulsante didiscesamantenendolo premutofino allintervento deifine corsa
indiscesa, questo permetteilriallineo delle traverse.

6.3.4 Mechanical limit stop adjustment
Thisis activated iftherise (24) /descent (25) limit switches do notwork.
Itis activated during rise and descent after 5 mm runover ofthe operation
point of the limit switch. The limit stop is adjusted by the manufacturer.
Warning! This adjustment is necessary only if one of the
A limit switches or the control shaft has been replaced.
Warning! All the operations described below shall be
carried out by a specialised technician because of power ON.
After installation, check that all limit switches are at the same heigth.
Press the rise button until the lift stops because ofthe intervention of the
limit switch. Find out which of the two rise limit switches has operated,

stoppingthelift. Then, (let's take as example the limit switch of crosspiece
1, adjustthe mechanical stop of crosspiece 1 and the mechanical stop

of corresponding column 2. Follow instructions of section 5.2 to enter
the diagnosis mode and to operate crosspieces independently. Make
crosspiece 5 descend a few centimeters (here the adjustment has
already been performed). Follow the instructions in section 5.2in order
to activate the diagnosis mode and to operate under standard working
conditions .Press the rise button: the lift will stop because of the operation
of alimit switch of crosspiece 6. Find out the limit switch activated, adjust
firstthe mechanical stop of column 3then, the stop ofthe opposite column
4.Pressthe descentbutton, and keep it pressed until the descent limit
switches operate, so as to re-align crosspieces.

6.3.4 Einstellung des mechanischen Endanschlags
Diese Arretiereinrichtung schaltet dann ein, wenn die Hubendschalter
(24) und Absenkendschalter (25) nicht funktionieren. Sie setzt sowohl
beim Hochfahren als auch beim Herunterfahren ein, sobald die Biihne
den Einschaltpunkt der Endschalterum 5 mm tiberfahren hat.
Der mechanische Endanschlag wird werksseitig
reguliert. Achtung! Die Einstellung ist nur beim Ersetzen
eines einzelnen Endanschlags oder des Steuernockens
notwendig.Achtung! Die folgenden Vorgédnge diirfen
nur von einem Fachtechniker ausgefiihrt werden, weil man
unter Spannung arbeitet.
Nach der Installation sich vergewissern, dass alle mechanischen
Endanschlage auf derselben Hohe sind. Den Aufstiegsdruckknopf
driicken, bis die Hebebiihne infolge des Ansprechens des Endschalters
stoppt.Kontrollieren, welche der beiden Aufstiegs-Endanschlage
angesprochen hatund die Hebebiihne gestoppthat. Nach Identifizierung

des angesprochenen Endanschlags (zum Beispiel Endanschlag des
Quertragers 1) den mechanischen Anschlag des Quertragers 1 und der
entsprechenden Saule 2 einstellen. Gemal den Anweisungen des
Abschnittes 5.2 die Diagnosemodalitat aktivieren; diese erméglicht die
unabhangige Bewegung der Quertrager. Den Quertrédger 5 um einige
Zentimeter absteigen lassen, wo die Einstellung schon ausgefihrt
wurde. GemaR den Anweisungen des Abschnittes 5.2 die
Diagnosemodalittdeaktivieren, uminder Standardbetriebsartzuarbeiten.
Durch Driicken des Aufstiegsdruckknopfes stoppt die Hebebiihne
infolge des Ansprechens eines Endschalters des Quertragers 6. Nach
Identifizierung des angesprochenen Endschalters den mechanischen
Endanschlag der Saule 3und derentgegengesetzten Saule4 einstellen.
Den Abstiegsdruckknopf driicken und ihn bis zum Ansprechen des
Abstiegs-Endanschlags gedriickt halten; das ermdglicht die
Wiederausrichtung der Quertrager.

6.3.4 Réglage arrét mécanique du fin de course
Cedispositifintervientlorsque les butées de fin de course de montée (24)
etde descente (25) ne fonctionnent pas. Il entre en fonction aprés 5 mm
de course de montée ou de course de descente supplémentaire a partir
du point d’intervention de la butée de fin de course.
L’arrét mécanique de fin de course estréglé al'usine.

Attention! Un réglage n’est nécessaire qu’en cas de
A remplacement d’un fin de course ou de la came de

commande. Attention! pour les procédures décrites ci-
dessous l’'intervention d’un technicien spécialisé est
nécessaire a cause de la présence de courant électrique.
Apréslinstallationil est nécessaire de contréler que tous les dispositifs
de fin de course mécaniques soient au méme niveau. Appuyer surle

poussoirde montéejusqu’alarrétdeI'élévateur pourl'intervention dufin
de course électrique.Vérifier lequel des deuxdispositifs de fin de course

de montée estintervenu pourarréterl'élévateu. Identifierle fin de course
quiestintervenu (prenons en exemple le finde course traverse 1), régler
I'arrétmécanique delatraverse 1 et celui de la colonne correspondante
2. Suivantles instructions décrites au paragraphe 5.2 activer le mode
diagnostic; ce mode permet de déplacer les traverses de maniére
indépendante. Faire descendre, quelques centimeétres, latraverse 5 ou
le réglage a déja été effectué. Suivant les instructions décrites au
paragraphe 5.2 désactiverle mode diagnostic pour opérerdansle mode
de fonctionnement normal. En appuyant surle poussoirde montée on
aura l'arrét de I'élévateur suite a l'intervention d’un fin de course
d’électrique de latraverse 6. |dentifier le fin de course qui estintervenu,
réglerlarrétmécanique de la colonne 3 et celui de la colonne opposée
4. Appuyer surle poussoir de descente enle maintenantappuyéjusqu’a
l'intervention dufinde course endescente, celui-cipermetle réalignement
des traverses.

6.3.4 Regulacion tope mécanico de final de carrera
Interviene en la eventualidad de que falle el funcionamiento de los
microinterruptores de elevacion (24) /descenso (25). Viene activadoen
laelevacion y en el descenso al cabo de 5 mm. de extracarrera desde
el punto de activacion del microinterruptor de tope. El ajuste del tope
mécanico de final de carrera se efectua por el constructor.
Cuidado! Un nuevo ajuste se efectuara s6lo en caso de
sustitucion de uno de los topes de final de carrera o de
lalevade mando. Cuidado! Las operaciones describidas
abajo deberan efectuarse por un técnico especializado
pues hay trabajos con tensién eléctrica.
Después de la instalacion hay que controlar que todos los topes
mécanicos estén alamismaaltura. Accionar el mando de subida hasta
laparadadel elevador porlaintervencién del tope eléctrico.

Identificar cual de los dos topes de subida ha intervenido parando el
elevador. Identificado el tope activado (utilizamos como ejemplo eltope
deltravesafo 1) ajustar el tope mécanico del travesaro 1y el tope de
la columna correspondiente 2. Seguirlas instrucciones del parrafo 5.2
paraactivarlamodalidad diagnédstica; este permite accionar letravesarnos
de maneraindipendiente. Bajar de algunos centimetros eltravesafio5
yaajustado. Seguirlas instrucciones del parrafo 5.2 para desactivarla
modalidad diagnésticay trabajaren modalidad normal de funcionamiento.
Accionano el mando de subida el elevador se para porlaintervencion
de un tope eléctrico del travesario 6. Identificado el tope intervenido,
ajustareltope mécanicode lacolumna 3y eltope de la columna opuesta
4. Accionar el mando de bajada manteniéndolo oprimido hasta la
intervencion de los topes de bajada para la re-alineacion de los
travesanos .
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6.3.5 Regolazione interruttore di prossimita

Attenzione! E' necessaria una regolazione solo in caso
di rottura di uno degli interruttori di prossimita o di
A ripetuti malfunzionamenti della macchina.
In caso di ripetuti blocchi del sollevatore verificare la
corretta regolazione dell'interruttore di prossimita.
- Alzare il ponte
- Smontare latendinainferiore
- Sfilare la cuffia asolata
-Regolare la distanza dell'interruttore dallacamma, aiutandosi con uno
spessimetro.
-Rimontareicomponenti

6.3.5 Proximity switch adjustment

proximity switches is faulty or after continuos
malfunctioning of the lift.
In case of continuos lift blocks, check the correct
adjustment of the proximity switch.

- Rise lift

- Remove lower flap

- Extract the holed cover

- Adjust the distance between the switch and the shaft, with the help

of a feeler gauge.

- Fitparts again

f Warning! This adjustmentis necessary only if one of the

6.3.5 Einstellung des Naherungsschalters

Achtung! Eine Einstellung ist nur bei Bruch eines
Naherungsschalters oder bei wiederholten Stérungen
A der Maschine nétig. Bei wiederholten Blockierungen
der Hebebiihne die ordnungsgeméaRe Einstellung des
Ndherungsschalters iiberpriifen.
- Die Bruicke heben
-Den Untervorhang ausbauen
- Die Schlitzhaube herausziehen
-Den Abstand des Nockenschalters mit Hilfe eines Dickenmessgerats
einstellen
- Die Bestandteile wieder montieren.

6.3.5 Réglage interrupteur de proximité

Attention! Un réglage n’est nécessaire qu’en cas de
rupture d’un des interrupteurs de proximité ou de
mauvais fonctionnements répétés de la machine.
En cas de blocages répétés de I’élévateur vérifier que
I'interrupteur de proximité soit correctement réglé.

- Leverle pont

-Enleverlerideauinférieur

- Oter le protecteur rainuré

- Régler la distance de linterrupteur de la came, a l'aide d’'un

épaisseurmétre.

-Monterde nouveau les composants.

6.3.5 Regulacioén interruptor de proximidad

roptura de uno de los interruptores de proximidad o de
repetidos problemas de funcionamiento del elevador.
En caso de repetidos bloqueos del elevador, hay que
controlar el correcto ajuste del interruptor de
proximidad.

- Subir el elevador

-Desmontarla cortinainferior

- Extraer la envoltura con ranuras

- Ajustar la distancia entre el interruptor y el arbol, por medio de un

espesor

: Cuidado! Un nuevo ajuste se efectuara sélo en caso de
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7. ISTRUZIONIDIMANUTENZIONE

Per le istruzioni relative a verifiche e controlli per:

- il funzionamento pompette olio, il funzionamento sicurezza
ostacolo, e le regolazioni degli arresti meccanici vedere le
istruzioni riportate nel paragrafo 6.2.

7.1 Catene motori (fig.14)

Ognitre mesi effettuare lalubrificazione come segue: togliere la coper-
tura (1) in ogni supporto-motore (2), e conun pennello spalmarel’olioin
tuttala catena (3). Controllare e, se necessario, procedere allaregistra-
zione come segue: allentare dimezzo giro le quattroviti (4) all'interno della
scatola (2), allentare il controdado (5) e ruotare la vite (6) nel senso

necessario. Aregolazione ultimata, bloccare il controdado (5), le quattro
viti (4) del motore (7) e rimontare la copertura (1).

7.2 Vaschette alla base delle colonne (fig.15)

Ognitre mesicontrollare ed eventualmente ripristinare il livello oliocome
segue: fare salire il sollevatore con le pedane a circa un metrodaterra,
scostare le tendine e con siringa aggiungere olio nelle vaschette fino al
livello. Peril CAMBIO DELL'OLIO (dafare ognimille corse o unavolta
allanno), occorre staccare le tendine nella parte inferiore delle traverse,
togliere'olio con una siringa, fare un accurato lavaggio delle vaschette
e mettere olio nuovofino allivello.

Usare OLIO SPARTAN EP220-210Sta40°C (ESSO) od equivalente.

7. MAINTENANCEINSTRUCTIONS

For instructions regarding checks and inspections of:

- oil pump, obstacle microswitch adjustment, and for
adjustments of mechanical stops, see instructions in section
6.2.

7.1 Motor chains (fig.14)

Lubricate every three months as follows: remove the cover (1) ofeach
motor support (2) and oil the whole chain with a brush (3). Check and
where necessary adjust as follows: loosen the four screws (4) inside
box (2) by half a turn, slacken locknut (5) and turn the screw (6) in the
required direction.

After adjustment, fasten the locknut (5), the four screws (4) of motor (7)
and re-fit the cover (1).

7.2 Containers at post base (fig.15)

Every three months check the oil level and top up where necessary as
follows: raise the lift with footboards to approximately one metre from
the ground, shift the flaps and use a syringe to top up the oil in the
containers to the level. CHANGE THE OIL every 1,000 strokes oronce
ayear by removing the flaps at the bottom of the cross pieces, draw off
the oil with a syringe, wash the containers carefully and fill with fresh
oiluptothelevel.

Use OLIO SPARTANEP220-210Sta40°C (ESSO)orsimilar.

7. WARTUNGSANWEISUNGEN

Fiir die Anweisungen zu Priifungen und Kontrollen fiir:

-den Betrieb der Olpumpen, den Betrieb der Hindernissicherheit
und die Einstellungen der mechanischen Anschldge siehe die
Anweisungen im Abschnitt 6.2.

7.1 Motorenketten (Abb. 14)

Alle dreiMonate die Ketten folgendermassen schmieren: Die Abdeckung
(1) aufjedem Motorhalter (2) abnehmen und miteinem Pinsel die ganze
Kette (3) schmieren. Kontrollieren und bei Bedarffolgende Regulierung
vornehmen: die vier Schrauben (4) im Gehauseinnern (2) um eine halbe
Drehunglosschrauben, die Gegenmutter (5) lockern und die Schraube

(6) in der erforderlichen Richtung drehen. Nach der Regulierung die
Gegenmutter (5) und die vier Schrauben (4) des Motors (7) festschrauben
und die Abdeckung (1) wieder montieren.

7.2 Olwannen an der Saulenbasis (Abb. 15)

Alle drei Monate den Olstand kontrollieren und bei Bedarffolgendermassen
Olnachfillen: die Fahrschienenaufca. 1 mvom Fussboden hochfahren,
die Abdeckungen beiseite schieben und mit einer Spritze den Olstand
wieder herstellen. Fiirden OLWECHSEL (jeweils nach 1000 Hubléufen
odereinmaljahrlich) die Abdeckungenuntenanden Traversenabnehmen,
das Ol miteiner Spritze absaugen, die Olwannen gutwaschen und neues
Olbis zum Olstand einfiillen.

SPARTAN EP220-210 St Ol (ESSO) auf40°C oder gleichwertiges Ol
verwenden.

7. INSTRUCTIONS POURL’ENTRETIEN

Pourles instructions concernant les vérifications etles controles
pour:

- le fonctionnement pompes huile, le fonctionnement de
sécurité obstacle, et les réglage des arréts mécaniques voir
les instructions indiquées dans le paragraphe 6.2.

7.1 Chaines des moteurs (fig. 14)

Tous les trois mois, lubrifier en procédant comme suit: enlever le
couvercle (1) de chaque supportde moteur (2) et, al'aide d’'un pinceau,
étendreI'huile surtoute la chaine (3). Controler et, sinécessaire, régler
comme suit: desserrer d’'un demi-tour les quatre vis (4) al'intérieur de
la boite (2), desserrer le contre-écrou (5) et tourner la vis (6)

danslabonnedirection. Lorsque le réglage estterminé, bloquerle contre-
écrou (5), les quatre vis (4) du moteur (7) et remonter le couvercle (1).

7.2 Bacs a la base des colonnes (fig. 15)

Tous les trois mois contréler et, si nécessaire, ajouter de I'huile en
procédant comme suit: faire monter le pont avec les chemins de
roulementaun métre environdu sol, écarterlesrideauxetal'aide d’une
seringue ajouter de I'huile dans les bacs jusqu’au niveau. Pour LA
VIDANGE DE L’'HUILE (a effectuer toutes les mille courses ou une fois
paran), ilfautdécrocher lesrideauxala partie inférieure des traverses,
enleverl’huile en utilisant une seringue, laver soigneusementles bacs

etremettre de'huile neuve jusqu’au niveau.
Utiliserde THUILE SPARTAN EP220-210Sta40°C (ESSO) outoute autre
huile équivalente.

7. INSTRUCCIONES DEMANTENIMIENTO

Para las instrucciones respecto a los controles e inspecciones
de:

-funcionamiento bombas aceite, microinterruptor de presencia
obstaculo y las regulaciones del tope mécanico de final de
carrera, véase las instrucciones en el parrafo 6.2.

7.1 Cadenas de los motores (fig.14)

Cadatres meses hay que efectuarlalubricacion de lamanera siguiente:
sacarlatapa (1) de cada soporte-motor (2), y mediante un pincel untar
con aceite todala cadena (3).

Controlary, sihace falta, efectuarlaregulacion de lamanera siguiente:
aflojardando una mediavueltalos cuatro tornillos (4) en elinterior de la

caja (2), aflojar la contratuerca (5) y girar el tornillo (6) en el sentido
requerido. Unavezfinalizadalaregulacion, bloquearla contratuerca (5),
los cuatro tornillos (4) del motor (7) y volver a montar la tapa (1).
7.2 Depositos en la base de las columnas (fig.15)

Cadatres meses controlary eventualmente restablecer el nivel del aceite
de laforma siguiente: hacer subir el elevador conlas tarimas aprox. un
metro a partirdel suelo, apartar las cortinas y mediante la jeringa afiadir
aceite enlos depositos hastaalcanzarel nivel. Parala SUSTITUCION DEL
ACEITE (arealizaracadamil desplazamientos o unavezal afio), hay que
sacarlas cortinas de la parte inferior de los travesarios, sacar el aceite
mediante una jeringa, lavar cuidadosamente los depésitos y reponer
aceite hastael nivel.

Utilizaraceite SPARTAN EP220-210Sta40°C (ESSO) o parecido.
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7.3 Scatole riduttori

Ogni seimesifare la verifica del livello olio, togliendo le tre viti (17) che
fissanole tendine (18) soprale traverse e con chiave abarra esagonale
da6 mm svitare itappilivello (42). Controllare inserendo un cacciavite
all'interno della scatola rinvio il livello e se necessario, ripristinarlo,
immettendo I'olio con una siringa attraversoifori dei tappi (42).

Il corretto livello deve essere trai 30+40 mm dal fondo della scatola.
Peril CAMBIO DELL’OLIO (da fare ogni mille corse oppure una volta
allanno), occorre staccare le tendine anche dalla parte inferiore delle
traverse per poter accedere ai tappi di scarico.

7

7.4 Controllo usura delle chiocciole portanti

Ogni sei mesifare salire il sollevatore con le pedane ad un metro circa
daterra, staccare letendine nella parte inferiore delle traverse, togliere
iltubo di plasticainnestato nel bocchettone di ogni calotta e tirare verso
ilbasso detta calotta.

7.3 Gear boxes

Check oil level every six months by removing the three screws (17)
which fix the flaps (18) above the cross pieces and unscrew the level
plugs (42) witha6 mm hexagonal barkey. Checkleveland use a syringe
to top up with oil if necessary through the holes of the plugs (42).

The correct oil level shall be 30+40 mm from the gear box bottom.

To CHANGE THE OIL (every 1,000 strokes oronce a year) remove the
flaps also from the bottom of the cross pieces to reach the discharge

plugs.

7.4 Checking the wear on the load-bearing support screws

Every sixmonths raise the lift with footboards to about 1 metre fromthe
ground, remove the flaps from the bottom of the cross pieces, remove
the plastic tubing inserted in the outlet of each cap and pull the cap
downwards.

7.3 Untersetzungsgetriebegehduse

Alle sechs Monate den Olstand tiberpriifen. Dazu die drei Schrauben
(17), die die Abdeckungen (18) auf den Traversen befestigen,
herausschrauben und mit einem 6 mm Sechskantsteckschlissel die
Olstandschrauben (42) I6sen. Nun den Olstand kontrollieren und bei
Bedarf wieder herstellen, indem mit einer Spritze Ol durch die
Olstandschraubenlécher (42) gespritzt wird.

Der korrekte Schmierdlstand ist zwischen 30+40 Millimeter von der
Kastenunterseite.

Firden OLWECHSEL (jeweils nach 1000 Hubl&ufen oder einmaljéhrlich)
die Abdeckungenauch untenan den Traversenzwecks Zugang zuden
Ablasschraubenlésen.

7.4 Kontrolle der Tragmutterabnutzung

Alle 6 Monate die Fahrschienenaufca. 1 mhochfahren, die Abdeckungen
unten anden Traversen abnehmen, das Kunststoffrohr, dasim Stutzen
jederKappe eingesetztist entfernen und die Kappe nach unten ziehen.

7.3 Boites des réducteurs

Tous les sixmois vérifierle niveau de I'huile, en enlevantles trois vis (17)
quifixentles rideaux (18) surles traverses et, al'aide d’'une clé abarre
hexagonale de 6 mm, desserrerles bouchons de niveau (42). Controler
ensuitele niveau et, sinécessaire, ajouterde I'huile a'aide d’'une seringue
par les ouvertures des bouchons (42).

Leniveau correctdel'huile seraentre 30+40 millimétres dufond de boite.
Pour LA VIDANGE DE L’'HUILE (a effectuertoutes les mille courses ou
une fois paran), il faut détacherles rideaux méme de la partie inférieure
des traverses pour accéder aux bouchons de décharge.

7.4 Controle de 'usure des écrous portants

Tous les six mois faire monter le pont avecles chemins de roulementa
unmetre environdu sol, détacherles rideauxde la partie inférieure des
traverses, enleverle tuyau en plastique qui se trouve dans la goulotte
de chaque calotte et tirer vers le bas de la calotte.

7.3 Cajas de los reductores

Cada seis meses verificar el nivel del aceite, sacando los tres tornillos
(17) que sujetanlas cortinas (18) sobre los travesarios y mediante lallave
de barra hexagonal de 6 mm. destornillar los tapones de nivel (42).
Controlarluegoelnively, en caso necesario, restablecerlo, introduciendo
aceite mediante unajeringa através de los orificios de los tapones (42).
Elnivel de aceite correcto debe estarentre 30+40milimetros delfondo
de lacaja.

ParalaSUSTITUCIONDEL ACEITE (arealizaracadamildesplazamientos
o bien una vez al afio), hay que sacar las cortinas también de la parte
inferior de los travesafos para poder tener acceso a los tapones de
vaciado.

7.4 Control desgaste de los caracoles de soporte

Cadaseis meses hacersubirel elevador hasta que las tarimas se hallen
aun metro aproximadamente del suelo, sacar las cortinas de la parte
inferior de los travesafos, sacarla manguera plasticaintroducidaenel
tubo de cada casquete y situar hacia abajo dicho casquete.
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Siavranno cosibeneinvistala chiocciola portante (1) e lacontrochiocciola
di sicurezza (2), all’esterno delle quali si trovano rispettivamente la
boccola (3) e I'anello (4). All'origine la distanza della boccola (3) e
dell'anello (4) & regolataamm 15 e poiché siammette un’'usuramax. del
filetto della chiocciola portante (1) dimm 1,8, occorre controllare ogni 6
mesi che la distanza minimafra gli anelli (3) e (4) non siainferioreamm
13,2. Aquesto punto, occorre sostituire la chiocciola portante (1) perché
e giaprossima all’'usuratotale delfiletto.

Non rispettando questo controllo, il filetto della chiocciola (1) si usura
totalmente e il carico vaa cadere (corsamax. mm 8) sulla controchiocciola
(2). L’appoggio del carico sulla controchiocciola provoca uno scorrimen-
to orizzontale del perno (5) e uno scorrimento verticale del perno (6) che
provoca l'intervento del micro d’arresto (7) che istantaneamente blocca

8

ilsollevatore. A questo punto € possibile effettuare solo ladiscesaaterra
ed & necessario provvedere alla sostituzione della chiocciola portante

().

A\

Nelle figura 16 é raffigurato uno spaccato della scatolariduttrice e nella
figura 19 e raffigurato una pianta del sollevatore con le posizioni delle
chiocciole in funzione delle colonne, queste illustrazioni Vi potranno
essere utilinel caso di sostituzione delle chiocciole portanti.

Quando si effettua la sostituzione delle chiocciole portanti
occorre verificare l'integrita del micro presenza ostacolo
(vedipar. 6.3.3) ed effettuare nuovamente la regolazione della
distanza della camma.

Youwillnowbe able to see the load-bearing support screw (1) and the
safety counter screw (2), with the bush (3) and the ring (4) on their
respective outsides. The distance between bush (3) andring (4) is set
at 15 mminitially and since the maximum permitted wear of the thread of
theload-bearing supportscrew (1) is 1.8 mm, acheck should be made
every sixmonthsto see thatthe minimum distance betweenrings (3) and
(4)isnotlessthan 13.2 mm.

Ifthis is the case, the load-bearing support screw (1) should be replaced
as the thread is almost completely worn.

If this check is not done, the thread of the load-bearing support screw
(1) will wear through completely and the load will fall onto the counter
screw (2) (max. stroke 8 mm).

The load resting on the counter screw will make the pin (5) slide

horizontally and will make the pin (6) slide vertically which, through
the swing support to which they are attached, activate the halt
command (7) to stop the liftimmediately. Now the lift may only
descend and you must replace the load-bearing support screw (1).
We recommend changing both support screws so as to avoid
stopping the lift once more to replace the other support screw.
When replacing the main support screw, check the integrity
A of the obstacle microswitch (see para. 6.3.3) and again
adjust the cam distance.
The figure 16 shows a part of the reduction gear box and the 19 shows
a lift plan, with the positions of the screws according to columns; both
drawings will be useful in case of load-bearing support screws
replacement.

Auf diese Weise sind sowohl die Tragmutter (1) als auch die
Sicherheitsmutter (2) gut sichtbar. Aufder Aussenseite dieser Muttern
befinden sich die Buchse (3) bzw. der Ring (4). Am Anfang ist der
Abstand derBuchse (3) und des Rings (4) auf 15 mm eingestellt. Die max.
zugelassene Abnutzung des Gewindes der Tragmutter (1) betragt 1,8
mm, demzufolge ist alle 6 Monate sicherzustellen, dass der
Mindestabstand zwischen den Ringen (3) und (4) nichtunter 13,2 mm
liegt. Istdas Gewinde nahezu vollstéandig abgenutzt, die Tragmutter (1)
ersetzen.

Wird diese Kontrolle nicht vorgenommen, nutzt sich das Gewinde der
Tragmutter (1) vollstandig ab und die Last fallt (max. Lauf8 mm) aufdie
Sicherheitsmutter (2). Liegt die Last auf der Sicherheitsmutter auf,
erfolgt eine Unbalance der Spindeln (5) (6). Uber den Balancehalter,
andemdie Spindeln aufgehangt sind, [6stdie Unbalance den Eingriffder

Arretiereinrichtung (7) aus, die sofort die Hebebihne anhalt. Nunkann
die Bihne nurnoch bis aufden Fussboden herunterfahrenund erstnach
der Auswechslung der Tragmutter (1) wieder hochfahren.
Indiesem Fallempfiehltes sich, die tragenden Schneckenzu ersetzen,
damitein weiteres Anhalten der Hebeblihne vermieden wird, wenn die
andere Schnecke zu ersetzen ist.
Bei der Auswechslung der Tragmutter den Hindernis-
A Mikroschalter auf Integritét dberpriifen (siehe Abschnitt
6.3.3) und erneut die Einstellung des Nockenabstands
ausfiihren.
Die Abbildung 16 zeigt einen Aufriss des Getriebemotors und die
Abbildung 19 zeigt einen Plan der Hebebiihne mit den Positionen der
Schnecken abhangig vonden Saulen; diese Abbildungen kénnen beim
Ersetzen dertragenden Schnecken niitzlich sein.

Dans cette fagon, ondistingue bien I'écrou portant (1) etle contre-écrou
de sécurité (2), a I'extérieur desquels se trouvent respectivement la
douille (3) etlabague (4). Al'origine, ladistance de ladouille (3) etdela
bague (4) estréglée a 15 mmet, compte tenu dufaitque 'usure maximale
admise du filetdeI'écrou portant (1) estde 1,8 mm, tous les 6 mois, il faut
contréler que la distance minimale entre les bagues (3) et (4) ne soitpas
inférieure a 13,2 mm. A ce pointil fautremplacerI'écrou portant (1) car
lefiletest pratiquement entierement usé.
Sicecontrélen’estpasrespecté, lefiletde'écrou (1) s'use complétement
etlacharge va peser (course maximale 8 mm) surle contre-écrou (2).
L’appuide lacharge surle contre-écrou provoque un déséquilibre des
vis (5) (6) qui, grace au support basculant 0% elles sont suspendues,
déclenchel'intervention de lacommande d’'arrét (7) qui bloque le pont

instantanément. A ce point, seule la manoeuvre de descente reste

possible etremplacer!’écrou portant (1).

Dans ce cas-la, il est conseillé de remplacer les deux écrous portants

afind’éviterunarrét ultérieur de I'élévateur pour remplacer 'autre écrou.
Au moment du remplacement des écrous porteurs, il faut
vérifier lintégrité du microrupteur pour le contréle de
présence d'obstacle (voir paragraphe 6.3.3) et effectuerde
nouveau le réglage de la distance de la came.

Lafigure 16 montre une coupe verticale de la boite réductrice etlafigure

19 montre un plan de I'élévateur avec les positions des écrous en

fonctiondes colonnes, cesillustrations vous pourront étre utiles en cas

deremplacement des écrous portants.

Por lo tanto quedaran bien a la vista el caracol de soporte (1) y el
contracaracol de seguridad (2), al exterior de los cuales se hallan
respectivamente el casquillo (3) y el anillo (4).

Al principio la distanciadel casquillo (3) y del anillo (4) viene ajustadaa
15 mm. y puesto que se admite un desgaste maximo de la rosca del
caracol de soporte (1) de 1,8 mm., hay que controlar cada 6 meses que
la distancia minima entre los anillos (3) y (4) no seainferiora 13,2 mm.
Entonces es cuando hay que sustituir el caracol de soporte (1) puesto
que ya se aproxima al desgaste total de la rosca.

En caso de que no se efectue este control, la rosca del caracol (1) se
desgastatotalmenteyla cargavaacaer(carreramax. 8 mm.) sobrele
contracaracol (2).El apoyo de la carga sobre el contracaracol causa
un deslizamiento horizontal del perno (5) y un deslizamiento vertical del
perno (6) que, gracias al soporte oscilatorio del cual cuelgan, causala

intervencion del mando de parada (7) que en seguida bloquea el
elevador. Entonces es cuando puede efectuarse sélo el descensoy hay

que sustituirel caracol de soporte (1). En este caso, seaconseja sustituir
los dos caracoles para evitar una nueva parada del elevador para la
sustitucion de | otro al cabo de poco tiempo.
Cuando se realiza la sustitucién de las tuercas portantes,
A hay que comprobar la integridad del microinterruptor de
presencia de un obstaculo (véase parrafo 6.3.3) y volver
a efectuar la regulacién de la distancia de la leva.
En la figura 16 hay un dibujo de la caja reductoray en la figura 19 hay
undibujo del elevador con las posiciones de los caracoles en funcion
delas columnas; éstasilustraciones se utilizaran en caso de sustitucion
de los caracoles de soporte.
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7.5 Pulizia e verifiche funzionamento dispositivi di sicurezza
Periodicamente mantenere puliti tuttii dispositivi di sicurezza e verificarne
il loro corretto funzionamento, in caso contrario provvedere alla
sostituzione.

7.6 Procedura di emergenza: discesa in blocco di emergenza
o in assenza di tensione elettrica

Se il sollevatore si trova in condizione di blocco di emergenza ed &
necessario togliere il veicolo dal ponte, € possibile far scendere il
sollevatore.

Attenzione: muovere di 50 mm max ciascuna traversa in sequenza
facendo attenzione a non squilibrare il carico.

7
IN ASSENZA DI TENSIONE ELETTRICA
Togliere da due motori 1-3 la calotta (4) il seeger (5) e la ventola (6);
inserire nell'albero del motore I'appositamanovella (7), bloccarlae girare
nel sensorichiestofino a portare le pedane aterra secondo le modalita
indicate sopra.

CONTENSIONE ELETTRICA

Seguendo le istruzioni descritte al paragrafo 5.2 attivare la modalita
diagnostica; questa permette di movimentare le traverse in maniera
indipendente.

Muovere di 50 mm max. per volta su ciascuna traversa in sequenza,
verificando visivamente il continuo livellamento del sollevatore fino afarli
scendere tutti in basso.

7.5 Safety devices cleaning and operational tests
Clean all safety devices and check their correct operation at regular
intervals. Replace if necessary.

7.6 Emergency procedure: down movement in case of an
emergency block or with power off

Should the vehicle be removed from the lift while this latterisinemergency
state, each single lift can be lowered independent of the other.

Caution: ifthisisthe case, move each lift of 100 mm max. by taking care
notto unbalance the load.

POWER OFF

Remove cover (4) seeger (5) and fan (6) from the two motors 1 -3; fit
the handle (7) into the motor shaftand lock it, then turniit to the required
direction untilfootboards reach the ground, according to the instructions
above.

WITH POWER ON

Followthe instructionsin section 5.2 in orderto activate the diagnosis
mode andto activate all crosspieces independently.

Move each crosspiece of mm max. at a time by visually checking the
correct alignment of the lift until they all are all the way down.

7.5 Reinigung und Betriebskontrollen der
Sicherheitsvorrichtungen

Alle Sicherheitsvorrichtungen periodisch reinigen und deren
Funktionstiichtigkeit Uiberpriifen; bei Bedarf auswechseln.

7.6 Not-Aus-Verfahren: Senken bei Not-Aus oder bei
Stromausfall

Muss das Fahrzeug von der Hebebiihne genommenwerden wéahrend
sich letztere im Not-Aus befindet, kann jede Hebebiihne einzeln
heruntergefahren werden.

Achtung: Indiesem Fall jede Hebebiihne der Reihe nachumhéchstens
50 mm bewegen, wobei darauf zu achten ist, dass das Gleichgewicht
der Last beibehalten wird.

STROMAUSFALL Die Haube (4), das Seeger-Ring (5) und das Laufrad
(6) von zwei Motoren 1-3 abnehmen ; die Kurbelwelle (7) in die
Antriebswelle einfiihren, sie sperren und in die gewiinschte Richtung
drehen, bis die Trittbretter gemaf den obengenannten Modalitdtenam
Boden gebrachtwerden.

MIT ELEKTRISCHER SPANNUNGGemaR den Anweisungen des
Abschnittes 5.2 die Diagnosemodalitat aktiveren; diese ermdglichtdie
unabhangige Bewegung der Quertrager.Einen Quertrdger nach dem
anderen um max. 50 mm bewegen und durch Sichtkontrolle die
kontinuierliche Ausrichtung der Hebebiihne kontrollieren, bis sie nach
unten gesenktwerden.

7.5 Nettoyage et vérification du fonctionnement des dispositifs
de sécurité

Périodiquement, nettoyer les dispositifs de sécurité ainsi que leur
fonctionnement, les remplacer si nécessaire.

7.6 Procédure d’urgence: descente d’urgence ou en cas de
coupure de courant

Si I'élévateur se trouve en condition d’'urgence et qu’il est nécessaire
d’enlever le véhicule du pont, il est possible de faire descendre
individuellement chaque élévateur.

Attention: Dans ce cas, déplacer chaque élévateur de 50 mm max. a
la fois en prenant soin de ne pas déséquilibrer la charge.

ENABSENCEDUCOURANTELECTRIQUE

Enlever, de deuxmoteurs 1-3, la calotte (4) le circlip (5) et le ventilateur
(6); insérerdans I'arbre du moteurlamanivelle spéciale(7), labloquer
et tourner dans le sens demandé jusqu’a mettre les chemins de
roulementau sol suivantles instructions indiquées ci-dessus.

AVEC COURANTELECTRIQUE

Suivantlesinstructions décrites dans le paragraphe 5.2 activerle mode
diagnostic; celui-ci permet de mouvementer les traverses de maniére
indépendante. Déplacer, de 50 mm maxi. alafois, surchaque traverse,
enséquence en vérifiantvisuellementle nivellement continu de l'élévateur
jusqu’a les faire descendre tous en bas.

7.5 Limpieza y controles funcionamiento dispositivos de
seguridad

Peri6dicamente mantenerlimpios todos los dispositivos de seguridad y
comprobar su correcto funcionamiento, en caso contrario proceder con
su sustitucion.

7.6 Procedimiento de emergencia: descenso de emergencia
o en ausencia de tension eléctrica

Sielelevador se encuentra en condicién de emergenciay es necesario
quitar el vehiculo del puente, es posible proceder con el descenso
individual de cada elevador.

Atencion: en este caso mover de 50 mm. max. cada elevador en
secuencia prestando atencion en no desequilibrarla carga.

AUSENCIADE TENSIONELECTRICA

Sacarde los dos motores 1-3 el casquete (4), el seeger (5) el ventilador
(6); insertaren el eje del motor lamanivela (7), bloquearlay girarlaen
en el sentido requerido hasta que las protecciones pies estén a tierra
cémoindicadoarriba.

CONTENSIONELECTRICA

Seguir las instrucciones del parrafo 5.2 para activar la modalidad
diagnostica; este permite accionar los travesafos de manera
indipendiente.

Mover de 50 mm. max. por vez cada traversafio en secuencia,
comprobando visualmente el continuo nivelado del elevador hasta que
desciendan completamente todos.
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INCONVENIENTI

8

Quidiseguito sono elencati alcuni degliinconvenienti possibili durante il funzionamento del Ponte. La Ravaglioli declina ogni responsabilita per
dannidovutiapersone, animali e cose, perintervento da parte di personale non autorizzato. Pertanto al verificarsi del guasto siraccomanda
di contattare tempestivamente I'assistenza tecnicain modo daricevere leindicazioni per poter compiere operazioni e/o regolazioniin condizioni
dimassima sicurezza, evitando il rischio di causare dannia persone, animali e cose.

@ E’ necessariol'intervento dell'assistenzatecnica. Vietato eseguire intervento.

8.

Posizionare sullo "0" e lucchettare l'interruttore generale in caso di emergenza e/o manutenzione al sollevatore

INCONVENIENTI

CAUSA

RIMEDIO

Nessun funzionamento

Tensione di alimentazione

Controllare la tensione nel cavo di
alimentazione Controllare l'interruttore
generale del sollevatore

Controllare fusibili di linea

Controllare trasformatore comandi e relativi
fusibili

Disinserimento sonda termica
motore
Connettori traverse scollegati

Attendere il riarmo

Collegare

Nessun funzionamento
Spia rossa intermittente
0,5 sec ON - 0,5 sec OFF

Sollevatore in blocco di emergenza
- interruttore di prossimita
- motore fermo

Vedi paragrafo
Registrare/ sostituire
Controllare fusibili/ motori

Il sollevatore scende ma non
sale

Inserimento del comando di blocco
per USURA CHIOCCIOLA
PORTANTE

Vedere "ISTRUZIONI MANUTENZIONE" al
paragrafo "Controllo usura delle chiocciole
portanti"

Il sollevatore sale ma non
scende

Dispositivo di blocco per ostacolo
mal regolato

Vedere "ISTRUZIONI DI MONTAGGIO"

Blocco meccanico

Finecorsa discesa danneggiato

Controllare/ sostituire

Nessun funzionamento
Spia rossa fissa

Scheda in manuale dopo aver
resettato il blocco

Spostare lo switch della scheda su automatico,
vedi paragrafo

Nessun funzionamento
Spia rossa intermittente
veloce

Errore scheda Eprom
Tensione di alimentazione fuori
tolleranza

Sostituire la scheda
Controllare e ripristinare

PROBLEMS

Certain problems which may arise while using the lift are listed below. Ravaglioli will not accept any responsibility fordamage to people, animals
and objects caused by unauthorised staff using the equipment. Inthe event of faults, you are advised to contact the technical service department
in good time to receive advice about how to carry outwork and/or adjustments in maximum safety conditions, thus avoiding the risk of damage
topeople, animals and objects.

@ Technical service staff are required. Intervention by others prohibited.

Turn to 0 and padlock the main switch in case of emergency and/or maintenance to the lift

FAULTS

CAUSE

SOLUTION

No operation

Power supply voltage

Check the voltage of the power cord
Check the main switch of the lift
Check the fuses mounted on the line
Check transformer controls and
corresponding fuses

Motor heat probe switched-off
Disconnected beam connectors

Wait for the cooling resetting
Connect

No operation
Red light flashing
0.5 sec ON - 0.5 sec OFF

Hoist in emergency block mode
- proximity limit switch
- motor shut-down

- See paragraph
- Adjust / replace
- Check fuses/ motors

Lift scende but does not rise

Locking mechanism activated due to
“WEAR ON LOAD-BEARING
SUPPORT SCREW”

See “MAINTENANCE INSTRUCTIONS”
section “WEAR ON LOAD-BEARING
SUPPORT SCREWS”

Lift rises but does not descent

Obstacle block device wrongly
adjusted

See “ASSEMBLING INSTRUCTIONS”

Mechanical block

Limit switch damaged

Check/ Replace

No operation
Red light fixed

Card in manual mode aver resetting
the blockage

Move the switch of the card to automatic, see
paragraph

No operation
Red light flashing fast

Eeprom card failure
Supply voltage outside tolerances

Replace the card

Check and reset
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8.BETRIEBSSTORUNGEN

Nachstehend einige der Betriebsstérungen, die wahrend der Bedienung der Hebebiihne auftreten kénnten. Ravaglioli ibernimmtinkeinem Fall
die Haftung fur eventuelle durch Eingriffe seitens nicht autorisiertem Personal verursachte Schaden an Personen, Tieren oder Sachen. Bei
Betriebsstérungen unverziiglich dentechnischen Kundendienst zu Rate ziehen, damit Anweisungen zur Ausfiihrung der Eingriffe und/oder
Einstellungen unter Beriicksichtigung der notwendigen Sicherheitsmassnahmen, damitweder fiir Personen, Tiere noch Sachen Gefahrbesteht,

erteiltwerden kénnen.

Muss durch den technischen Kundendienst ausgefiihrt werden. Eingriff verboten.

Den Hauptschalter bei Not-Aus und/oder Wartung der Hebebiihnen auf “0” positionieren und verriegeln.

8

PROBLEM

URSACHE

ABHILFE

Kein Betrieb

Versorgungsspannung

Die Spannung in den Versorgungskabeln prifen
Den Hauptschalter der Hebevorrichtung priifen
Die Sicherungen der Anlage prifen

Den Steuerungstransformator und entsprechende
Sicherungen prufen

Motor-Temperaturfuhler trennen

Die Ruckstellung abwarten

Quertrager-Steckverbinder Anschliel3en
getrennt
Kein Betrieb - Rote Hebegerat im Notstopp - Siehe Abschnitt

Kontrolllampe blinkt - 0,5 sec |- Naherungsschalter - Registrieren / austauschen

ON - 0,5 sec OFF - Motor aus - Sicherungen/Motoren prufen

Die Hebebiihne bewegt sich TRAGMUTTERABNUTZUNG Siehe “WARTUNGSANWEISUNGEN" im
abwarts und nicht aufwérts setzt ein Abschnitt “"KONTROLLE DER

TRAGMUTTERABNUTZUNG”

Die Hebebuhne bewegt sich
aufwarts und nicht abwérts

Sperrvorrichtung fur Hindernis
unsachgeman eingestellt

Siehe “"MONTAGEANWEISUNGEN"

Mechanischer Stopp

Defekter Endschalter

Kontrollieren/ Ersetzen

Kein Betrieb Karte im manuellen Modus nach Den Schalter der Karte auf Automatik stellen,
Rote Kontrolllampe Rucksetzen der Blockierung siehe Abschnitt

feststehend

Kein Betrieb Fehler Eeprom Karte Die Karte austauschen

Rote Kontrolllampe blinkt Versorgungsspannung auf3erhalb | Prufen und instand setzen

schnell der Toleranz

8. PANNESEVENTUELLES

Nous fournissonsicilaliste des pannes éventuelles susceptibles de se manifester pendant le fonctionnement du pont. La Société RAVAGLIOLI
décline toute responsabilité en cas de dommages provoqués a des personnes, des animaux ou des choses etdus a uneinterventiondelapart
de personnes nonautorisées. C’est pourquoi, en cas de panne, il est vivementrecommandé de s’adresser le plus rapidement possible au Service
d’Assistance Technique quifourniratoutes les informations pourréaliserles opérations et/ou les réglages entoute sécurité, et éviter de provoquer

des dommages aux personnes, aux animaux et aux choses.

@ L’intervention de’Assistance Technique estnécessaire. Toute autre intervention estinterdite.

En cas d’urgence ou d’entretien du pont élévateur, positionner I’'interrupteur général sur “0” et le verrouiller.

PROBLEMES

CAUSE

SOLUTION

Aucun fonctionnement

Tension d'alimentation

Contréler la tension dans le cable d'alimentation
Controler l'interrupteur général de I'élévateur
Contréler les fusibles de ligne

Contréler le transformateur des commandes et
des fusibles correspondants

Désenclenchement de la sonde
thermique du moteur
Connecteurs de traverse
débranchés

Attendre le réarmement

Brancher

Aucun fonctionnement
Voyant rouge intermittent
0,5 sec ON - 0,5 sec OFF

Elévateur en bloc d’urgence
- interrupteur de proximité
- moteur a l'arrét

- Voir paragraphe
- Régler/ remplacer
- Contrbler fusibles/ moteurs

L’élévateur descend mais ne
monte pas

Intervention de la commande
d’'arrét pour USURE DE
L’ECROU PORTANT.

Consulter le chapitre “INSTRUCTIONS POUR
L’ENTRETIEN" au paragraphe “CONTROLE DES
ECROUS PORTANTS".

L'élévateur monte mais ne
descend pas

Dispositif de  blocage
obstacle mal réglé

pour

Consulter le chapitre “INSTRUCTIONS POUR LE
MONTAGE".

Blocage mécanique

Butée de fin de course
endommagée

Contrdler/ Remplacer

Aucun fonctionnement
Voyant rouge fixe

Carte en manuel apres avoir
remis a zéro le blocage

Déplacer l'interrupteur de la carte sur
automatique, voir paragraphe

Aucun fonctionnement
Voyant rouge intermittent
rapide

Erreur Eeprom carte
Tension d'alimentation hors
tolérance

Remplacer la carte
Contréler et restaurer
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8. INCONVENIENTES

@ Es necesario que intervenga la asistenciatécnica. Esta prohibido intervenir personalmente.

Colocar en “0” y cerrar con candado el interruptor general en caso de emergencia y/o mantenimiento en el elevador.

8

PROBLEMAS

CAUSA

SOLUCION

Ningun funcionamiento

Tension de alimentacion

Controlar la tensién en el cable de alimentacion
Controlar el interruptor general del levantador
Controlar los fusibles de linea

Controlar el transformador de mandos y los
respectivos fusibles

Desconexién sonda térmica motor
Conectores de los travesarios
desconectados

Esperar el restablecimiento
Conectar

Ningun funcionamiento
Indicador luminoso rojo
intermitente

0,5 seg ON - 0,5 seg OFF

Levantador en bloqueo de
emergencia

- interruptor de proximidad
- motor detenido

- Véase parrafo
- Reglar/ sustituir
- Controlar fusibles/ motores

El elevador baja pero no sale

Activacion del mando de bloqueo
por DESGASTE DEL CARACOL
DE SOPORTE

Ver “INSTRUCCIONES DE MANTENIMIENTO”
en el parrafo “CONTROL DESGASTE
CARACOLES DE SOPORTE”"

El elevador sube pero no baja

Dispositivo de bloqueo por
obstaculo mal ajustado

Ver “INSTRUCCIONES DE MONTAJE".

Bloqueo mecénico

Final de carrera averiado

Controlar/ Sustituir

Ningun funcionamiento
Indicador luminoso rojo fijo

Ficha en manual después de
haber restablecido el bloqueo

Desplazar el switch de la ficha en automatico,
véase parrafo

Ningun funcionamiento
Indicador luminoso rojo
intermitente rapido

Error Eeprom ficha
Tension de alimentacion fuera
tolerancia

Sustituir la ficha
Controlar y restablecer

A continuaciéon tenemos unallista de los posibles inconvenientes que pueden surgir durante el funcionamiento del puente elevador. Ravaglioli
declinatodaresponsabilidad porlos dafios causados a personas, animales o cosas, debidos a la intervencién de personas no autorizadas.
Porconsiguiente se recomienda ponerse en contacto lo antes posible con la asistencia técnica de manera que se puedantenerlasindicaciones
necesarias para poderrealizar las operaciones y/o regulaciones en condiciones de maxima seguridad, evitando de esta maneraelriesgode
causar dafos a personas, animales o cosas.
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9. ACCANTONAMENTO

-In casodiaccantonamento perlungo periodo & necessario scollegare
le fonti di alimentazione, svuotare il/i serbatoio/i contenentii liquidi di
funzionamento e provvedere alla protezione di quelle parti che potreb-
berorisultare danneggiate in seguito al deposito di polvere.

- Provvedere ad ingrassare le parti che si potrebbero danneggiare in
caso di essiccazione.

-Inoccasione dellarimessain funzione sostituire le guarnizioniindicate
nella parte ricambi.

9

9.1 Rottamazione

- Allorché si decida di non utilizzare piu questo apparecchio, siracco-
mandadirenderloinoperante.

- Siraccomandadirendere innocue quelle parti suscettibili di causare
fontidipericolo.

- Valutare la classificazione del bene secondo il grado di smaltimento.
- Rottamare come rottame diferro e collocare in centridiraccolta previsti.
- Se consideratorifiuto speciale, smontare e dividere in partiomogenee,
smaltire quindi secondo le leggi vigenti.

9. STORAGE

-Inthe event of storage for long periods, disconnect the power supply,
empty the tank/s containing liquids used for machine operating and
protect the parts which could be damaged by dust deposits.

- Grease the parts that could be damaged in the event of dryness.
-Whenthe machineis started up again, replace the washers indicated
in the spare parts section.

9.1 Scrapping

- Ifthe decision is taken not to use this machine any longer, we advise
youtomakeitinactive.

-Modify any parts of the machine which could be dangerous, leaving it
harmless.

- Classify the product according to its class of disposal.

- Scrap product as scrap metal and take to a centre specialised in scrap
metal disposal.

-Ifconsidered a special waste product, dismantle and divide into uniform
parts, then dispose of according to law.

9. EINLAGERUNG

- Soll die Hebebiihne iber Iangere Zeit eingelagert werden, ist sie von
den Versorgungsanschliissen zu trennen. Die Behélter, in denen die
Betriebsfliissigkeit enthalten istentleeren und alle Teile schiitzen, die
durch Staubablagerungen beschadigtwerden kdnnten. - Teile, die durch
Austrocknen beschadigt werden kdnnten, sind zu schmieren. - Beider
Wiederaufnahme des Betriebs dieim Ersatzteilverzeichnis aufgefiihrten
Dichtungenersetzen.

9.1 Verschrottung

- Beiendgiiltiger Ausserbetriebsetzung der Einrichtung wird empfohlen,
diese betriebsuntauglichzu machen.

- Wir empfehlen, alle Teile unschadlich zu machen, die Gefahren
hervorrufenkénnten.

- Die Klassifizierung des Gutes nach dem Entsorgungsgrad bewerten.
- Als Eisenschrott verschrotten und bei dafiir vorgesehenen
Sammelstellenabgeben.

- Wird die Maschine als Sondermdill betrachtet, ist sie in gleichférmige
Teile zu zerlegen und nach den geltenden Gesetzesvorschriften zu
entsorgen.

9. STOCKAGE

-Encasde stockage prolongé, ilfautdébrancherles sources d’alimentation,
viderle oulesréservoirs quicontiennentles liquides pourle fonctionnement
etprotégerles parties quirisquent d’étre endommagées parles dépéts
depoussiére.

- Graisser les parties quirisquent de s’endommager si elles sechent.
-Lors delaremise en service, remplacerles joints mentionnés au point
Piéces derechange.

9.1 Mise a la ferraille

- Si vous avez décidé de plus utiliser cet équipement, nous vous
recommandons de le rendre inopérant.

- Intervenir sur les parties dangereuses pour éviter la création de
situations de danger.

- Estimerla classification du bien d’aprés le degré d’élimination.

- Eliminer au méme titre quele fer et déposer dans des centres de
ramassage spéciaux.

- Sil'équipement est considéré comme un déchet spécial, démonter et
séparerles parties homogeénes, et éliminer en conformité avecles lois
envigueur.

9. DESUSO

- En el caso de que no se utilice durante un largo periodo hay que
desconectarlas fuentes de alimentacion, vaciar el/los depésito/s que
contienen los liquidos de funcionamiento y proteger las partes que se
podrian dafar si se depositase el polvo.

- Engrasar las partes que se podrian dafar si se secasen.

- Sise vuelve aponer en funcionamiento sustituir las juntas indicadas
en la parte piezas de repuesto.

9.1 Reducciona residuos

- En el momento en que se decida no utilizar mas este aparato, se
aconseja convertirlo en unaparatoinoperante.

- Se aconseja hacerinocuas las partes que puedan causar fuente de
peligro.

- Valorar la clasificacion del bien segun el grado de desgaste.

- Reducir a chatarray colocarla en los centros de recogida previstos.
- Si esta considerato como residuo especial, desmontar y dividir en
partes homogéneas, deshacerse de ellas segunlas leyes vigentes.
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10. IMPIANTOELETTRICO
Installazione da eseguire dall'utilizzatore

10. ELEKTROANLAGE
Netzanschlufd nur durch Elektrofachkrafte

10. ESQUEMAELECTRICO
Lainstalaciéntiene que efectuarse por el utilizador

10.ELECTRICAL INSTALLATION
This installation is to be carried out by the user.

10. INSTALLATIONELECTRIQUE
L'installation doit étre effectée parl'usager

10

DESCRIZIONE DESCRIPTION

= MORSETTO TERMINAL

TR TRASFORMATORE 160VA 0-230-400/0-24/0-18 160VA 0-230-400/0-24/0-18 TRANSFORMER

STM1/3 | SONDA TERMICA MOTORE 1/3 MOTOR HEAT CONTROL

SCA | SCHEDA CONTROLLO ALLINEAMENTO ALIGNMENT CONTROL CARD

RC ANTIDISTURBO BOBINA CONTATTORI CONTACT COIL

PS PULSANTE COMANDO SALITA RISE BUTTON

PD PULSANTE COMANDO DISCESA DESCENT BUTTON

M1/3 | MOTORE COLONNE 1/3 COLUMN 1/3 MOTOR

LS SPIA LAMPEGGIANTE SOLLEVATORE EMERGENCY LIFT FLASHING LAMP
IN EMERGENZA

K2 RELE' INTERVENTO OSTACOLO OBSTACLE RELAY

K1 RELE' INTERVENTO USURA BUSTA RELAY FOR FOR WEAR ON SCREW

KS CONTATTORE COMANDO SALITA RISE COMMAND CONTACT

KD CONTATTORE COMANDO DISCESA DESCENT COMMAND CONTACT

KM3 | CONTATTORE COMANDO MOTORE 3 MOTOR 3 COMMAND CONTACT

KM1 | CONTATTORE COMANDO MOTORE 1 MOTOR 1 COMMAND CONTACT

IG INTERRUTORE GENERALE MAIN SWITCH

FU7 FUSIBILE PROTEZIONE SECONDARIO TR.18Vac | SECONDARY PROTECTION FUSE TR. 18Vac
5x20F 2A 250V RAPIDO 5x20F 2A 250V RAPID

FU6 FUSIBILE PROTEZIONE SECONDARIO TR.24Vac | SECONDARY PROTECTION FUSE TR.24Vac
5x20F 5A 250V RAPIDO 5x20F 5A 250V RAPID

FU5 FUSIBILI PRIMARIO TR 5x20F 2A 250V RAPIDO PRIMARY PROTECTION FUSES TR 5x20F 2A
(VERS.230V) 10x38 2A 500V gl (VERS.400V) 250V RAPID (VERS.230V) 10x38 2A 500V gl

(VERS.400V)

FU1/3 | TERNA FUS.LINEA MOTORI 10x38 16A 500V aM TERN OF MOTOR LINE PROTECTION FUSES

(VERS.230V) 10x38 10A 500V aM (VERS.400V) 10x38 16A 500V aM (VERS.230V) 10x38 10A
500V aM (VERS.400V)

FC9/12 | FINECORSA OSTACOLO COLONNE 1-4 OBSTACLE LIMIT SWITCH

FC5/8 | FINECORSA USURA BUSTA COLONNE 1/4 LIMIT SWITCH FOR FOR WEAR ON SCREW

FC2,4 |FINECORSA DISCESA COLONNA 1, 3 (TRAVERSA | COLUMN 1,3 DESCENT LIMIT SWITCH
LATO COMANDI, TRAVERSA LATO OPPOSTO)

FC1,3 |FINECORSA SALITA COLONNA 1, 3 (TRAVERSA COLUMN 1,3 RISE LIMIT SWITCH
LATO COMANDI, TRAVERSA LATO OPPOSTO)

FCP1/2 | INTERRUTTORE DI PROSSIMITA' COLONNA 1,3 | COLUMN 1,3 PROXIMITY SWITCH
(TRAV.LATO COMANDI, TRAV.LATO OPPOSTO)

CN4 | CONNETTORE COLLEGAMENTO SCHEDA ALIGNMENT CONTROL CARD CONNECTOR
CONTROLLO ALLINEAMENTO

CN3 | CONNETTORE COLLEGAMENTO TRAVERSA LATO | COMMAND OPPOSITE CROSSPIECE
OPPOSTO COMANDI CONNECTOR

CN2 | CONNETTORE COLLEG.TRAVERSA LATO COMMAND CROSSPIECE CONNECTOR
COMANDI A TRAVERSA LATO OPPOSTO

CN1 | CONNETTORE COLLEGAMENTO CASSETTA ELECTRIC BOX CONNECTOR
ELETTR.A TRAVERSA LATO COMANDI
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Pagina bianca per esigenze di impaginazione
This page intentionally blank

Freie Seite fur Layout

Page blanche pour exigences de mise en page

Pagina en blanco por exigencias de compaginacién
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SQ42 E- SQ42 NE
SQ43 E- SQ43 NE
SQ175 E
TAVOLE PEZZI DI RICAMBIO
SPARE PARTS TABLES
ERSATZTEILELISTEN
PLANCHES DES PIECES DE RECHANGE
TABLAS DE LAS PIEZAS DE REPUESTO
riservato a personale reserved for professionally
professionalmente qualificato qualified personnel or
o all’assistenza tecnica after-sales service
COME RICEVERE | RICAMBI HOW TO RECEIVE SPARES
* Modello della macchina * Model of the machine
(per esempio: KP " 0) (for example: KP “” or)
* Anno di costruzione * Year of construction
* Numero di matricola  Serial number
» Dalla prima pagina del manuale: * From the first page of the manual:
agg. n° (mese/anno) updating n° (month/year)
* |l numero della tavola « Table no.
* Il numero del ricambio * Spare part no.
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N°tavola / Indice di modifica

Valida per i modelli - Apply to models
Table no. / Change index

Denominazione tavola - Table definition
SP/\CE SQ42E -SQ42 NE
/aaan gﬁ_tg:NE SQ43 E -SQ43 NE

SQ75E 1 I 1

N
—
\ —®
W
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Indice di modifica
Change index
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Denominazione tavola - Table definition

PILLAR

Vedi Tav. 3
See Tav. 3

_sP/\ce COLONNE

Vedi Tav. 3
See Tav. 3
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Denominazione tavola - Table definition Valida per i modelli - Apply to models N°tavola / Indice di modifica
T Tabl ./ Ch ind
,SP_/ CE RINVII SQ42 E -SQ42 NE able no ange index
4 SQ43 E -SQ43 NE
GEAR TRASMISSION
SQ75E 1
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Valida per i modelli - Apply to models N°tavola /Indice di modifica

Denominazione tavola - Table definition
Table no. / Change index

ﬂj_cﬁ TRAVERSE E MOTORIZZAZIONE | SQ42E-SQ42NE
CROSSPIECES AND DRIVE S E-SQ43 4 I
SYSTEM 1




Indice di modifica

./ Change index

N°tavola

Table no

o/
5/

Valida per i modelli - Apply to models

SQ42E
SQ42 NE

zione tavola - Table definition

mina.
PEDANE

Deno

FOOTBOARDS

SP/\CE
j—/
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0./ Change index

o/
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° a Indice di modifica
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Table n

Valida per i modelli - Apply to models
SQ75E
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Denominazione tavola - Table definition

PANNELLO COMANDI
CONTROL PANEL

Valida per i modelli - Apply to models N°tavola /

SQ42 E -SQ42 NE Table no.
SQ43 E -SQ43 NE

SQ75E 7/2

[]

Vi

400V 50Kz 3Ph

VALIDO PER:

SCHEMAEL. 062610593

NB:conqute o scheda
svich 123456 0FF

/ )

Con impianto senza tensione posizionare gli switch come sopra. .

Premere contemporaneamente i pulsantini P1, S2 e dare tensione alfimpianto.
Si accenderanno| led di disgnosi Eer 1s, di sequito \ampeg%]\eranno i per 5s.
Aconfiqurazione terminata resterE: acoeso solo il led n°2, Masciare | pulsantini.

Per resettare il blocco di sicurezza della scheda (contatto di JP701 aperto) serve:
Impi tensione, meftere lo swiich Sy Mmanuale

p

1 dug pulsantini
Tenere premuf puisantin fino a quando non resta accesoil g 1.

Indice di modifica
Change index

Wtere lo switch'in automatico.

2560206

e

®le
®fe
®

ﬁﬁﬁﬁ ﬁﬁﬁﬁ = 28
o] il =
\HHHHH@\Q% cslee te op poP2 -]

L

256030
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FU3
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ololo
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Denominazione tavola - Table definition Valida per i modelli - Apply to models N°tavola /Indice di modifica
SP/\CE SQ42 E -SQ42 NE Table no. /' Change index
7~~=| IMPIANTO ELETTRICO 3043 5043 NE
ELECTRICAL SYSTEM SQ75E 8/2

12 13
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Denominazione tavola - Table definition

SP/\cg | ADESIVI E DISPOSITIVI SEGNAL.

DANGER WARNING DEVICES

Valida per i modelli - Apply to models

SQ42 E -SQ42 NE
7~ | DIPERICOLO SQ43 E -SQ43 NE
TABLE FOR LABELS AND SQ75E

N°tavola Indice di modifica
Table no. / Change index

9/1

SQ42 E
SQ42 NE
SQ43 E

SQ43 NE

3

12000 kg

14000 g

C€

3

10000 kg

74




_sP/\ce 12

@ MPORTANTE A\

Richiediamo la Vostra attenzione sulla visita periodica da effettuarsi da parte
dell'installatore, invitandoVi a far sempre eseguire le verifiche periodiche
da personale specializzato; cio allo scopo di ottemperare alle disposizioni

di legge.
© MPORTANT A\

The installer should come to visit you regularly. To ensure compliance with law
provisions, please have routine inspections performed by specialized

personnel.
© wcHTc A\

Wir bitten Sie zu berticksichtigen, dass regelmafige Kontrollbesuche seitens
des Installateurs besonders wichtig sind und bitten Sie diesbeziiglich die
Einrichtung regelmidRig von Fachpersonal priiffen zu lassen, um
letztendlich den gesetzlichen Vorschriften entsprechen zu Kénnen.

© MPORTANT A\

La visite périodique réalisée par la personne chargée de l'istallation est trés
importante. Afin de garantir la conformité aux dispositions de loi, il est conseillé
d’avoir les contrdles périodiques exécutés par un personnel spécialisé.

@ IMPORTANTE N\

El control peridédico del instalador es muy importante. Para garantizar la
conformidad a las disposiciones de ley recomendamos respeten el
cumplimiento de los controles periédicos efectuados por parte de
personal especializado.
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RAPPORTO DI INSTALLAZIONE ]
RAPPORT D’INSTALLATION - RELACION DE INSTALACION

DA COMPILARE ACURADELLINSTALLATORE
AREMPLIR PAR LINSTALLATEUR - PARA SER RELLENADO POR EL INSTALADOR

12

Sollevatore modello
Pont élévateur modeéle
Elevador modelo

matr.

Numéro de série
matricula

Operazione di controllo

« Verifica della tensione di alimentazione

Opération de Contréle - Operacion de control

Contréle de la tension d’alimentation
Comprobacién de la tensién de alimentacion

« Interruttore generale

Interrupteur principal
Interruptor general

« Comando salita e discesa

Commande de la course de montée et de descente
Mando subida y bajada

« Corretto movimento del carrello - comando di azionamento

Mouvement correct du chariot - commande d’actionnement
Movimiento correcto del carro - mando de accionamiento

« Controllo funzionamento fine corsa di salita

Contréle du fonctionnement de la butée de fin de course de montée
Control del funcionamiento tope de carrera de subida

« Controllo funzionamento fine corsa di discesa

Contréle du fonctionnement de la butée de fin de course de descente
Control del funcionamiento tope de carrera de bajada

« Controllo corretto funzionamento del dispositivo di riallineo

Contréle du fonctionnement correct du dispositif de réalignement
Control del correcto funcionamiento del dispositivo de reajuste

« Controllo coppia di serraggio delle viti di fissaggio colonna alla base
Contrble du couple de serrage des vis de fixation de la colonne a la base
Control del par de torsion de los tornillos de fijacion columna a la base

¢ Controllo livello del dispositivo di lubrificazione della vite
Contréle du niveau du dispositif de lubrification de la vis
Control del nivel del dispositivo de lubricacién del tomillo

¢ Controllo lubrificazione delle guide di scorrimento

Contréle de la lubrification des glissiéres
Control de la lubricacién de las guias de deslizamiento

¢ Controllo della esatta collocazione dei dispositivi salvapiedi

Contréle du positionnement correct des dispositifs garde-pieds
Control de la exacta colocacion de los dispositivos de proteccién de los pies

¢ Controllo della presenza e collocazione degli adesivi
Contréle de la présence et de I'emplacement des étiquettes adhésives
Control de la presencia y colocacion de los adhesivos

¢ Portata - Capacité - Capacidad

* Avvertenze - Recommandations - Advertencias

* Matricola - Numéro de série - Matricula

Firma e timbro dell'installatore

Data di installazione

N s e e e Y e I A I A I A O

Cachet et signature de linstallateur - Firma y sello del instalador Date d’installation - Data de installacion
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12

VISITA PERIODICA

CONTROLE PERIODIQUE - CONTROL PERIODICO

DA COMPILARE A CURADELL'INSTALLATORE

A REMPLIR PAR L’INSTALLATEUR - PARA SER RELLENADO POR EL INSTALADOR

Operazione di controllo
Opération de Contréle - Operacion de control

Data

Data

* Verifica stato di usura chiocciola
Contréle de I'état d’'usure de I'écrou
Comprobacion del estado de desgaste del tomillo patrén

¢ Interruttore generale
Interrupteur principal
Interruptor general

* Comando salita e discesa
Commande de la course de montée et de descente
Mando subida y bajada

¢ Controllo funzionamento fine corsa di salita
Contréle du fonctionnement de la butée de fin de course de montée
Control del funcionamiento tope de carrera de subida

¢ Controllo funzionamento fine corsa di discesa
Contréle du fonctionnement de la butée de fin de course de descente
Control del funcionamiento tope de carrera de bajada

¢ Controllo corretto funzionamento del dispositivo di riallineo———
Contréle du fonctionnement correct du dispositif de réalignement
Control del correcto funcionamiento del dispositivo de reajuste

¢ Controllo coppia di serraggio delle viti di fissaggio colonna alla base
Contrble du couple de serrage des vis de fixation de la colonne a la base
Control del par de torsion de los tomnillos de fijacion columna a la base

¢ Controllo livello del dispositivo di lubrificazione della vit
Contréle du niveau du dispositif de lubrificotion de la vis
Control del nivel del dispositivo de lubricacion del tomillo

¢ Controllo lubrificazione delle guide di scorrimento
Contréle de la lubrification des glissieres
Control de la lubricaciéon de las guias de deslizamiento

¢ Controllo della esatta collocazione dei dispositivi salvapiedi—
Contréle du positionnement correct des dispositifs garde pieds
Control de la exacta colocacion de los dispositivos de proteccién de los pies

¢ Controllo della presenza e collocazione degli adesivi
Contréble de la présence et de 'emplacement des étiquettes adhésives
Control de la presencia y colocacion de los adhesivos

¢ Portata - Capacité - Capacidad

* Avvertenze - Recommandations - Advertencias

oo o o o o o o o o o o o

* Matricola - Numéro de série - Matricula

o0 o o o o dJd o o o o o e
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oo o o o o odJ o o o o o gp
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MANUTENZIONI STRAORDINARIE E RIPARAZIONI
INTERVENTIONS D’ENTRETIEN SPECIAL ET REPARATIONS
MANTENIMIENTO EXTRAORDINARIO Y REPARACIONES

12
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RAPPORTO DI INSTALLAZIONE
INSTALLATION REPORT- INSTALLATIONSBERICHT
DA COMPILARE ACURADELLINSTALLATORE
TO BE COMPLETED BY THE FITTER - DURCH DEN MONTEUR AUSZUFULLEN
Sollevatore modello matr.
Lift model serial number
Hebebiihne Modell Serie-Nr.

Operazione di controllo
Control operation - Kontrolloperation

« Verifica della tensione di alimentazione
Power voltage check
Kontrolle Anschlussspannung

« Interruttore generale
Main switch
Hauptschalter

« Comando salita e discesa
Up/down control
Steuerung Heben und Senken

« Corretto movimento del carrello - comando di azionamento
Correct trolley movement - operation control
Einwandfreie Bewegung des Hubwagens - Antriebssteurung

« Controllo funzionamento fine corsa di salita
End of upward movement operation control
Kontrolle Funktionstiichtigkeit Hubendschalter

« Controllo funzionamento fine corsa di discesa
End of downward movement operation control
Kontrolle Funktionstiichtigkeit Absenkendschalter

« Controllo corretto funzionamento del dispositivo di riallineo
Realignement device correct operation control
Kontrolle einwandfreie Funktionstiichtigkeit Gleichlaufvorrichtung

« Controllo coppia di serraggio delle viti di fissaggio colonna alla base
Tightening torque control of retention screws securing column to base
Kontrolle Anziehmoment der Arretierschrauben Séule am Boden

* Controllo livello del dispositivo di lubrificazione della vite
Screw lubrication device level control
Kontrolle Stand Schmiervorrichtung der Spindel

* Controllo lubrificazione delle guide di scorrimento
Slide guide lubrication control
Kontrolle Schmierung der Gleitfiihrungen

* Controllo della esatta collocazione dei dispositivi salvapiedi
Foot guard devices exact position control
Kontrolle genaue Anordung der Fussabweiser

* Controllo della presenza e collocazione degli adesivi
Adhesive and adhesive position check
Kontrolle Vorhandensein und Anbringung der Kleber

* Portata - Carrying capacity - Tragfdhigkeit

* Avvertenze - Wamings - Hinweise

* Matricola - Serial number - Serie-Nr.

Firma e timbro dell’installatore Data di installazione
Fitter's signature and stamp - Unterschrift und Stempel des Monteurs Installation date - Datum der Installation

N s e e e e e s N B
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12

VISITA PERIODICA
PERIODICAL VISIT- PERIODISCHER KUNDENBESUCH

DA COMPILARE A CURADELLINSTALLATORE
TO BE COMPLETED BY THE FITTER - DURCH DEN MONTEUR AUSZUFULLEN

Operazione di controllo
Control operation - Kontrolloperation

Data

Data

* Verifica stato di usura chiocciola
Main nut wear check
Kontrolle Stand Tragmuftterverschleiss

Interruttore generale
Main switch
Hauptschalter

* Comando salita e discesa
Up/down control
Steuerung Heben und Senken

o o O

Controllo funzionamento fine corsa di salita
End of upward movement operation control
Kontrolle Funktionstiichtigkeit Hubendschalter

Controllo funzionamento fine corsa di discesa l:’
End of downward movement operation control
Kontrolle Funktionstiichtigkeit Absenkendschalter

Controllo corretto funzionamento del dispositivo di riallineo______ l:’
Realignement device correct operation control
Kontrolle einwandfreie Funktionstiichtigkeit Gleichlaufvorrichtung

Controllo coppia di serraggio delle viti di fissaggio colonna alla_bag
Tightening torque control of retention screws securing column to base
Kontrolle Anziehmoment der Arretierschrauben Sédule am Boden

Controllo livello del dispositivo di lubrificazione della vit
Screw lubrication device level control
Kontrolle Stand Schmiervorrichtung der Spindel

Controllo lubrificazione delle guide di scorrimento
Slide guide lubrication control
Kontrolle Schmierung der Gleitfiihrungen

Controllo della esatta collocazione dei dispositivi salvapiedi
Foot guard devices exact position control
Kontrolle genaue Anordung der Fussabweiser

Controllo della presenza e collocazione degli adesivi
Adhesive and adhesive position check
Kontrolle Vorhandensein und Anbringung der Kleber

¢ Portata - Carrying capacity - Tragfdhigkeit

* Avvertenze - Wamings - Hinweise

* Matricola - Serial number - Serie-Nr.

oo o o o oo oo oo g gfPE
oo o o o oo o oo o o o gps

oo o o o oo
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MANUTENZIONI STRAORDINARIE E RIPARAZIONI
UNSCHEDULED MAINTENANCE AND REPAIRING
AUSSERORDENTLICHE WARTUNGEN UND REPARATUREN

12
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DATI DI IDENTIFICAZIONE DELLA MACCHINA SPACE SRL v
MACHINE IDENTIFICATION DATA m 10090 TRANA (TO) et
KENNZEICHNUNGSDATEN DER MASCHINE ’_CE, Viale Sangano, 48 C E o
DONNEES D’IDENTIFICATION DE LAMACHINE :e'- gnggg gg gi é
DATOS DE IDENTIFICACION DE LA MAQUINA et
MODEL SERIALN
/ 2[5
- E:
CAPACITY KG / WEIGHT YEAR Q |7
9 |u
= ()
[
MODEL CAPACITY KG
SQ42 E
MODEL CAPACITY KG
SQ42 NE
W CAPACITY KG
SQ75 E
MODEL CAPACITY KG
Targhetta di identificazione Plaque d’identification SQ43 E
Identification plate Placa de identificacion
Erkennungsschild MODEL CAPACITY KG
SQ43 NE

A Costruttore

B Portata sollevatore
C Numero di matricola
D Anno di costruzione
E Modello

ATTENZIONE: E’ assolutamente vietato manomettere, incidere, alterare in qual-
siasi modo od addirittura asportare la targa di identificazione della macchina;
non coprire la presente targa con, pannellature provvisorie ecc. in quanto deve
risultare sempre ben visibile.

Mantenere detta targa sempre ben pulita da grasso o sporcizia in genere.

AVVERTENZA: Nel caso in cui per motivi accidentali la targa di identificazione
risultasse danneggiata (staccata dalla macchina, rovinata od illeggibile anche
parzialmente) notificare immediatamente I'accaduto alla ditta costruttrice.

A Manufacteur

B Capacity lift

C Serial number

D Year of manufacteure
E Model

CAUTION: Do not tamper with, carve, change or remove the identification plate;
do not cover it with panels, etc., since it must always be visible.
Said plate must always be kept clean.

WARNING: Should the plate be accidentally damaged (removed from the machine,
damaged or even patrtially illegible) inform immediately the manufacturer.

A Hersteller
B Tragfahigkeit hebebiihne
C Seriennummer

ACHTUNG: Es ist strengstens verboten, das Kennschild der Ausriistung auf
irgendeine Weise unbefugt zu betitigen, zu gravieren, zu verandern oder sogar
abzunehmen. Das Schild nicht mit provisorischen Tafeln u.s.w. verdecken. Es
muss jederzeit gut sichtbar sein.

D Baujaur Das Schild immer von Fett und Schmutz sauberhalten.

E Modell
HINWEIS: Solite das Schild aus zufélligen Griinden beschédigt werden (von der
Ausriistung gelést, beschédigt oder unleserlich, auch wenn nur teilweise) den
Vorfall unverziiglich dem Hersteller melden.

A Fabricant ATTENTION: Il est strictement interdit de falsifier, de graver, de modifier de

B Portée pont élévateur
C Numéro matricule

D Année de construction
E Modele

quelque fagon que ce soit ou d’enlever la plaque d’identification de la machine.
Ne pas recouvrir la plaque au moyen de panneaux provisoires etc..., car elle
doit toujours étre bien visible.

La conserver toujours bien propre, exempte de graisse et de saleté en général.

PRECAUTION: si la plaque d’identification devait s’abimer accidentellement (se
détacher de la machine, s’endommager ou devenir illisible), en informer
immédiatement le fabricant.

A Fabricante

B Capacidad elevator
C Numero de matricula
D Ao de fabricacion

E Modelo

ATENCION: Se prohibe terminantemente intervenir, grabar, alterar o extraer la
tarjeta de identificacion de la maquina; no cubran la tarjeta con tableros
provisorios ya que debe resultar siempre visible.

Mantener dicha tarjeta siempre limpia, sin grasa ni suciedad en general.

ADVERTENCIA: En caso que, accidentalmente, la tarjeta de identificacién resulte
dafiada (separada de la maquina, rota o ilegible aunque sea parcialmente) debera
notificarse inmediatamente a la empresa fabricante.
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